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ZWECK DER BETRIEBSANLEITUNG
Diese Betriebsanleitung dient dazu, den Bediener bei der korrekien Inbetriebnahme der Maschine zu
unterstiitzen, die geltenden Sicherheitsrichtlinien der EU zu verdeutlichen und eventuelle Gefahren durch
falsche Anwendung zu vermeiden.

ALLGEMEINES

e Fir eine korrekte und sichere Benutzung des Gerdts ist es notwendig, die Vorschriften in dieser
Betriebsanleitung zu befolgen:

v Installation

v Inbetriebnahme
v' Wartung

v Entsorgung

e Der Hersteller haftet nicht fir etwaige Schéden, die durch Missachtung der vorliegenden
Betriebsanleitung hervorgerufen werden kénnen.

¢ Die Hinweisschilder auf dem Gerét gut durchlesen, auf keinen Fall zudecken und bei Beschédigung
sofort ersetzen.

e Die Anleitung sorgféltig aufbewahren.

e Der Hersteller behdlt sich das Recht vor, diese Anleitung ohne Vorankiindigung zu aktualisieren.

e Die Gerdte sind ausschlieBlich fir indusirielles und gewerbliches Kiihlen an einem festen Ort
vorgesehen (Der Einsatzbereich ist in dem Hauptkatalog des Herstellers aufgefiihrt)._Der Einsatz fiir
andere Zwecke ist nicht zuldssig. Jede andere Anwendung wird als unsachgeméf und geféhrlich
betrachtet.

e Nach Entfernen der Verpackung sicherstellen, dass das Gerat unbeschadigt und vollsténdig ist,
andernfalls ist sich an den Héndler zu wenden.

¢ Das Geréat darf nicht in Umgebungen mit brennbarem Gas oder Explosionsgefahr verwendet werden.

¢ Bei Funktionsstérungen die Stromzufuhr unterbrechen.

¢ Die Reinigung und eventuelle Wartungsarbeiten diirfen nur durch Fachpersonal durchgefihrt werden.

e Das Gerdt nicht mit direktem oder unter Druck stehendem Wasserstrahl oder giftigen Substanzen
reinigen.

e Das Gerdt nicht ohne Sicherungen benuizen.

e Keine Behdalter mit Flussigkeit auf dem Gerét abstellen.

e Das Gerat vor Hitzequellen schitzen.

¢ Bei Feuer einen Pulverléscher verwenden.

Das Verpackungsmaterial muss den gesetzlichen Bestimmungen entsprechend entsorgt werden.

IDENTIFIZIERUNG DES GERATS

Samiliche Geréate sind mit einem Typenschild versehen (die Position ist in Abb. 1), auf dem folgende
Angaben enthalten sind:

e Code

Seriennummer

Stromaufnahme in Ampere (A)

Stromaufnahme in Watt (W)

Kuhlmitteltyp

Versorgungsspannung (Volt/Ph/Hz)

Maximaler Betriebsdruck PS HP (Seite Hochdruck) — PS LP (Seite Niedrigdruck)
Gerdatekategorie entsprechend Richtlinie 97/23CE (PED)

Identifizierung der Seriennummer:
e Ziffern 1 und 2 = die beiden letzten Ziffern des Herstellungsjahres
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6.

s Ziffern 3 und 4 = Kalenderwoche der Geréteherstellung
e Ziffern 5, 6, 7 und 8 = aufsteigende Nummern

BESCHREIBUNG DES GERATS

Die Blocksysteme sind aus einer Verflissigungseinheit mit elekironischem Steuerpaneel (Auflenseite
Kihlzelle) und einer Verdampfereinheit (Innenseite) zusammengesetzt. Die Kihlflussigkeit folgt dem
Modus des Druck-Kuhlkreislaufs.

Die Blocksystems sind mit einem elekironisch gesteuerten Abtausystem mit Heiflgas (Modelle MBP und
LBP), Gebldse (Modelle HBP) oder elekirisch ausgestattet Abtauung ausgestaitet und durch das
elekironische Steuerpaneel gesteuert. Die Abtauung ist automatisch mit zyklische Héufigkeit durch den
Kunden verénderbar oder kann auch manuell in Betrieb gesetzt werden durch die geeignete Steuerung.

TECHNISCHE DATEN
In den Tabellen am Schluss der Anleitung sind die technischen Hauptmerkmale der Blocksysteme
aufgefuhrt.

INSTALLATION
e Die Installierung muss entsprechend den geltenden Bestimmungen von Fachleuten durchgefihrt
werden.

¢ Bei Bewegungsvorgéngen des Blocksystems, Schutzhandschuhe benutzen.

¢ Das Blocksystem der Serie CT darf nur auf senkrechte.

e Fir die Positionierung von Verflissigungssatz und Verdampfer die am Schluss der Anleitung
aufgefihrten Mindesthéhen beachten.

¢ Das Blocksystem darf nicht in geschlossenen Rdumen installiert werden, die nicht Uber ausreichende
Frischluftrockfihrung verfogen.

e Ausreichend Freiraum um das Gerét lassen um eine Wartung unter sicheren Bedingungen zu
gewdhrleisten.

Fir einen reibungslosen Betrieb des Blocksystems empfehlen wir folgende Mindest- Wandstérken der

Kihlzelle (Polyurethandémmung): Kihlzelle MBP und HBP Mindeststérke 60 mm; Kihlzelle LBP
Mindeststérke 100 mm. :

Abb. 1 (Blocksystem P)

I

Lﬂ

/v\ Typenschild

‘\Em

1 Installation Stopferversion

An der Wand der Kihlzelle ein passendes Loch ausfihren, siehe Abb. 4-5-6 am Schluss der Anleitung.
Das Blocksystem mit einem Gabelstapler (oder einem anderen geeigneten Hubgerdt) an den
vorgesehenen Haken anheben, siehe Abb. 1.

Das Blocksystem an der Wand der Kiihlzelle positionieren und das Verdampferelement von au3en durch
das ausgefUhrte Loch schieben.

Das Blocksystem mit den entsprechenden Schrauben (beiliegend) an der Wand der Kihlzelle befestigen.
Den Spalt zur Wand mit Silikon abdichten (muss fur Kuhlzellen geeignet sein), um das Eindringen von
Warmluft in die Kihlzelle zu verhindern. Diesen Schritt vor der Positionierung an der Oberseite
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durchfthren.

e |Ist das Blocksystem mit einer Verdampferschale fir Kondeswasser ausgestattet, einen Schlauch an den
Uberlauf zu schlieBen, um das Wasser bei Funktions- oder Betriebsstérungen abzuleiten.

e Ist das Blocksystem nicht mit einer Verdampferschale fir Kondeswasser ausgestattet, den Ablaf3 aus der
Kohlzelle fihren.

2  Stromanschluss

Der Stromanschluss muss durch Fachleute durchgefGhrt werden, die den nationalen technischen

Richtlinien am Installationsort des Geréts entsprechen.

e Prifen, dass die Netzspannung mit den Angaben auf dem Schild am Stromkabel des Geréts
Ubereinstimmt. Das Stromkabel muss fachgerecht vor eventuellen Stéflen sowie Kindern geschitzt
verlegt und von FlUssigkeiten und Wé&rmequellen ferngehalten werden. Beschadigte Kabel muissen
durch einen Fachmann ausgetauscht werden.

e Einen thermomagnetischen Differenzialschalter mit einer Auslésekurve Typ C (10+15 In) zwischen
Stromnetz und Blocksystem installieren und sicherstellen, dass die Netzspannung mit der auf dem
Schild angegebenen Spannung Ubereinstimmt (siehe Etikette auf dem Gerét); zuldssige Toleranz =
10% der Nennspannung. FUr die Auslegung des Differenzialschalters muss die auf dem Schild
angegebene Leistungsaufnahme beriicksichtigt werden.

e ANM.: Der thermomagnetische Schalter muss direkt am Blocksystem installiert werden, um bei
Wartungsarbeiten fir den Techniker gut sichibar und erreichbar zu sein.

e Der Querschnitt des Neizkabels muss fir die Leistungsaufnahme des Geréts ausgelegt sein (siehe
Angaben auf dem Gerdéteschild).

e Es ist gesetzlich vorgeschrieben, dass das Gerét an eine effiziente Erdung angeschlossen wird. Der
Hersteller enthebt sich jeglicher Verantwortung bei Nichtbeachtung dieser Vorgabe. Der Hersteller
Ubernimmt keine Haftung, wenn die elekirische Anlage, an die das Geréit angeschlossen wird, nicht
den geltenden Richtlinien entspricht.

e Es durfen keine Wartungsarbeiten an einem unter Spannung stehenden Blocksystem durchgefhrt

werden.

o Der Hersteller _enthebt sich bei Nichtbeachtung der oben aufgefiihrten Angaben jeglicher
Verantwortung.

INBETRIEBNAHME

Vor Einschalten des Blocksystems sicherstellen, dass:

« die Befestigungsschrauben angezogen sind;

e die Stromanschlisse korrekt durchgefiihrt sind;

o die Tur der Kihlzelle und der Kontakt des Mikroschalters geschlossen sind.

1 Bedienfeld
Seihe beigefigte dokumente

2 Einstellen der Zellentemperatur
Das Blocksystem kann in den folgenden Temperaturbereichen betrieben werden:

Minimum Maximum
mittlere Temperatur MBP -5 +5
niedrige Temperatur LBP -25 -15

WARTUNG UND REINIGUNG

Die Wartung und Reinigung darf nur durch Fachpersonal erfolgen.

ANM.: Samiliche Wartungs- oder Reparaturarbeiten missen bei abgeschaltetem Blocksystem erfolgen.

Die Stromzufuhr am thermomagnetischen Differenzialschalter unterbrechen.

¢ Bei einem Austausch von Maschinenkomponenten dirfen diese nur durch originalgetreue teile ersetzt
werden

e Den Verdampfer wochentlich auf Verunreinigung und besonders auf Eisablagerungen priffen. Wird
der Verdampfer durch Eis versperrt, um einen manuellen Abtauzyklus durchfGhren. Diesen Schritt
wiederholen, bis der Verdampfer vollsténdig gereinigt ist. Nach 12 Stunden erneut Gberprifen.

e RegelméfBig (mindestens einmal monatlich) den Verflissiger von Staub und Fett befreien. Falls die
Einheit an einem sehr staubigen Ort installiert ist, muss sie gegebenenfalls haufiger gereinigt werden.

e Feste und bewegliche Kontakte aller Kontaktgeber reinigen und bei Verschleiflerscheinung ersetzen
(vierteljahrlich).

e Den festen Sitz aller elekirischer Klemmen in den Schaltschrénken, sowie der Klemmleisten aller
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Elektrogeréte prifen; auch die Sicherungen sorgféltig auf guten Sitz kontrollieren (vierteljéhrlich).

e FEine Sichtkontrolle aller Kuohlkreisléufe, auch innerhalb des Geréts, auf einen eventuellen
Kohlmittelverlust durchfGhren, was sich auch durch Schmierdlspuren @uBBern kann. Bei Zweifel schnell
und grindlich einschreiten.

Kontrolle auf Ausstrémungen von Kihlgas:

o fur Anlagen mit 3kg < KihImittelladung < 30kg hat die Kontrolle jéhrlich zu erfolgen

o] fir Anlagen mit 30kg < Kihlmittelladung < 300kg hat die Kontrolle halbjéhrlich zu erfolgen

0 fir Anlagen mit Kilhimittelladung = 300kg hat die Kontrolle vierteljghrlich zu erfolgen

0  Wenn ein Leck festgestellt wird, ist unverziglich einzugreifen und innerhalb von 30 Tagen eine
Uberprifung vorzunehmen, um sicherzustellen, dass die Reparatur wirksam war.

e Den korrekten Kihlmittelfluss im Sichtfenster der Flussigkeitsleitung kontrollieren (vierteljéihrlich).

e Den Olstand mittels der am Verdichtergehduse montierten Anzeige (wenn vorhanden) tberprifen
(vierteljahrlich).

o Sorgfdltig die Farbe des feuchtigkeitsempfindlichen Elements im Sichtfenster der FlUssigkeitsleitung
kontrollieren; grin = trocken, gelb = feucht. Bei Feuchtigkeit muss das Gerét sofort abgeschaltet und
der Filter der Flussigkeitsleitung, das Kohlmittel und das Ol ausgetauscht werden. Nach 3 Tagen
Betrieb die Kontrolle wiederholen (vierteljghrlich).

¢ Den Verdichter auf Gerduschbildung Uberprifen. Mit Vorsicht durchfGhren, da sich das System in
Betrieb befinden muss; auf Ticken oder Vibrationen achten, da es sich um Anzeichen von Schéaden
oder ein zu grof3es Spiel beweglicher Bauteile handeln kénnte(vierteljé@hrlich).

e RegelmaBig den Verflussiger reinigen. Es wird empfohlen mit Druckluft von innen nach aulen zu
blasen, um Staub und Fett zu entfernen (nur Fachpersonal).

e RegelméBig den Kondenswasserabfluss auf freien Lauf iberprifen. Bei Blocksystem MBP und LBP
prufen, dass ausreichend Widerstand beim Wasserabfluss vorhanden ist (nur Fachpersonal).

e Wichtig: Nach Wartungsarbeiten alle Schutzvorrichtungen montieren.

e Das Sicherheitsventii nur dann ausbauen, wenn das Gas vorhanden zuvor im
Flussigkeitsbehdlter aufgesammelt wurde.

ENTSORGUNG

Wird das Gerdt aufBer Betrieb genommen, muss es von der Stromversorgung getrennt werden. Das im
Gerét enthaltene Gas darf nicht in die Umwelt geraten. Der Dé&mmschutz des Puffers und das
Kompressionsél missen getrennt entsorgt werden; aus diesem Grund sollte die Einheit entsprechend den
gesetzlichen Vorgaben nur in spezialisierten Sammelstellen und nicht als normaler Metallschrott entsorgt
werden.

Gemdf den Richtlinien 2002/95/EG, 2002/967/EG und 2003/108/EG zur Beschrénkung der
Verwendung bestimmier geféhrlicher Stoffe in elekirischen und elekironischen Geréten, sowie der
Abfallentsorgung.

Das Symbol der durchgestrichenen Miilltonne auf dem Gerét oder der Packung weist darauf hin, dass
das Altgerdt von anderem Mill getrennt entsorgt werden muss.

Die angemessene getrennte Millentsorgung fir eine weitere umweltschonende Wiederverwertung,
Weiterverwendung und Beseitigung trégt dazu bei, mégliche negative Folgen fir Umwelt und Gesundheit

zu vermeiden und unterstitzt die Wiederverwertung und/oder Weiterverwendung der Gerétematerialien.

Die unsachgeméafe Entsorgung des Produkis durch den Eigentimer wird mit Verwaltungsstrafen
geahndet.
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10.  FEHLERSUCHE
Mégliche Ursache - Behebung
i Verdichter startet nicht und brummt nicht
Kein Strom. Kontakte vom Starterrelais gedffnet 1 Leitung prifen oder Relais ersetzen
A Thermosicherung eingeschritten 2 Stromanschlisse Gberprifen
i3 Stromverbindungen lose oder Anschlisse falsch | 3 Anschlisse befestigen oder erneut
5 i entsprechend Elekiroschema durchfGhren
Verdichter startet nicht (brummt) und die
Thermosicherung schreitet ein
1 Stromanschlisse falsch 1 Anschlisse erneut durchfihren
2 Niederspannung am Verdichter 2  Ursache finden und beseitigen
B 3 Startkondensator defekt 3 Ursache finden und Kondensator ersetzen
4 Relais schlief3t nicht 4 Ursache finden und gegebenenfalls Relais
ersetzen
5 Elektromotor mit defekter Spule oder 5 Verdichter ersetzen
Kurzschluss
Verdichter startet aber das Relais bleibt geschlossen
‘1 Stromanschlisse falsch 1 Stromkreis prifen
2 Niederspannung am Verdichter 2 Ursache finden und beseitigen
3 geschlossenes Relais gesperrt 3 Ursache finden und beseitigen
C 4  Entladungsdruck zu hoch 4 Ursache finden und gegebenenfalls Relais
~ ersetzen
5 Elektromotor mit defekter Spule oder 5 Verdichter ersetzen
Kurzschluss
- Thermosicherung schreitet ein
i1 Niederspannung am Verdichter 1 Ursache finden und beseitigen.
; (unausgeglichene Phasen am dreiphasigen
- Motor)
-2 Thermosicherung defekt 2 Eigenschaften prufen und gegebenenfalls
ersetzen
'3 Startkondensator defekt '3 Ursache finden und beseitigen
D Entladungsdruck zu hoch 4 Loftung prifen, auch auf eventuelle
: ) - Behinderung des Kreislaufs
' 5 Saugdruck hoch 5 Dimensionierung des Systems prifen,
gegebenenfalls die Verflussigereinheit durch
eine starkere ersetzen
6 Verdichter erhitzt, Gasrickfihrung heif3 6 Kohlmittel kontrollieren, evil. das Leck
reparieren und Gas nachfillen
7 Kurzschlu Spule Verdichtermotor 7 Verdichter ersetzen
| Yerdichter startet und lauft nur in kurzen
Betriebszyklen
1 Thermosicherung 1 siehe oben (Thermosicherung schreitet ein)
2 Thermostat 2 Einstellung am kleinen Differential durchfihren
3 Hochdruckwéchter schreitet wegen 3 korrekien Beirieb des Ventilatormotors prifen
ungenigender Verflissigerkihlung ein und den Kondensator reinigen
E 4 Hochdruckwachter schreitet wegen zu grofler 4 Kohlmittelmenge reduzieren
Kihlgasmenge ein
5 Niederdruckwdéchter schreitet wegen fehlendem |5 Leck reparieren und Kihlmitten nachfillen
KihImittel ein
6 Niederdruckwéchter schreitet wegen Verengung |6  Expansionsventil ersetzen
oder Verstopfung des Expansionsventils ein
Verdichter l&uft ununterbrochen oder sehr lange
1 geringe Kihlgasmenge 1 Leck reparieren und Kihlmitten nachfillen
F 2 Thermostat mit blockierten geschlossenen 2 Thermostat ersetzen
Kontakten
3 System unterdimensioniert 3  System mit einem leistungsféhigeren ersetzen
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| Zellentemperatur zu hoch
;1 Thermostateinstellung zu hoch
2  Expansionsventil unterdimensioniert

4 zu hohe Kihllast oder ungenigende Isolierung

5 Verdampfer mit Eis bedeckt
6 Verengung im Systemkreislauf
:7  Verflussiger verstopft

Kondensator gestért oder Kurzschluss
1 Kondensator gestért

 Startrelais defekt oder durchgebrannt
1 falsches Relais

-2 Relais an falscher Position montiert
3 falscher Kondensator

3 Verdampfer unterdimensioniert

4 Luftzirkulation ungentgend

Tauwasser an Saugleitungen

1 Expansionsventil zu weit gedffnet oder
Oberdimensioniert

2 gedffnetes Expansionsventil gesperrt

3 Verdampferventilator aufer Betrieb

4 zuviel Gas

AbfluBleitung feucht oder mit Tauwasser
1 Verengung im Entwésserungsfilter

2 Ventil der AbfluBleitung teilweise geschlossen

fur Zeichnungen siehe Seite 33, 34, 35

~ o~ Wn

p—

W N

ju—

Last reduzieren und Isolierung verbessern,

wenn moglich

Abtauung durchfihren
Widerstand finden und beseitigen
VerflUssiger reinigen

Kondensator mit korrektem Typ ersetzen

durch korrektes Relais ersetzen
Relais an korrekter Position montieren
Kondensator mit korrektem Typ ersetzen

korrekt einstellen

Expansionsventil mit einem geeigneten Modell
austauschen

austauschen und die Verdampferoberflache
vergréfern

Luftzirkulation verbessern

Expansionsventil einstellen oder mit einem
angemessenen Typ austauschen

Ventil reinigen oder gegebenenfalls ersetzen
Ursache finden und beseitigen

Gasmenge reduzieren

Filter ersetzen
Ventil 6ffnen oder gegebenenfalls ersefzen
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PROGRAMMATION TABLE DN33HOHR00 FOR

RIVAC&LD

BLOCKSYSTEM CT T-REPB-0049
n°REV. DATA TIPO di MODIFICA FIRMA APPROV.
00 26/09/2013 EMISSIONE ROSSI DOMINICI
01 05/04/2016 AGGIORNAMENTO CASOLI GIUNTA
02 08/06/2017 AGGIORNAMENTO TN CASOLI GIUNTA
PARAMETERS PROGRAMMATION CT

PARAMETERS DESCRIPTION RANGE U.M. DEFAULT TN BT VISIBILITY
/2 Measurement stability 1115 - 4 / / C
/3 Probe display reaction 015 - 0 ! / C
/4 Virtual probe 0/100 - 0 / / C
/5 Select “C o °F 0/1 flag 0 ! / C
/6 Decimal point 0/ flag 0 1 1 C
il Display on internal terminal 1/7 - 1 ! / C
IE Display on external terminal 0/6 - 0 ! / C
/P Select type of probe 0/2 - 0 / / C
/A2 Configuration of probe 2 0/4 - 2 / / C
/A3 Configuration of probe 3 0/4 - 0 / / C
/A4 Configuration of probe 4 0/4 - 0 / / C
/A5 Configuration of probe 4 0/4 - 0 / / C
/el Calibration of probe 1 -20/20 °C/°F 0 / / C
/c2 Calibration of probe 2 -20/20 °C/°F 0 / / C
/e3 Calibration of probe 3 -20/20 °C/°F 0 / / C
/c4 Calibration of probe 4 -20/20 °C/°F 0 / / C
/c5 Calibration of probe 5 -20/20 °C/°F 0 / / C
St Temperature set point r1/r2 °C/°F 0 2 -18 F
rd Controller diff. 0,1/20 °C/°F 2 / / F
m Dead band 0/60 °C/°F 4 0 0 C
15 Reverse differential for control with dead band 0,1/20 °C/°F 2 / / C
1 Minimum SET allowed -50/r2 °C/°F -50 -5 =25 C
r2 Maximum SET allowed r1/200 °C/°F 60 5 5 C
3 Operating mode 0/2 flag 0 ! / C
r4 Automatic night-time set point variation -20/20 °C/°F 3 / / C
5 Enable temperature monitoring 0/ flag 0 ! / C
rt Temperature monitoring interval 0/999 ore - / / F
rH Maximum temperature read - °C/°F / / F
rL Minimum temperature read e °C/°F - / / F
c Comp. and fan start delay at start-up 015 min 0 3 3 C
cl Minimum time between successive starts 015 min 0 / / (o
c2 Minimum compressor OFF time 015 min 0 3 3 [of
c3 Minimum compressor ON time 015 min 0 / / [+
c4 Duty setting 0/100 min 0 15 15 C
cC Continuous cycle duartion 0/15 ore 0 / / [+
cb Alarm bypass after continuous cycle 0/250 ore 2 / ! [+
c7 Maximum Pump-Down time 0/900 s 0 / ! [+
c9 Enable autostart with PD operation 0/1 flag 0 ! / [
c10 Select Pump-Down by time or pressure 0/1 flag 0 ! / [
ciit Delayed compressor delay 0/250 S 4 i / o
do Type of defrost 0/4 flag 0 1 1 Cc
dl Interval between defrosts 0/250 ore 8 6 6 F
dt1 End defrost temperature.evap. -50/200 °Cl°F 4 10 5 F
dt2 End defrost temperature evap. Aux -50/200 °Cl°F 4 ! / F
dP1 Maximum defrost duration.evap. 1/250 min 30 30 30 F
dP2 Maximum defrost duration, evap. Aux 1/250 min 30 ! / F
d3 Defrost start delay 0/250 min 0 / / [+
d4 Enable defrost at start-up 0/1 flag 0 / / C
d5 Defrost delay at start-up 0/250 min 0 / / [+
dé Display off during defrost 0/2 - 1 0 0 [
dd Dripping time after defrost 015 min 2 3 3 F
ds Bypass alarms after defrost 0/250 ore 1 / / F
dad Bypass alarms after open door 0/250 min 0 10 10 [+
d9 Defrost priority over compressor protection 0N fla 0 / / [+
di Display defrost probe 1 - °C/°F - / / F
dr2 Display defrost probe 2 - °C/°F / / F
dC Base times for defrost 0/1 flag - 0 0 [
d10 Compressor running time 0/250 ore 0 / / [+
di1 Running time temperature threshold -20/20 °C/°F 1 / / [+
di2 Advanced defrost 0/3 - 0 / / [+
dn Nominal defrost time 1/100 - 65 / / [+
dh Proportional factor for variation in 'dl' 0/100 - 50 / ! C
AD Alarm and fan differential 0,1/20 °C/°F 2 / / C
Al Type of threshold for 'AL" and "AH' 0N flag 0 / / [+
AL Low temperature alarm threshold -50/200 ‘C/F 0 10 10 F
AH High temperature alarm threshold -50/200 °C/°F 0 10 10 F
Ad Low and high temperature alarm delay 0/250 min 120 0 0 F
Ad Configuration of digital input 1 014 - 0 1 1 [+
A5 Configuration of digital input 2 0/14 - 0 5 5 [+
AB Stop compressor from external alarm 0/100 min 0 / / C
A7 External alarm detection delay 0/250 min 0 / / C
A8 Enable alarms 'Ed1' and 'Ed2' 0/1 flag 0 / / C
A9 Configuration of digital input 3 0/14 - 0 / / [+
Ac High condenser temperature alarm 0,0/200 °C/°F 70 / / C




AE High cond. temp. alarm differential 0,1/20 ‘C/F 10 / / [+
Acd High cond. temp. alarm delay 0/250 min 0 / / [+
AF Off time with light sensor 0/250 s 0 / / [
ALF Antifreeze alarm threshold -50/200 °C/°F -5 / / C
AdF Antifreeze alarm delay 0/15 min 1 / / [+
FO Fan management 0/2 flag 0 2 2 [+
F1 Fan start temperature -50/250 °C/°F 5 8 2 F
F2 Fan OFF with compressor 01 flag 1 / / [+
F3 Fan in defrost 0/1 flag 1 / / [+
Fd Fans off after dripping 0/15 min 1 1 2 F
F4 Condenser fan OFF temperature -50/200 °C/°F 40 / / [
F5 Condenser fan ON differential 0,1/20 °C/°F 5 / / C
HO Serial address 0/207 - 1 / / [+
H1 Fuction of relay 4 0/13 flag 1 3 3 C
H2 Disable keypad/Infrared 0/6 flag 1 / / [
H3 Remote control enabling code 0/255 - 0 / / [+
H4 Disable buzzer 0/1 flag 0 / / [+
H5 Fuction of relay 4 2 0/13 flag 1 / ! C
H6 Lockout buttons 0/255 - 0 / / [
H8 Select output to activate with time band 01 flag 0 / / [+
H9 Enable set point variation with time band 0/1 flag 0 / / [+
Hdh Offset anti-sweat heater -50/200 °C/°F 0 / / [+
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HINWEISE

Die Entwicklung der CAREL-Produkte griindet auf jahrzehntelanger Erfahrung
auf dem HVAC-Sektor, auf der standigen Investition in die technologische
Preduktinnovation, auf strengen Qualitatsverfahren/-prozessen mit In-Circuit-
und Funktionstests an der gesamten Produktion sowie auf den innovativsten,
marktgangigen Produktionstechnologien. CAREL und seine Niederlassungen/
Tochtergesellschaften garantieren nicht dafir, dass alle Produkt- und
Softwareeigenschaften  den  Anforderungen  der  Endanwendungen
entsprechen, obwohl das Produkt nach dem gegenwartigen Stand der
Technik gebaut wurde. Der Kunde (Hersteller, Planer oder Installateur der
Anlagenendausstattung) ubernimmt jegliche Haftung und Risiken in Bezug
auf die Produktkonfiguration zur Erzielung der bei der Installation und/
oder spezifischen Endausstattung vergesehenen Resultate, CAREL kann
bei Bestehen spezifischer Vereinbarungen als Berater fur eine korrekte
Inbetriebnahme der Endanlage/Anwendung eingreifen, in keinem Fall
jedoch fur die Betriebstiichtigkeit der Endausstattung/Anlage verantwortlich
gemacht werden,
Das CAREL-Produkt ist ein nach dem neuesten Stand der Technik gebautes
Gerat, dessen Betriebsanleitung in den beiliegenden technischen Unterlagen
enthalten ist oder - auch vor dem Kauf - von der Internetseite www.carel.com
heruntergeladen werden kann.
Jedes CAREL-Produkt benétigt in Abhangigkeit seines Technologiestandes
eine  Pruf-/Konfigurations-/Programmier-/Inbetriebnahme-Phase,  damit
es perfekt an die spezifische Anwendung adaptiert werden kann. Die
Unterlassung dieser Phase kann, wie im Technischen Handbuch angegeben,
zu Funktionsstorungen der Endprodukte fihren, fur welche CAREL nicht
verantwortlich gemacht werden kann.
Nur qualifiziertes Fachpersonal darf das Produkt installieren oder technische
Eingriffe vornehmen,
Der Endkunde darf das Produkt nur auf die in den Produktspezifikationen
beschriebenen Weisen verwenden.
Vorbehaltlich aller weiteren, im Technischen Handbuch enthaltenen Hinweise
gilt fur jedes CAREL-Produkt:
+ Die elektronischen Schaltkreise durfen nicht benasst werden. Regen,
Feuchte und jegliche Art von Flissigkeit oder Kondensat enthalten
korrosive Mineralien, welche die elektronischen Schaltkreise bieschadigen

kénnen. Das Produkt ist in Umgebungen zu verwenden oder zu lagemn,

die den im Handbuch angefuhrten Temperatur- und Feuchtegrenzwerten
entsprechen.

+ Das Gerat darf hicht in besonders warmen Umgebungen installiertwerden.
Zu hohe Temperaturen konnen die Lebensdauer der elektronischen Gerate
reduzieren, sie beschadigen, verformen oder die Kunststoffteile schmelzen
lassen. Das Produkt istinUmgebungen zu verwenden oder zu lagern, die
den im Handbuch angefihrten Temperatur- und Feuchtegrenzwerten
entsprechen.

+ Das Gerat darf auf keine andere Weise als im Handbuch beschrieben
gedffnet werden,

-+ Das Herunterfallen oder eine Erschiltterung des Gerates konnen die
internen Schaltkreise und Mechanismen irreparabel beschadigen.

+ Es dirfen keine korrosiven chemischen Pradukte, aggressiven Lose- oder
Reinigungsmittel zur Reinigung des Gerates verwendet werden.

+ Das Produkt darf in keiner anderen als im Technischen Handbuch
beschriebenen Anwendungsumgebung verwendet werden,

Alle obgenannten Empfehlungen gelten auch fur andere Steuerungen,
serielle Karten, Programmierschlussel und fur jedes weitere Zubehor der
CAREL-Produktbandreihe.

Die CAREL-Produkte unterliegen einer standigen Weiterentwicklung, weshalb
sich CAREL das Recht vorbehalt, an jedem, im vorliegenden Dokument
beschriebenen Geridt ohne Vorankundigung Anderungen und Besserungen
anbringen zu konnen,

Die im Handbuch enthaltenen technischen Daten konnen ohne
Vorankdndigung Anderungen unterzogen werden.

Die Haftung CARELS fur die eigenen Produkte ist von den allgemeinen
CAREL-Vertragsbedingungen (siehe Internetseite www.carel.com) und/
oder von spezifischen Vereinbarungen mit den Kunden geregelt; in
Anwendung der geltenden Gesetzgebung haften CAREL, seine Mitarbeiter
oder Niederlassungen/Tochtergesellschaften  keinesfalls  fir  eventuelle
Gewinn- oder Verkaufsausfalle, Daten-  und  Informationsverluste,
Warenkosten oder Ersatzdienstleistungen, Sach- oder Personenschaden,
Betriebsunterbrechungen oder eventuelle, auf jegliche Art verursachte
direkte,  indirekte,  unbeabsichtigte  Schaden,  Vermogensschaden,
Versicherungsschaden, Strafschaden, Sonder- oder Folgeschaden, sei es

vertragliche, nicht vertragliche Schaden oder solche, die auf Fahrlassigkeit
oder eine andere Haftung infolge der Installation, Verwendung oder
Unméglichkeit des Gebrauchs des Produktes zurlickzufuhren sind, auch wenn
CAREL oder seine Niederlassungen/Tochtergesellschaften von der méglichen
Beschadigung benachrichtigt wurden.

ACHTUNG

o NOPOWER

B ese
o CABLES

| TOGETHER

READ CAREFULLY IN THE TEXT!

Die Kabel der Fuhler und digitalen Eingange soweit wie moglich von den
Kabeln der induktiven Belastung und den Leistungskabeln zur Verrmeidung
von elektromagnetischen Stérungen trennen,

Die Leistungskabel und Signalkabel nie in dieselben Kabelkanale (einschliefilich
Stromkabelkanale) stecken.

ENTSORGUNG

INFORMATION UBER DIE KORREKTE ENTSORGUNG
DER ELEKTRISCHEN UND ELEKTRONISCHEN
GERATEABFALLE

Das Gerat besteht aus Metall- und Kunststoffteilen.
In Bezug auf die Richtlinie 2002/96/EG des Europaischen Parlaments und des
Europaischen Rats vom 27. Januar 2003 sowie auf die einschlagigen nationalen

_Durchfihrungsbestimmungen informieren wir:

1. Die Bestandteile der elektrischen und elektronischen Gerate dirfen nicht
als Siedlungsabfille entsorgt werden, und somit muss das Verfahren der
Mualltrennung zur Anwendung kammen.

2. Fir die Entsorgung mussen die wvon der ortlichen Gesetzgebung
vorgesehenen offentlichen oder privaten Entsorgungssysteme, benutzt
werden. AuBerdem kann das Gerat nach seiner Verwendung beim Einkauf
eines neuen Produktes dem Handler rilckerstattet werden.

3. Dieses Gerat kanngefahrliche Substanzen enthalten: Ein nicht sachgematier
Gebrauch ader eine nicht korrekte Entsargung konnen negative Folgen fur
die menschliche Gesundheit und die Wmiwelt mit sich brifgen|

4, Das auf dem;Predukt/auf_deriVerpackung ‘angebrachte s und | in' den
Gebrauchsanweisungen  enthaltene  Symbol  (durchgestrichener
Abfallcontainer auf Radern) weist darauf hin, dass das Gerat nach dem
13.08.05 auf den Markt gebracht wurde und somit nach dem Verfahren der
Malltrennung zu entsorgen ist.

5. Im Falle einer nicht vorschriftsmafigen Entsorgung der elektrischen und
elektronischen Abfalle werden die von den ortlichen Entsorgungsnormen
vorgesehenen Strafen auferlegt.

Materialgarantie: 2 Jahre (ab Produktions-/Lieferdatum, Verschleifiteile
ausgenommen).

Bauartzulassung: Die Qualitat und Sicherheit der Produkte von CAREL SPA,
werden durch das 150 9001-Zertifikat fur Bauart und Produktion garantiert.
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IR33-DN33 Universale ist eine Produktserie won Steuerungen fur
die Regelung der wichtigsten physischen Groflen  (Temperatur,
Druck, Feuchte) in Klima-, Kalte- und Heizanlagen. Die erste der zwei
Produktbandbreiten sieht zwei Temperaturfihler (NTC, NTC-HT, PTC,
PT1000) vor, die zweite ist fur zwei Temperaturfihler mit erweitertem
Messbereich (NTC, NTC-HT, PTC, PT100, PT1000, Thermokupplungen
J/K mit isolierter Kugel), Druck- und Feuchtewandler oder allgemeine
Signalgeber (Spannungseingange 0...1V, 0...10V, -05...1,3V, 0...5V
ratiometrisch oder Stromeingange 0...20mA, 4...20mA) ausgelegt
(siehe nachstehende Tabelle). Die Modelle unterscheiden sich in ihrer
Spannungsversorgung (115..230 Vac oder 12..24 Vac, 12..30 Vdc fur die
Steuerungen mit reinen Temperatureingangen und 115..230 Vac oder
24 Vac/Vdc fur die Steuerungen mit Universaleingangen) sowie in den
Ausgangen, die modellabhangig variieren: 1, 2 oder 4 Relaisausgange,
4 PWM-Ausgange fur die Ansteuerung von externen Festkorperrelais
(SSR), 1 oder 2 Relais plus 1 bzw. 2 analoge 0..10-Vdc-Ausgange
(AQ). Die einstellbaren Regelalgorithmen sind die EIN/AUS-Regelung
(Proportionalregelunag) oder PID-Regelung (Proportional-, Integral- und
Differentialregelung). Der eventuell angeschlossene 2. Fuhler kann
auBerdem die Differenzregelung, das Free Cooling/Free Heating oder
die Sollwertschiebung mit dem externen Fihler dbernehmen. Alternativ

1.1 Modelle

Die nachstehende Tabelle enthalt die Produktmodelle und deren
Merkmale.

dazu kann eine zweite, unabhangige Regelung mit eigenem Sollwert,

eigener Schaltdifferenz und eigenen Ausgangen aktiviert werden.

Die Serie umfasst auch Modelle fur die Frontmontage (IR33) mit Schutzart

IP&5 und Modelle fur die Hutschienen-Maontage (DN33). Fur eine einfache

Verdrahtung sind alle Modelle mit Steckklemmen ausgerlstet. Alle

Steuerungen sind fur die Netzwerkverbindung zur Einrichtung von

Uberwachungs- und Fernwartungssystemen ausgelegt.

Das Zubehorprogramm umfasst:

+ PC-Programmier-Tool;

« Fernbedienung fir die Remote-Steuerung und -Programmierung:

= Programmierschlissel, batteriebetrieben;

+ Programmierschlissel mit 230-Vac-Netzteil;

+ serielle R5485-Karte;

« serielle R5485-Karte mit Maglichkeit der Umkehr der RX-TX-Klemmen;

= Modul fur die Umsetzung des PWM-Signals in ein analoges 0..10-Vdc-
und 4..20-mA-Signal;

+ Modul fir die Umsetzung des PWM-Signals in ein EIN/AUS-Relaissignal.

IR33-DN33 UNIVERSALE

TYP CODE | MERKMALE
Frontmontage Hutschienen-Montage
Temperatureing. (*) [Universaleing. (*) [Temperatureing. |Universaleing. (*)
(*
IR33V7/HR20 IR33V9HR20 DN33V/HR20 |DN33VIOHR20 2A1, 201100, BUZ, IR, 115...230V
1 Relais  [IR33W7HB20 IR33V9HB20 DN33VZHB20 |DN33V9HB20 Al 201, 100, BUZ, IR, RTC, 115...230V
IR33V7LR20 IR33VOMR20 @ |DN33V7LR20 |DN33VAMRZ0 e |24, 201, 100, BUZ, IR, 12, 24Vac, 12.. 30Vdc (e = 24 Vac/Vdc)
IR33W7HRZ0 IR33W9HR20 DN33W/HR20 |DN33WIHR20 2A1 201 200, BUZ IR, 115,230 Y
2 Relais  |IR33W7HB20 IR33WSHB20  |DN33W/7HBE20 |DN33WOHB20 |24l 201, 200, BUZ, IR, RTC, 115...230V
IR33W7LR20 IR33WOMR20 e [DNI3W7LR20 |DN33WIMR20 e |2A1 201,200, BUZ, IR, 12...24 Vag, 12...30Vdc (e = 24 Vac/\Vdc)
IR3377HR20 IR3379HR20 DMN33Z7HRZ0 |DN3379HR20 241 2D, 400, BUZ, IR, 115...230V
4 Relais  [IR33Z7HB20 IR3379HB20 DN33Z7HB20 |DN33Z9HB20 2A1 201,400, BUZ, IR, RTC, 115 230V
IR3377LR20 IR3379MR20 @ |DN3377/1LR20 |[DMN3379MR20 e [2A1 201, 4D0O, BUZ, IR, 12 24Vac, 12, 30 Vdc (e = 24 Vac/Ndg)
[RIZATHR20 IR33A3HR20 DN33A7HR20 [DN33ASHRZ0 2A1 201, 455R, BUZ, IR, 115,230V
4 55R IR33ATHB20 IR33A9HB20 DN33AZHB20 |DN33ASHB20 2Al, 2D, 455R, BUZ, IR, RTC, 115...230V
IR33A7LR20 IR33A9MR20 @ |DN33A7LR20 |DN33AOMRZ0 e |24l 201, 4558, BUZ IR, 1.2, . 24 Vac, 12 130 Vdc (e =24 Vac/Vdg)
1 Relais  [IR33B7HR20 IR33B9HR20 DN33B7HR20 |[DN33B9HR20 2A1 2D 1004 1AD, BUZJIR, 115, 1. 230
+1 IR33B7HB20 IR33B9HB20 DN33B7HB20 |[DN33B9HB20 2A1 2D 1DO+1AD, BUZ, IR, RTC, 115...230V
0.10Vdc [IR33B7LR20 IR33B9MR20 e |DN33B7LR20 |DN33BOMR20 @ |2Al, 2DI, 1DO+1AO, BUZ, IR, 12...24 Vac, 12...30 Vdc (e = 24 Vac/Vdc)
2 Relais  |[IR33E7HR20 IR33E9HR20 DN33E7HR20 |DN33ESHR20 241 2D1, 2D0+2A0,BUZ, IR, 115...230V
+2 IR33E7HB20 IR33E9HB20 DN33E7HB20 |DN33ESHB20 2Al 2DI1, 2D0+2A0, BUZ, IR, RTC, 115...230V
0.10Vdc |IR33E7LR20 IR33E9MR20 @ |[DN33E7LR20 |DN33EOMR20 e |22Al 2DI, 2DO+2A0,BUZ, IR, 12.. .24 Vac, 12...30 Vdc (e = 24 Vac/\Vdc)

Al = analoger Eingang; AO = analoger Ausgang; DI = digitaler Eingang;
DO = digitaler Ausgang (Relais); BUZ = Summer; IR = Infrarotempfanger;
RTC=Real Time Clock, Echtzeituhr.

(*)

ART DER ANSCHLIESSBAREN FUHLER/EINGANGE

Temperatureingange Universaleingange

NTC -50T50°C -50T10°C

NTC-HT -40T150°C -10T150°C

PTC -50T150°C -50T150°C

FT1000 -50T150°C -199T800°C

PT100 - -199T800°C

TC WK - -100T800°C

0.1V - Max. Bereich -199.. 800

05,13V - Max. Bereich -199...800

0,10V - Max. Bereich -199...800

0...5V ratiometrisch - Max. Bereich -199...800

0. .20mA - Max. Bereich -199...800

4...20mA - Max. Bereich -199.. .800
Tab. 1.b

Tab.1.a

Die Art der Ausgédnge ist am Code zu erkennen:

« Der 5. Buchstabe V/W/Z entspricht jeweils 1, 2, 4 Ausgangsrelais;

« der 5. Buchstabe A entspricht 4 S5R-Relais;

» der 5. Buchstabe B/E entspricht jeweils 1 oder 2 Relais oder 1 oder 2
analogen 0..10-Vdc-Ausgéngen.

Auch die Art der Spannungsversorgung lasst sich am Code

erkennen:

+ Der 7. Buchstabe H entspricht der 115..230-Vac-Versorgung;

« der 7. Buchstabe L steht fur die 12...24-Vac- oder 12...30-Vdc-
Versorgung in den Modellen mit reinen Temperatureingangen
und fir die 24-Vac-/24-Vdc-Versorgung in den Modellen mit
Universaleingangen.
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1.2 Funktionen und allgemeine Merkmale

Die beiden Hauptbetriebsmodi der IR33/DN33 Universale-Steuerungen
sind der “Direct”-Modus und der "Reverse™Modus, die von den erfassten
Messwerten abhangen. Im Direct-Modus wird der Ausgang aktiviert,
wenn der Messwert den Sollwert plus eine Schaltdifferenz Uberschreitet;
dieser Modus halt den Wert also unter einem bestimmten Level
(typischer Einsatz in Kalteanlagen). Umgekehrt wird im Reverse-Modus
der Ausgang aktiviert, wenn die Temperatur unter den Sollwert plus eine
Schaltdifferenz sinkt (typische Anwendung in Heizanlagen).

In 9 voreingestellten Betriebsmodi steht es dem Installateur frei, den
Sollwert und die Aktivierungsschaltdifferenz zu wahlen.

Im  “Spezialbetriebsmodus”  kénnen  der  Aktivierungs-  und
Deaktivierungspunkt sowie die Direct- und Reverse-Regellogik extakt
eingestellt werden; damit wird die Anwendung aullerst flexibel.
Schlielich konnen auch automatische "Arbeitszyklen” programmiert
werden, die beispielsweise in Prozessen eingesetzt werden, in denen
die Temperatur fur eine Mindestzeit Uber einem bestimmten Wert
gehalten werden muss (Kurzzeiterhitzungsanlagen, Pasteurisation). Ein
Arbeitszyklus setzt sich aus funf Intervallen zusammen, in denen die
Temperatur jeweils einen gewissen Sollwert erreichen muss. Er wird
Uber die Tasten, Uber den digitalen Eingang oder - in den Modellen mit
RTC - automatisch aktiviert. Der Arbeitszyklus wird in jedem Fall - dank
des internen Timers - innerhalb der eingestellten Zeit ausgefihrt, Die
Fernbedienung - Zubehdr fir alle Steuerungen - repliziert die Tasten der
Steuerung und zeigt die am haufigsten verwendeten Parameter direkt
an. Modellabhangig kann der aktivierbare Ausgang ein Relais, ein PWM-
Signal fur Festkorperrelais (SSR) oder eine Spannung sein, die linear von
0 bis 10 Vdc ansteigt. Die Umnsetzung des PWM-Ausgangssignals ist mit
den folgenden Modulen méglich:

+ CONVO/10AQ: Fir die Umsetzung des PWM-Ausgangssignals fur SSRin
ein analoges, lineares 0..10-Vdc- und 4..20-mA-Signal.

+ CONOMNOFFQ: Fir die Umsetzung des PWM-Ausgangssignals fir SSRin
ein EIN/AUS-Relaisausgangssignal.

Ab der Firmware-Revision 2.0° steuert’ IR33 Universale zwei Kreise

mit unabhangigen PID-Regelungen - an. Auflerdem wurden neue’

Software-Funktionen implementiert, wie Speed-up, Cut-off oder die
Zwangsschaltung des Ausganges Uber den digitalen Eingang, diese
Funktionen kénnen fir jeden Ausgang gewshit werden. Siehe den
Absatz “Software-Revisionen’ und das Kapite! “Funktionen’”

Zubehorprogramm fur die Produktserie IR33/DN33 Universale:

Programmier-Tool ComTool

(downloadbar von http://ksa.carel.com)

Mit diesem Tool kann die Steuerung von jedem PC aus programmiert
werden; die verschiedenen Konfigurationen kénnen in einer Datei
gespeichert und zur Endprogrammierung abgerufen werden; Custom-
Parameter-Sets konnen fir eine schnelle Programmierung erstellt und
verschiedene Benutzerprofile konnen mit Zugangspasswort eingerichtet
werden.

Hierzu sind die USB/R5485-Wandler (CVSTDUMORO) und die serielle
RS485-Schnittstelle  (IROPZ48500) an  den PC  anzuschlielen.
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Fig.1.a
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Fernbedienung (Code IRTRUES000)

Dieses Zubehor wverleiht direkten Zugriff auf alle  wichtigsten
Funktionen und Konfigurationsparameter und ermaoglicht die Remote-
Programmierung Uber die Funktionstasten, die exakt die Tastatur der
Steuerung replizieren.

Tima ON Tima OFF

product part number IRTRUES000

Fig. 1.b

Batteriebetriebener Programmierschliissel (Code IROPZKEY00)
und Programmierschliissel mit Netzteil (Code IROPZKEYAQ)

Diese Schlissel dienen einer schnellen Programmierung der - auch
nicht versorgten - Steuerungen und reduzieren somit das Fehlerrisiko.
Mit diesem Zubehar werden technische Eingriffe effizient und schnell
ausgefuhrt; auferdem konnen die Steuerungen in nur wenigen
Sekunden auch wahrend der Abnahmepriifung programmiert werden.

Fig. 1.c

Serielle RS485-5chnittstelle (Code IROPZ48500 und IROPZ48550)
Sie wird direkt in den Programmierschlissel-Steckplatz eingeflgt
und ermaoglicht den Anschluss der Steuerung an das PlantVisor-
Uberwachungssystem. Da es sich um ein externes Zubehér handelt,
kann der Anschluss an das Uberwachungssystem auch im Nachhinein
erfolgen. Das Modell IROPZ48550 ist mit einem Mikroprozessor
ausgerustet, der automatisch die Signale TxRx+ und TxRx- erkennt (und
sie eventuell umkehren l&sst).

Fig. 1.d
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USB/RS485-Wandler (CVSTDUMORO)
Der elektronische USB/RS485-Wandler verbindet ein RS485-Netz mit

einem PC Uber den USB-Anschluss.

Fig.1.e

Serielle RS485-Karte (Code IROPZSER30)
Diese Karte dient der Einbindung der DN33-Steuerung per R5485 in das

PlantVisor-Uberwachungssystem.
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Fig. 1.f

Modul fur analogen Ausgang (Code CONV0/10A0)
Setzt das PWM-Signal fur Festkorperrelais (SSR) in ein Standard-0..10-Vdc-
oder 4..20-mA-Signal um. Nur fur die Modelle [R/DN33A*****,

Fig. 1.9

EIN/AUS-Modul (Code CONVONOFFO)

Setzt  ein  PWM-Signal fUr Festkorperrelais in ein  EIN/AUS-
Relaisausgangssignal um. Dieses Modul ist nttzlich, wenn eine Steuerung
IR/DN33A*** mit einem oder mehreren Ausgangen fur Festkorperrelais
verwendet wird und ein oder mehrere EIN/AUS-Ausgange flr die
Regelfunktionen oder das Alarmmanagement erforderlich sind.

Fig. 1.h
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2. INSTALLATION

2.1 IR33: Frontmontage und Abmessungen

2.1.1  IR33 mit Temperatureingangen
. 76.2
|
-1 R A = 22 2
© |:||:| o o dima di foratura \
% 3 2| drilling template
[10] an ' 71%29 mm \
o s e/
80.6 |
2.1.2  IR33 mit Universaleingangen
| 76.2
_ e
© DD . ! : dima di foratura |
@ < | 1 drilling template |
[sp]
04 ) 71x29 mm |
| e =,
80.6 ] 80
y 101 N

2.1.3  IR33 - Optionale Anschliisse

Temperatureingange Universaleingange

[ 1

— I |

s @D

IROPZ48500: IROPZKEY**: IROPZ48500: _ IROPZKEY*":
Intertaccia scheda serisle RS485  Chizve di programmazione Interlaccia scheda seriale RS485  Chiave di programmazione
Serizl board intertace RS465 Pragramming ey Serial boand interface RS485 Programming key
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2.2 DN33: Hutschienen-Montage und Abmessungen

2.2.1 DN33 mit Temperatureingiangen

70 60

@@l | 22>

L1

oo™ tuong o

136
[ A
MH O
o
4

- =S
— — 1
eezece

2.2.2 DN33 mit Universaleingangen

2.2.3 DNB33 - Optionale Anschliisse

N IROPZSER30:
~ Interfaccia seriale RS485.
Serial board RS485.

-—— -

IROPZ485**:
Interfaccia seriale RS485
Serial board RS485

— 3 IROPZKEY**:
@ Chiave di programmazione

U Programming key
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2.3 Schaltplane fiir IR33/DN33 mit Temperatureingangen

CAREL

IR33

2.3.1
Die Modelle mit 115..230-Vac- und 12..24 Vac (12..30 Vdc)-Versorgung besitzen denselben Schaltplan, weil die Polaritat unbedeutend ist.

IR33V7HR20 / IR33V7HB20/ IR33V7LR20

IR33W7HR20 / IR33W7HB20 / IR33W7LR20

2
po1 woz P ez 0o1...2
EMB0T30-1 B4} A | | ENEUHI]-_:I » B(4)A
UC873 230V BARLA 13114115 (TETEREE ?{\L;i\m
T12LRA D02 2
Do1 SERIAL and KEY SERIAL and KEY
—t — |DO1 (|
[1]2]3] |5|?|8|9|1°|”|‘2|‘ [Tl [eDrTelololnlnll
I I ] ' [
1
o Nc|1Nm POWER |/[81)7]62 | DI1) DI2 NUNO‘ POWER |/[B1}/[B2 | DIt|DI2
SUPPLY SUPPLY
GND GND
Relais
IR33Z7HR20 /IR33Z7HB20 / IR33Z7LR20
c2 NO4 pO7T..4
chz Nlcz rxlc4 | ':l'] ENGO730-1 B (4)A
Trara 250V gaom
1301415 18] 17 ] 18] VLET3 BA 2FLA
12LRA
boz bos SERIAL and KEY
Dot Do3 El
|‘I|2|3|d|5|6|?|8|9|10|11|12|‘
I [ [
el NLND] C|3 no3 POWER B1[]82 | DI DI2
SUPPLY
GND
IR33A7HR20 / IR33A7HB20 / IR33A7LR20
"2 o AOT..4
| C‘lo | C‘lo $58 pe ZAMAMAX
13] 14 17]18 L " SSR
| AD2  AOD4 ()
*L.OJ_ - SERIAL and KEY
O a0z |
|1|2|3|a.|5{6|?|3|9|1o|11|12|‘
T
G0 " G0 % FOWER E1B2 | DI DI2
SUPPLY
GND
IR33B7HR20 / IR33B7HB20 / IR33B7LR20 IR33E7HR20 / IR33E7HB20 / IR33E7LR20
A Dot AQ2 —— Y2 o Y4 o DO1/3 AQ214 —
i ENGD730-1 B (4)A 5 mA MAX | | | A ECANE Y. pe 5. mA MAX
~250 Y C v =23 T
13012 uLsn A 2FLA 010V Relais + 13114 17 T1g ] UL 873 ?;\I.;ALA .10V
L] a0z T2LRA 0..10 Vdc +|_C_>_|_A02 AO4+|_G>_|_
- SERIAL and KEY oo o3 SERIAL and KEY
1 D -
o1 =] 1%
[1]z2]3] |5|?|s|9|10|11|12|‘ iz ]3]als]s]7]a]e]i0]n]z]
[ | | | | ‘
1l NO1 R 1 [{e]] NO3 )
NC1 Eﬂﬂcﬁ Blylez| oy oi N1 c3 ESH’ES B1}/[B2 JI1/ U|2/
N
GND GND

ir33 universale +030220803 -rel. 2.3 -16.04.2012
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2.3.2 DN33
DN33V7HR20 / DN33V7HB20 DN33V7LR20
DN33W7HR20 / DN33W7HB20 DN33W7LR20
DN33Z7HR20 / DN33Z7HB20 DN33Z7LR20
ENGOT30-1 5 (4) A ENGOT30-1 8 (4) A
DOT..4 jrgss 2 g Do1...4 a0 saara
12LRA 12LRA
N(lﬂ N? r_lu n(lu n? <|3 N?l N|E2 clz u?a u{la c|4 mln N? r_lu wcljs nTs <|3 N|DJ' NT? c|> ulm N<|a [-lt
[sTas s a7s] [ne]zo] 21 ][22 23] 24 ] [naJials e8] [neJeoar][22]23]24]
[ L L7 [ [ L L[ [
Do1 DO3 Doz DO4 Relais DO1 DO3 DO2 DO4
[ IKEY F1KEY
I FONER SERIAL I ROWER SERIAL ‘
112 [el7Talalioln] [a]s[6[7[a]alio]in]
T T amau L‘Il) mz} | 5117 82 DII) D]
Lo _ HC 1224V
AC 115,230V 50 mA MAX e DC 12,30 300 méd MAK GHD
DN33A7HR20/ DN33A7HB20 DN33A7LR20
20 mA MAX 20 mA MAX
AOT...4 sseoc T2 MK AOT...4 ssmpcray
11 [E [E ] 0 YII G|D "|3 G|° le r‘lG "'l“ r’|°
| | | | | | |
3 is][ e[ 7] 18] [19]20]21][22]23]24] SSR ‘|13|14|15||‘5|'?|15||19|20|21||22|23|24|
Yaor . Taos . Yave Taoe ‘Aot ‘a0z "a02 "A04
I KEY [ KEY
rowe, SERIAL I SOreiy SERIAL ‘
‘1 2 [e 7189 io]11] [aTsTefJ7Taafio]i]
T T amau o J o) | @manz o | iz
LN AC 1224
- GHD DC 1230V 300 mA MAX GHD

AC 115,230V 50 mA MAX,

DN33B7HR20 / DN33B7HB20 y DN33B7LR20

DN33E7HR20 / DN33E7HB20 DN33E7LR20
. ENGOT30-1 8 {41 A 5 mé MAX
0. 8 (4] A ENGOT30-1 50y,
DO1/3 %.zmu i AO2/4 et DO1/3 5= mvgmns AD2/4 o=
12tel | 12LRA
MNO1 M1 €1 .NU3 MC3 O3 2 (1] L7 GO NOT  MCY Ell N|D] NI|:3 C|3 '|'|2 Glﬂ 'I'l-l G|U
I 1 | I | | | | |
[A3]aa[i5 ][ 6] 17 [ 18] [19[z20]21] [22]23 [24] Relais + [Tas ez a] [1e]ze]a1][22]23 ] 24 ]
- T § — g — -
o + 0..10Vdc + ; + ‘
DO1 DO3 AO2 AO04 Do1 DO3 AO2 AO4
[ KEY POWER [T 1KEY
Sopply SERIAL I SUPPLY SPRIAL ‘
HE [6]7]8]ow0]n] [a]sTef7lalafro]1]
f f 331 333 DH) Dlz) | | Q 81@ a2 D”) IJI?)
I-| NI AC12.24V
6D DC 12,30V 300 mA MAX GhD

AC 115,230V 50 ma MAX

o Die Modelle DN33 mit 1DO, 2DO, 1DO+1A0 fihren die komplette Kodierung auch fur die nicht vorhandenen Ausgange an.

Legende

POWER SUPPLY Spannungsversorgung

DO1/D02/DO3/D0O4 Digitaler Ausgang 1/2/3/4 (Relais 1/2/3/4)

AQT/AC2/A03/A04 PWM-Ausgang fir die Ansteuerung von externen Festkérperrelais (SSR) oder analoger 0...10-Vdc-Ausgang
GO Bezugspotenzial fur PWM-Ausgang oder analogen 0..10-Vdc-Ausgang

Y1/Y2/Y3/Y4 Signal fur PWM-Ausgang oder analogen 0..10-Vdc-Ausgang

C/NT/NO Gemeinsamer Anschluss/Normalerweise geschlossen/Normalerweise offen (Relaisausgang)

B1/B2 Fohler 1/Fihler 2

Dhn/pIz2 Digitaler Eingang 1/ Digitaler Eingang 2
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2.4 Schaltplane fiir IR33/DN33 Universale mit Universaleingdngen

2.4.1 IR33

Die Modelle mit 115...230-Vac- und 24-Vac/Vdc-Versorgung besitzen denselben Schaltplan.

In den 230-Vac-Modellen wird der Aulenleiter (L) an die Klemme 7, der Neutralleiter (N) an die Klemme 6 angeschlossen. In den 24-Vac/Vdc-Modellen ist
die Polaritdt G, GO einzuhalten,

POWER SUPPLY

24 VaciVde
G0 G
IR33V9HR20 / IR33V9HB20/ IR33VIMR20 IR33W9HR20 / IR33W9HB20 / IR33W9MR20
Do142 -
ool — =
N _
ENGD7IO-]  B4A W Enco730-l | BWIA G
AR TS AT . I BAIIHE o
< — S
L]
- -~
g ) <
DiF GuD -BX +B2 BX +12V & M2 GND -BX +B2 BX +12V E
o1 u I N Y O w
—t 25|26 |27 (2829 |30 [— 25 |26 |27 |28 |29 | 30
||1|T|3| |6|?| |1|9|2|0|2|1|2|2|2l3|24| EI Relais ||‘||2||3| |§|?I| 192021 |22 ] 25 | a¢ EI
¢l NOt 11 GND -B1 4B1 Bl 45V a i POWER DI GND -B1 +B1 B1 +5V
. POMGER DT GND 51 aB1 BT 45V d SUPPLY
IR33Z9HR20 / IR33Z9HB20/ IR33Z9MR20
DOT..47 >
ENGOTI01 B (4)A ¥
o BV anw w
Moz GI NCZ Neq NOd cd ' M
-]
=
o e’.?u -tlaz fsli s|1 +1|1\- | =
w
252627 [28]29]30] | ¥
[ Ta]3]als]e]7] [re]en]ar]z2]z3]za EI
T T T T T T T
8] | HO1 | N3 POWER DIt GND -B1 +B1 Bl 45V
N1 ] SUPPLY
IR33A9HR20 / IR33A9HB20 / IR33AIMR20
—AOQT.. 4 s
20 mA MAX .
S8 DC SSR -
12 gy 4 6o RN D
)
o
13 |14 1718 &
Lolaoz 404 L) o eb, 2 a2l 2V é
. , ] r w
=402 2 25| 26| 27 |28 29| 30
||1|2| |4| |s|?| 19|20 21 |22 23|24 B
T T T T T T T T T | 1
@ 1 | Y3 POWER DIl GND B1 +B1 Bl 43
G UPPLY
IR33B9HR20/IR33B9HB20/IR33BIMR20 IR33E9HR20/ IR33E9HB20/ IR33E9MR20
poi AOG— . —P01/3 = Ap2/4 =
ENG0730-1 B (4) A 5 mAMAX ENGO730,1 LA pc 5 mA MAX &
“ . T A TR T e I T : ue o EP YA e ooV _:
( UIO = B ]
[13]14] g Relais + ;
LS A0z Dii "i'lm -Ff? +ff? B|? +av E 0..10v D2 GHD -2 B2 B2 <12V E
L1 1 1 [ |
w w
po1 25 |26 |27 |28 |29 30 25 |26 |27 | 28|29 |30
[1]:2]3] [6]7] [19]z0]z1]22]23]2a E| 19 (20|21 [22]23]24 E|
T T T T T T T T T
sl nr|1 HOY :3;\'?5& DIl GHD -B1 +B1 B1 45V 4} N1 NO3 glgp\:\;{n‘f DIII GI{ID -é] ulil BII -5"«
L NC1 3

ONB:

« Alle IR33-Steuerungen (Temperatur- und Universaleingange) und DN33-Steuerungen (Temperatureingange und Universaleingdnge) besitzen
Versorgungs- und Ausgangsklemmen, die in Position und Nummerierung tbereinstimmen.
Die elektrischen AnschlUsse der Fuhler und digitalen Eingange sind in den Modellen IR33 und DN33 mit Universaleingangen dieselben. Es andert sich
nur die Nummerierung der Klemmen.

+ Fur den Anschluss von 2-Draht-Fuhlern PT1000 die Steckbriicke zwischen B1 und +B1 {fir FUhler 1) und zwischen B2 und +B2 (fir Fihler 2) einflgen.

Legende
POWER SUPPLY Spannungsversorgqung
DO/DO2/DO3/DO4 Digitaler Ausgang 1/2/3/4 (Relais 1/2/3/4)

ACT/AD2/AC3/ A PWM-Ausgang fur die Ansteuerung von externen Festkdrperrelais (SSR) oder analoger 0..10-Vde-Ausgang
G0 Bezugspotenzial fir PWM-Ausgang oder analogen 0...10-Vdc-Ausgang

Y1/Y2/3/Y4 Signal fir PWM-Ausgang oder analogen 0...10-Vdc-Ausgang

C/NC/NO Gemeinsamer Anschluss/Normalerweise geschlossen/Normalerweise offen (Relaisausgang)

—Fuhler 1/Fiihler 2
Dn/Di2 Digitaler Eingang 1/ Digitaler Eingang 2
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242 DN33

DN33V9HR20 / DN33V9HB20
DN33W9HR20 / DN33W3HB20
DN3379HR20 / DN3379HB20

EN60730-1 51414
1.4 ———
Do m

84 1/2 HF

~230V

NO1T KO 1 NO3 NC3I 3 NO4 MCA 4

1 1 1 1 1 1 1 1 1 1 1 1
aTraos] [e[7[a] 1o Jzear] [22 23] 24]
L— L [ L

NOZ NC2 02

Dot Doz Doz Do4

DN33V9MR20
DN33W9oMR20
DN33Z9MR20

NOT WCT1 1

DOT..

4 ENGD]'301 ..30\.8"4].-!

BA 172 HP

NOF NC3 f.|3 N?I NTI \’.IE

NO4 NC4 4

1
DaTaalas] e[z 18] [nafzo 21 [22]23]24]
L— L= L= =

Dot DO3 Doz Do4
SERIAL ; SERIAL
POWER KEY [ G s Gl s Relais POWER KEY [ G0 g2 g B gV
SUPPLY ‘ SUPPLY
[z 25|26 2? zs 20 30 1| f ‘I
T T T T
ao 5] 1 GHD B] +ﬂ1 ﬂ] +5 l‘ll Il DI'I l:ND -E'l IB'I BI 5V
T
115- 80 mA 244~ 50,60 H
130V~ 45 mA 0. 504z 24 md50 mA max
DN33A9HR20 / DN33A9HB20 DN33A3MR20
20 mé MAX
AOT...4 sskoc H:;"\;\:;‘:;( AOT..4 ssmoe 12V MAX
¥l [ I G N [ ] " ®on B Qoo 0
1 1 1 1 1 Il 1 1
[isTaalas] [we[av]1a] e lzol21] [22]23Ta4] |1a| 14|1=,| Lea7] 1s| |13|20|21| |22|21|24|
+ - + s F - F = +— +- T +_
A01 A03 A02 A04 SERIAL SR A01 A03 Ao2 404 T semiar
D2 GND B2 +B2 B2 +12V D2 GND B2 482 B2 412V
POWER KEY [7=7] POWER KEY 7]
‘ SUPPLY I!I-IE SUPPLY [31 32 [23] 24 [35 [35]
[ 2 1 ][ 2 75 |26 |27 |28 29 |30
T T T T T T T T T T
:iIO r:‘ DI'I GND Bt &-B'l E'I &-5\’ l:l |L M1 GHND -B1 +B1 Bl 45V
15Y- 90 mA, 24~ 50, B0 Hz
230V~ 45 mA 50,..60Hz 24 W e 450 mA max
DN33B9HR20 / DN33B9HB20 DN33B9MR20
DN33E9HR20 / DN33E9HB20 DN33E9MR20
ENGO730-1 ... 8 (414 Sma‘.ﬂAX ENBO7I0-1 L. B {41A AO2/4 DCM
Do1/3 TR A AC2/4 pc— Doz i B TS 210V
o R N?a I""|:3 {|3 Y|2 i’n Yﬁ rJ|n H:II] \‘IC'l r_ll NE}? N(IT (IT Wi Go ¥4 (e
By N £Y 1 1 1 1
|‘=|‘:55||1|G:‘4?|1B| (1920 [21] [22 25 T24] ala0s] elaz]is] [elze]z21] [22]23]24]
r = . +—T R
o1 D03 A02" A0 [ semiar Relais + Do1 l?‘g; o g
poweR KEY [*7] L el G Vdc D2 | GND B2 +82 &2 SERML
G RO
2 . ENEAESENES EA Rower  KEY
r,a 2|5 .Zlﬁ ZI'-' IIB 2|9 BI(}I L ,T| ,2|_|
TR L Bl GHD 81 +B1 CYg N un GHE -51 151 51 fEl’
3301-'1.13: m?ﬁ?:muz - 0L

2.5 Fiihleranschluss fir

24 V= 450 mA max

IR33/DN33 Universale mit Universaleingidngen

IR33 R 0 - h2v L
[ \,'_”im Dz \'_r] 82" [+B2 | 82 DIz ‘:_G|ND *H’@%ﬁ U'I\'_ETD {321&3 iz =
25[26[27(28[29[30 25[26(27(2 29 30 25[26[27]28[29][30| 25|26 2? 28 29(30
19|20(21|22|23|24 19(20(21(22(23(24 19(20/21(22(23|24| 19(20(21|22]23 |24 19|20(21|22|23 |24
D”'_c:-!m _J‘—E—BL o '_r,rluu L&lﬂﬂ o '_r,Lo +81 — o '_r,rlm LJ 1 o e g +5V
PTC / NTC / NTC(HT) PT100/ PT1000 0.1,0.10,-0,5.1,3 Vdc 0..20,4.20mA TCJ/TCK 0.5V rat.
0..20,4..20 mA (3-draht) | (2-draht)
DN33 82 5 . v +12¥ ot i .
o "_Gi\ll} |—m—| oo \'_| r‘%‘lﬂ . " GND 82 g0 mA max, e {_E“NB /I: B0 mA mak, Dlzﬁ'_GTD o2 |z . GND B2
31|32|33|34|35|36 31|32|33|34|35|36 31[32[33[34[35[36 3132 33 31(32|33(34|35|36 31|32|33|34|35|36
2;36 27[28|29[30 2)35 27]28[20 30 5526127 78/29130 552627 23 29 30 2}5 26(27(28[29(30|| [25]26[27[28]29]30
E 7 T i (81 |+ 7
P GNo -s||_‘:'_s|| "0 L T o ._G'I\‘D ml‘@— u I_G’I\‘D_t/ +B1 L +5Y
PTC / NTC / NTC(HT) PT100/PT1000 0..1,0.10,-0,5..1,3 Vdc 0..20,4.20 mA TC-J/TC-K 0.5V rat
0..20,4..20 mA (3-draht) | (2-draht)

- Sicherstellen, dass die Abisolierlange des Drahtes 8+10 mm betragt.

- Das orangefarbene Verriegelungssystem mit einem Schlitzschraubenzieher niedergedrickt halten,
- Den Draht in die darunterliegende Bohrung einfuhren.

- Das orangefarbene Verriegelungssystem freigeben.
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2.6 Anschlusspldane

2.6.1  Anschluss der Module CONV0/10A0 und CONVONOFFO (Zubehdr)

Die Module CONV0/10A0 und CONVONOFFQ setzen ein PWM-Ausgangssignal fur 55R in ein analoges 0..10-Vdc-Ausgangssignal und in ein EIN/AUS-
Relaisausgangssignal um. Das folgende Anwendungsbeispiel verwendet das Modell DN33A7LR20. Fur dieselbe Steuerung konnen somit 3 verschiedene
Ausgangstypen erzielt werden. Sollten nur der analoge 0...10-Vdc-Ausgang und der Relaisausgang erforderlich sein, kénnen die Modelle DN33E7LR20
oder DN33E9MR20 verwendet werden, deren Schaltplane in der Folge abgebildet sind.

Input signal Impust signal
AO1...4 ssr ocZ2nA MK G |Go| Y+ Y- G| Go| Y+| Y-
¥ GO| Y3 GO le Gln vla Gln ? C2) 9 ? (13 (23 g ?
[13]14]15]|16]17] 18] [19]20] 21]|22] 23] 24]
CONVO/10A0 CONVONOFFO
Yaor T Taoz T Tac2 T tacs 7 7
[1KEY 56 7 8 56 7 8
I :3‘,’.’§f seriAL [T O 000 O 000
[41sTs]7T8]oTi0]] [ ] o
e [0 Len |
DN33A7LR20 @ GND GO 0-10Vele Output
Signal output
230 Vacm) 24 Vac

Fig.2.a

Legende

Module CONV0/10A0 und CONVONOFFO |Modul CONVO0/10A0 |Modul CONVONOFFO

Klemme Beschreibung Klemme Beschreibung Klemme Beschreibung

1 Spannungsversorgung 24 Vac 5 Bezugpotenzial 0..10-Vdc- 5 Normalerweise offen
Ausgang

2 Bezugspotenzial fur 6 0..10-Vdc-Ausgang ] Gemeinsamer Anschluss

Spannungsversorgung

3 PWM-Steuersignal (+) 7 Bezugspotenzial 4..20-mA 7 Normalerweise
Ausgang geschlossen

4 PWM-Steuersignal (-) 8 4..20-mA-Ausgang 8 Nicht angeschlossen

Das Steuersignal der Klemmen 3 und 4 der Module CONVO/10VAD und-CONVONQOFF ist optisch isaliert. Dadurch kann die Versorgung G, GO jener der
Steuerung entsprechen. '

DN33E7LR20

ATTUATORE 1 ATTUATORE 2 TEM PERATURE NGA[\GE

ACTUATOR ) ACTUATOR 2

Aln den mit Gleich- oder Wechselstrom versorgten Maodellen B und E
konnen das Bezugspatenzial (GO) des 0..10-Vdc-Ausganges und das
Bezugspotenzial der Versorgung nicht gemeinsam verwendet werden.

NO1 WG1 €1 ND3 NE3 €3
paf1afrsfae[17]1e] [0
— —

2Vac AFaI sesdie an diganalogen' Atsgange angeschlossenen Stellantriebe

bo1 pos ‘Aoz TaAcs | E verlangen, kann die Erdung ausgefihrt werden (PE), wobei darauf
ponen [ KEY seriat (T 1 geachtet werden muss, dass diese wie in der Abbildung auf GO der
I 8 N N A R R K I Ausgange erfolgt.
AC 12,24V aa‘a“ oIt sz |
200 i
one Fir die Modelle DN33x(B, E)/LR20 und IR33x(B, E)7LR20 muss der

e @ e dargestellte Schaltplan befolgt werden, damit das Gerat keinen
PE = irreversiblen Schaden erleidet.

NO!
Fig. 2.b
DN33ESMR20
ATTUATORE | ATTUATORE 2 UNIVERSALEINGANGE
ACTUATOR 1 ACTUATOR 2
R
¥ G0 G Y G G
CO00lloo0 A In den mit Gleich- oder Wechselstrom versorgten Modellen B und E
Jiu konnen das Bezugspotenzial (GO) des 0..10-Vdc-Ausganges und das
Bezugspotenzial der Versorgung gemeinsam verwendet werden;
(&) et allerdings ist im Falle einer 24-V-Versorgung (G, GO} die Polaritat zu
So1 o3 O O beachten. Damit wird nur ein einziger Transformator erforderlich.
Aoz A04
anp [ seriaL
KEY oIz -B2+B2 B2 12V
= [31]32]33]34[35]36]
[1][2] 25]26[27]28[29]30]
G| & DI1 GND -B1 +B1 B1 45V
AC 24V/ DC 24V 450 mA MAX @
s
24 Vac L@zsa\m
Fig. 2.c
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2.7 Installation

Fur die Installation siehe die nachstehende Beschreibung sowie die
Schaltplane:

1. Die Fuhler anschliefen und Spannung anlegen: Die Fihler konnen
bis max. 10 m wvon der Steuerung entfernt installiert werden,
sofern abgeschirmte Kabel mit 1 mm? Mindestquerschnitt
verwendet werden. Fur eine hohere Storfestigkeit sollten Fuhler mit
abgeschirmtem Kabel verwendet werden (nur ein Ende des Schirms
an die Erde des Schaltschranks anschlielRen).

2. Die Steuerung programmieren, siehe Kapitel “Bedienteil”

3. Die Stellantriebe anschliefen: Die Stellantriebe sollten erst nach der
Programmierung der Steuerung angeschlossen werden. Die max.
Relaisleistung (siehe "Technische Daten”) muss sorgfdltig Uberprift
werden,

4. Das serielle Netzwerk einrichten: Falls die Einbindung in das
Uberwachungsnetzwerk mit den seriellen Karten (IROPZ485%0 fur
IR33 und IROPZSER30 fir DN33) vorgesehen ist, muss das System
geerdet werden. In den Steuerungen mit analogen 0..10-Vdc-
Ausgangen (Modelle B und E) darf nur eine Erdleitung vorhanden
sein.

5. Die Sekundarwicklung der Transformatoren, welche die
Steuerungen versorgen, darf nicht geerdet sein (nur fur die reinen
Temperaturmodelle). Sollte der Anschluss an einen Transformator mit
geerdeter Sekundarwicklung notig sein, muss ein lsoliertransformator
zwischengeschaltet werden. Es kénnen mehrere Steuerungen an
denselben Isoliertransformator angeschlossen werden, obwohl sich
ein eigener Isoliertransformator fur jede Steuerung empfiehlt.

Fall 1: Mehrere Steuerungen werden im Netzwerk vom selben
Transformator mit Spannung versorgt (GO nicht geerdet). Typische
Anwendung fur mehrere Steuerungen im selben Schaltschrank.

5]

250 Vee
24vac

B850, (858
Fig. 2.d

Fall 2: Mehrere Steuerungen werden im Netzwerk von verschiedenen
Transformatoren mit Spannung versorgt (GO nicht geerdet). Typische
Anwendung flr Steuerungen, die zu verschiedenen 5Schaltschranken
gehdren.

Fig.2.e
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ADie Steuerungen sollten in Raumen mit folgenden Merkmalen nicht

installiert werden:

= Relative Feuchte uber 90% oder kondensierend;

» starke Schwingungen oder Stalie;

+ standiger Kontakt mit Wasserstrahlen;

+ Kontakt mit aggressiven und umweltbelastenden Mitteln (z. B.
Schwefelsaure- und Ammoniakgas, Salzsprihnebel, Rauchgas) mit
sich daraus ergebender Korrosion und/oder Oxidation;

+ starke magnetische Interferenzen und/oder Funkfreguenzen (die
Installation der Gerate in der Nahe von Sendeantennen vermeiden);

- direkte Sonnenbestrahlung und allgemeine Witterungseinwirkung.

ABeim Anschluss der Steuerungen sind die folgenden Hinweise zu

beachten:

« Der nicht korrekte Anschluss an die Versorgungsspannung kann die
Steuerung ernsthaft beschadigen.

+ Fur die Klemmen geeignete Kabelschuhe verwenden. Jede Schraube
lockern, die Kabelschuhe einfligen, die Schrauben festziehen und die
Kabel leicht anziehen, um ihren Halt zu Uberprifen.

- Die Kabel der Fihler und digitalen Eingange soweit wie maoglich
von den Kabeln der induktiven Belastungen und Leistungskabeln
zur Vermeidung wvon elektromagnetischen  Stérungen  trennen
{mindestens 3 cm). Die Leistungskabel und Fuhlerkabel nie in dieselben
Kabelkanale (einschliefilich Stromkabelkanale) stecken.

+ Die Fuhlerkabel nie in unmittelbarer Nahe der Leistungsschitze
(Schaltschitze, Thermoschalter o, a) installieren. Die Lange der
Fuhlerkabel so weit wie maglich reduzieren und Spiralen, welche die
Leistungsschitze umschlielfen, vermeiden.

+ Die Steuerung nicht direkt Uber die Hauptspannungsversorgung des
Schaltschrankes versorgen, falls das Netzteil verschiedene Gerate
wie Schutze, Elektroventile etc. zu versorgen hat, die einen anderen
Transformator bendtigen.

AIRBS garantiert nicht elektrische Sicherheit, sondern einzig einen
angemessenen Betrieh: Um zu wvermeiden, dass infolge eines
Kurzschlusses oder einer Uberlast eine Gefahrensituation entsteht, hat
dér Kunde entsprechende Vorrichtungen:fUr die jelektramechanische
Unterbrechung der Leitungen varzusehen (Sicherungen o. a.).
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2.8 Programmierschlissel

Die Schlissel mussen in den 4-poligen AMP-Stecker der Steuerungen
eingeflgt werden. Alle Arbeiten konnen bei nicht versorgter Steuerung
ausgefunrt werden. Die Funktionen werden durch Einstellung der 2 DIP-
Schalter gewanhlt (hierzu ist der Batteriedeckel abzunehmen):

Fig. 2.f Fig. 2.9
Die Schlissel missen in den 4-poligen AMP-Stecker der Steuerungen
eingeflgt werden. Alle Arbeiten kénnen bei nicht versorgter Steuerung
ausgefuhrt werden. Die Funktionen werden durch Einstellung der 2 DIP-
Schalter gewahlt (hierzu ist der Batteriedeckel abzunehmen}:
UPLOAD DOWNLOAD
OFF OFF

ON
1 - IT'Z

Fig.2.h Fig. 2.i

+ Laden der Parameter einer Steuerung auf den Schiussel (UPLOAD - Fig. 2 hj;
» Kopieren des Schlisseinhaltes auf eine Steuerung (POWNLOAD - Fig. 2.).

Die Parameter kénnen nur zwischen Gerdten mit demselben Code
kopiert werden, wiahrend das Upload-Werfahren auf den Schlussel
immer maglich ist.

2.8.1 Kopie und Download der Parameter

Fir das UPLOAD- und/oder DOWNLOAD-Verfahren sind die folgenden
Vorgange auszuflhren (dabei sind nur die DIP-Schalter-Positionen auf
dem Schlussel zu andern):

1. Den rickseitigen Cover des Schlussels 6ffnen und die 2 DIP-Schalter
wie gewunscht einstellen.

2. Den Cover schlieen und den Schldssel in den Stecker der Steuerung
einflgen.

3. Die Taste dricken und die LED-Meldung kontrollieren: Rot fur
einige Sekunden, anschliefend Grin (das Verfahren wurde korrekt
abgeschlossen).

Andere Meldungen oder Blinkzeichen weisen auf Probleme hin, siehe
entsprechende Tabelle,

4. Nach Abschluss des Verfahrens die Taste loslassen; die LED erlischt
nach einigen Sekunden.

5. Den Schlissel von der Steuerung abziehen.
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Bedeutung und Lésung

Rote LED blinkt

Batterien leer
zu Kopiebeginn

Die Batterien sind leer, die Kopie kann
nicht ausgefuhrt werden,
Die Batterien austauschen.

Grine LED blinkt

Batterien leer
wahrend  oder
nach der Kopie

Wahrend oder nach der Kopie ist die
Batterieladung schwach.

Die Batterien austauschen und das
Verfahren wiederholen.

Rote/Grine  LED
blinkt (oranges Si-
gnal)

Gerat nicht kom-
patibel

Das Parameter-Setup kann nicht ko-
piert werden, weil das Modell der
angeschlossenen  Steuerung  nicht
kompatibel ist. Dieser Fehler tritt nur
beim DOWNLOAD auf; den Code der
Steuerung uberprifen und die Kopie
nur auf kompatiblen Steuerungen
ausfuhren.

Rote und grine
LED leuchten

Fehler der zu
kopierenden
Daten

Fehler der zu kopierenden Daten. Der
Eeprom des Gerates ist defekt; die Ko-
pie des Schlisselinhaltes kann nicht
ausgefihrt werden.

Die Kopie konnte wegen schweren
Datenubertragungs- oder -kopiefeh-

Rote LED leuchtet Datenubertra-  |lern nicht abgeschlossen werden. Das
gungsfehler Verfahren wiederholen; besteht das
Problem weiterhin, die Anschlisse
des Schlussels Gberprufen.
LEDs ausgeschal- Bgtterlen nicht Die Batterien Gberpriifen,
tet eingelegt
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3. BEDIENTEIL

Das Frontteil umfasst das Display und die Tastatur mit 4 Tasten, die einzeln oder kombiniert die Steuerung komplett konfigurieren und programmieren
lassen.

Frontteil IR33 Universale DN33 Universale

@ Hir33

s
3’&' L’.L,TUTN_I:-IG set] |V

Fig.3.a Fig.3.b

3.1 Display

Das Display zeigt in den Modellen mit reinen Temperatureingangen die Temperatur im Bereich -50°C und +150°C, in den Modellen mit Universaleingangen
im Bereich -192 und +800°C mit Dezimalauflésung zwischen ~19,9°C und + 99,9°C an. Fs werden abwechselnd der Wert eines analogen oder digitalen

Einganges oder die Sollwerte angezeigt (siehe Parameter c52). Wahrend def Programmierung werden die Parametercodes und deren Werte angezeigt.

Icon Funktion EIN N;lrjrsnalbetneb BLINKEND Start-up Anmerkungen
. ' . : ) Blinkt beiVerzogerungen oder bei Eingrei-
1 Ausgang 1 Au_sgang 1 aktiv Ausgang 1 nicht aktiv Ausgang 1 angefordert o o
2 Ausgang 2 [Ausgang 2 aktiv Ausgang 2 nicht.aktiv Ausgang 2 angefordert Siehe Anmerkung zu Ausgang 1
3 Ausgang 3 |Ausgang 3 aktiv Ausgang 3 nicht aktiv Ausgang 3 angefordert Siehe Anmerkung zu Ausgang 1
4 Ausgang 4 |Ausgang 4 aktiv Ausgang 4 nicht aktiv Ausgang 4 angefordert Sighe Anmerkung.zu Ausgang-l
Blinkt bei Alarmeniim Normalbetrieb
A ALARM Kein Alarm vorhanden  |Alarm vorhanden oder bel L..!nmlrr.elbaren oder Verzogerten
Alarmen Uber einen externen digitalen
Eingang
Uhralarm EIN, falls
® UHR X ) Echtzeituhr RTC
Arbeitszyklus aktiv )
vorhanden
Reverse-Modus feverse-Modus nicht Reverse-Modus aktiv. Meldet den Betrieb der Steuerung im
T_ﬂ REVERSE aktiv. Mur EIN/ALS- ; Mindestens ein stetiger Reverse-Modus, falls mindestens ein Relais
B aktiv - i o
Ausgange Ausgang aktiv im Reverse-Modus aktiv ist
Funktionsstarung (Bsp.
. . E’PROM-Fehler oder Fuhler
% SERVICE Keine Storung defekt). Technischer Service
erforderlich
TUNING [TUNING A_UTO-Tu.ni.ng—Funktion ;‘C\U_TC_)-Tuning—Funktion EIN, falls die AUTO-Tuning-Funktion aktiv
nicht aktiviert aktiviert ist
I_D_T Direct-Modus aktiv. Direct-Modus aktiv. Meldet den Betrieb der Steuerung im
DIRECT Mur EIN/ALUS-Aus- Direct-Modus nicht aktiv |Mindestens ein stetiger Direct-Modus, falls mindestens ein Relais
gange Ausgang aktiv im Direct-Modus aktiv ist

Tab.3.a

Die Standard-Display-Anzeige kann durch die Konfiguration des Parameters ¢52 oder durch eine Wahl (b1, b2, di1, di2, 5t1, 5t2) mit der Taste v
(DOWN) und durch Bestatigung mit Set gewahlt werden. Siehe Absatz 34.11.
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3.2 Tasten

Einzelner Tastendruck:

Prg

Kombinierter Tastendruck:
mute

Start-up:

CAREL

+ Fur Uber 5 Sekunden gedrickt: Zugriff auf das Konfigurationsmen der haufig verwendeten Parameter P,

+ Reset des akustischen Alarms (Summer) und Deaktivierung des Alarmrelais.

+ Wahrend der Parameteranderung fir 5 Sekunden gedrickt: endgultige Speicherung der neuen Parameterwerte.
+ Beider Einstellung der Uhrzeit und Ein- und Ausschaltzeiten: Ruckkehr zur Parameterliste.

« Fir Uber 5 Sekunden zusammen mit der Set-Taste gedrickt: Zugriff auf das Men( der Konfigurationsparameter C.
« Fur langer als 5 Sekunden zusammen mit der UP-Taste gedrickt: Setzt die eventuellen Alarme mit manuellem Reset zurlick (die

Meldung TES zeigt das erfolgte Reset an); die Alarmverzogerungen werden neu aktiviert.

+ Furlanger als 5 Sekunden beim Start-up gedrlckt: Laden der Default-Parameterwerte.

(UP) Einzelner Tastendruck:

Kombinierter Tastendruck:

+ Erhoht den Sollwert oder den Wert des gewahlten Parameters.

« Fir langer als 5 Sekunden zusammen mit der PRG/mute-Taste gedriickt: Setzt die eventuellen Alarme mit manuellem Reset
zurick (die Meldung TES' zeigt das erfolgte Reset an); die Alarmverzogerungen werden neu aktiviert.

(DOWN) Einzelner Tastendruck:

+ Vermindert den Sollwert oder den Wert des gewahlten Parameters.
+ Im Normalbetrieb: Zugriff auf die Messwertanzeige des 2. Fihlers, der digitalen Eingange und der Sollwerte

Einzelner Tastendruck:

Kombinierter Tastendruck:

Set

« Firlanger als 1 Sekunde gedrlckt Anzeige und/oder Einstellung des Sollwertes.

» Fir tber 5 Sekunden zusammen mit der PRG/mute-Taste gedruckt: Zugriff auf das Ment der Konfigurationsparameter C.

3.3 Programmierung

Die Parameter kénnen dber die Fronttasten geandert werden. Der
Zugriff hangt vom Parametertyp ab: Sollwert, haufig verwendete
Parameter (P) und Konfigurationsparameter (c). Der Zugriff auf
die Konfigurationsparameter ist passwortgeschitzt, um zufallige
Anderungen oder nicht autorisierte Eingriffe zu vermeiden. Mit dem
Passwort konnen alle Parameter der Steuerung geandert werden.

3.3.1 Anderung des Sollwertes 1 (St1)

Zur Anderung des Sollwertes 1 (Default =20°C);

+ Die Set-Taste dricken: Am Display erscheint 5t1 und dann der aktuelle
Wert von 5t1.

+ Mitden Tasten A 'oc_ier ¥ den gewilnschten Wert einstellen.

+ Mit der Set-Taste den neuen Wert von 5t1 bestatigen.

+ Das Display kehrt zur Standard-Anzeige zurlick.

Fig.3.c

3.3.2 Anderung des Sollwertes 2 (St2)

In den Betriebsmodi 6, 7, 8 und 9 (siehe Kapitel Funktionen) und bei

c19=2, 3, 4 und 7 (siche Kapitel Regelung) arbeitet die Steuerung mit 2

Sollwerten.

Zur Anderung des Sollwertes 2 (Default =40 °C):

+ Die Set-Taste zweimal langsam drlcken: Am Display erscheint 5t2 und
dann der aktuelle Wert von 5t2.

+ DieTasten A oder W drlcken, bisder gewlnschte Wert erreichtist.

+ Mit der Set-Taste den neuen Wert von 5t2 bestatigen.

+ Das Display kehrt zur Standard-Anzeige zurtck.

Fig.3.d
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Tab.3.b

3.3.3 Anderung der Parameter P
Die haufig verwendeten Parameter P kennzeichnen sich durch einen
Code, der mit dem Buchstaben P beginnt, gefolgt von einer oder zwei
Ziffern.

Prg

1. DieTaste frs gedriickt halten. Nach 3 Sekunden erscheint der Code

der Firmware-Revision (bpsw. r2.1}; nach 5 Sekunden (im-Alarmfall
wird zuerst der Summer abgestellt) wird am Display der erste
anderbare Parameter P eingeblendet: P1.

2. DieTasten A oder W drlcken, bis der gewiinschte Wert erreicht
ist. Beim Ablaufen der Parameter leuchtet am Display ein/lcon auf,
das die "Zugehorigkeitskategorie des Parameters anzeigt (siehe
nachstehende Tabelle und Parameterliste).

3. Die Set-Taste drucken, um den zugehorigen Wert anzuzeigen.

4. Den Wert mit den Tasten A oder W_ wie.gewinscht erhohen
oder yermindern:

5. Mit Set den neuen Wert voriibergehend speichern und zur Anzeige
des Parametercodes zurlckkehren,

6. Die Schritte von 2) bis 5) zur Anderung der anderen Parameter
wiederholen.

7. Um die neuen Parameterwerte endgultig zu speichern, die

Taste iuig fur 5 Sekunden drlcken. Damit wird das Verfahren der
Parameteranderung verlassen.

AAchtung:

+ Wird fur 10 Sekunden keine Taste gedrickt, blinkt das Display; es kehrt
nach 1 Minute automatisch zur Standard-Anzeige zuriick, ohne die
getatigten Anderungen zu speichern.

« Zur Erhohung der Ablaufgeschwindigkeit die Taste
mindestens 5 Sekunden gedriuckt halten.

+ Vor dem Zugriff auf die Parameter P wird fur zwei Sekunden der Code
der Firmware-Revision (siehe Verfahren Absatz 3.3.3) angezeigt.

A /W flr

Fig.3.e
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3.3.4 Anderung der Parameterc, d, F

Die haufig verwendeten Parameter ¢, d, F (Konfigurationsparameter)
kennzeichnen sich durch einen Code, der mit den Buchstaben ¢, d, F
beginnt, gefolgt von einer oder zwei Ziffern,

1. DieTasten und Lg und Set gleichzeitig flr 5 Sekunden driicken: Am
Display erscheint die Ziffer 0,

a 5ir33

Fig.3.f

2. Die Tasten A oder

dricken.

¥ bis zur Anzeige des Passwortes= 77

@ Hir33
- e Prg
[ |

(|

L clear 4

Set |"

Fig.3.9

3. Mit der Set-Taste bestatigen.

4. st der Eingabewert korrekt, erscheint der erste anderbare Parameter
c0; ansonsten erfolgt die Ruckkehr zur Standard-Displayanzeige.

5. DieTasten A oder W dricken, bis der gewlnschte Wert erreicht
ist. Beim Ablaufen der Parameter leuchtet am Display ein lcon auf, das die
Zugehdrigkeitskategorie des Parameters anzeigt (siehe nachstehende
Tabelle und Parameterliste).

6. Die Set-Taste driicken, um den zugehorigen Wert anzuzeigen.

7. Den Wert mit den lasten & oder W wie gewunscht erhdhen
oder vermindern.

8. Mit der Set-Taste den neuen Wert vorlibergehend speichern und zur
Anzeige des Parametercodes zurickkehren,

9. Die Schritte von 5) bIS 8) zur Anderung der anderen Parameter
wiederholen.

10. Um die neuen Parameterwerte endgliltig zu speichern, die Taste Prg
fur5 Sekunden dricken. Damitwird dasVerfahren derPardmeteranderung
verlassen.

ADieses Verfahren kann fur den Zugriff auf alle Parameter der
Steuerung verwendet werden.
Das Passwort = 77 kann nur Gber den Supervisor oder Uber das
Konfigurationstoal (bspw. Comtool) im Bereich 0...200 geandert
werden.

PARAMETERKATEGORIEN
Kategorie lcon Kategorie lcon
Programmierung | &\ Ausgang 2 2
Alarm A Ausgang 3 3
PID TUNING Ausgang 4 4
Ausgang 1 1 RTC ®©

Alle Parameteranderungen, die vorlibergehend im RAM gespeichert

wurden, konnen annulliert werden: Dafur 60 Sekunden lang keine
Taste dricken. Alsdann erfolgt die Rickkehr zur Standard-Displayanzeige.
Die Werte der Uhrparameter werden hingegen bei ihrer Eingabe sofort
endgultig gespeichert.

Wird die Steuerung von der Spannungsversorgung abgetrennt,
bevor die Taste :%f gedruckt wird, gehen alle voribergehenden

Anderungen verloren.

In den beiden Verfahren der Parameteranderung (P und ¢) werden
die neuen Werte nur dann endgultig gespeichert, wenn die Taste

:Luf fiir 5 Sekunden gedrickt wird. Im Anderungsverfahren der Sollwerte
wird der neue Wert nach Bestdtigung mit der Set-Taste endglltig
gespeichert,
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3.4 Einstellung von Datum/Uhrzeit und der
Ein-/Ausschaltzeiten

Gilt fur alle Modelle mit RTC.
3.4.1 Einstellung von Datum/Uhrzeit

@D Hir33
17
(|

L dear 4

-1-1

Fig. 3.h
1. Auf die Parameter ¢ zugreifen, wie im entsprechenden Absatz

beschrieben.
2. DieTasten & / W dricken und den Paramater tc wahlen.

@ Hird3

Fig. 3.i

3. Die Set-Taste drlicken: Es erscheint der Parameter v, gefolgt von zwei

Ziffern, welche das laufende Jahr angeben.

4. Die Set-Taste dricken und den Wert des laufenden Jahres einstellen

(bsp.: 8=2008); mit Set bestatigen.

5. DieTaste & driicken, um den ndchsten Parameter (Monat) zu wahlen

und die Schritte 3 und 4 fur die folgenden Parameter wiederholen:
M=Monat, d=Monatstag, u=Wochentag, h=5tunde, n=Minuten.

6.. UmzurlListederHauptparameterzurlickzukehren,dieTaste rgdrucl-(en
und zur Anderung der Parameler lon und toF uberge‘ﬁen (siehe

folgenden Absatz), ader:

7. Um die Anderungen zu speichemn, die Taste ﬁ fur 5 Sekunden

dricken und das Verfahren der Parameteranderung verlassen.

3.4.2  Einstellung der Ein-/Ausschaltzeiten

1. Auf die Parameter ¢ zugreifen, wie im entsprechenden Absatz
beschrieben

2. DieTastenn A /W .drlcken und den Paramater ton = Einschaltzeit
wahlen.

Fig.3]

3. Die Set-Taste driicken: Es erscheint der Parameter d, gefolgt von einer
oder zwei Ziffern, welche den Einschalttag wie folgt festlegen:

0= Einschalten deaktiviert

1...7=Montag...Sonntag

8= Montag bis Freitag

9= Montag bis Samstag

10= Samstag und Sonntag

11= Alle Tage
4. Mit Set bestatigen und zu den Parametern h/m=Einschaltstunde/-
minute Ubergehen.
5. Um zur Liste der Hauptparameter zurickzukehren, die Taste %f
dricken.
6. Den Parameter toF zusammen mit der entsprechenden Stunde und
Minute andern und die Schritte von Punkt 2 bis 5 wiederholen.
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Fig. 3.k

7. Um die Einstellungen definitiv zu speichern und das Verfahren der

- ) P .
Parameteranderung zu verlassen, die Taste 719 fir 5 Sekunden

. miute
driicken.

3.4.3  Wiederherstellung der Default-Parameter

Zur Wiederherstellung der Default-Parameter:

+ Die Spannungsversorgung der Steuerung abtrennen.

+ DieTaste L’Trfdmcken_

« An die Steuerung Spannung anlegen und dabei die Taste
gedrickt halten, bis am Display die Meldung "Std"erscheint,

pPrg

AAuf diese Weise werden alle Anderungen annulliert und die

urspringlichen, werkseitig eingestellten Parameter, das heilit die in
der Parameterliste angefiihrten Default-Werte, wieder hergestellt. Nur
das Passwort, das Uber ComTool oder Uber den Supervisor geandert
wurde, wird nicht ruckgesetzt.

3.4.4 Display- und Tasten-Test beim Start-up
Phase | Anzeige Tasten Anmerkungen
1. Display fiir Durch den Druck von PRG
5 Sekunden fiir 5 Sekunden koénnen
ausgeschaltet | die Default-Werte einge-
stellt werden.
2. Display fur Keine Wirkung
2 Sekunden
eingeschaltet
3. 3 Segmente ("— | Beim Druck jeder Taste In dieser Phase gibt
“I leuchten leuchtet ein eigenes das Aufleuchten
Segment auf. von'@ dasorhan-
densein der RTC an.
4. Mormalbetrieb | Narmalbetrieb
! Tab.3.c

BE(-gL I

PO

@ Sir33

D Hir33
» v =l
B =&

@ 5ir33

Fig. 3.1
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3.4.5 Manuelles Alarm-Reset

Alle Alarme mit manuellem Reset kdnnen rlckgesetzt werden, indem
die Tasten Prg und A gleichzeitig fur langer als 5 Sekunden gedruckt

mute
werden.

3.4.6 Aktivierung des Arbeitszyklus

Die Wahl des Arbeitszyklus erfolgt im Parameter P70 (siehe Kapitel
Regelung). ks folgt die Beschreibung der Aktivierungsverfahren Uber die
Tasten (manuell), Gber den digitalen Eingang und Uber RTC (automatisch).

3.4.7 Manuelle Aktivierung (P70=1)

Im Normalbetrieb der Steuerung die Taste A fur 5 Sekunden drucken.
Es werden abwechselnd Clx und die Standard-Display-Anzeige
eingeblendet, was auf den Eintritt in den "Arbeitszyklus” hinweist. Der
Arbeitszyklus besteht aus 5 Temperatur-/Zeit-Steps, die eingestellt
werden mussen (siehe Kapitel Regelung). Der Arbeitszyklus wird
ausgefihrt und das Uhr-lcon blinkt.

@D Hir33

I~ 2l- 3

, , L clear 4
A e

=[]

Fig.3.m

Der Arbeitszyklus endet automatisch beim Erreichen des flinften Steps.
Zur vorzeitigen Beendung eines Arbeitszyklus die Taste A ermeut fur 5
Sekunden drilcken. Die Unterbrechung des Arbeitszyklus wird mit "StP”
(Stopp) bestatigt.

@D ir33 .
“-—, ,:@ﬁ @

e i

Fig.3.n

3.4.8  Aktivierung uber digitalen Eingang 1/2 (P70=2)
Zur Aktivierung des Arbeitszyklus Uber den-digitalen Eingang 1 mussen
P70=2 und c29=5 eingestellt werden. Fir den digitalen Eingang 2 die
Einstellungen P70=2 und ¢30=5 titigen. An den gewadhlten digitalen
Eingang eine Taste anschliefen (KEINEN Schalter). Zur Aktivierung des
Arbeitszyklus kurz die Taste driicken: Der Arbeitszyklus wird ausgefuhrt
und das Uhr-lcon blinkt. Zur vorzeitigen Beendung des Arbeitszyklus
die Taste erneut fir 5 Sekunden dricken. Der Druck der Taste & fir 5
Sekunden aktiviert kein Verfahren.

3.49 Automatische Aktivierung (P70=3)

Die automatische Aktivierung eines Arbeitszyklus ist nurin den Modellen

mit RTC méglich.

Zur automatischen Aktivierung eines Arbeitszyklus:

+ Die Parameter Step-Dauer und Sollwert (P71-P80) einstellen.

« Das automatische Einschalten der Steuerung programmieren -
Parameter ton und toF.

+ Den Parameter auf P70=3 einstellen.

Der Arbeitszyklus wird automatisch zur Einschaltzeit der Steuerung
aktiviert.

Zur vorzeitigen Beendung eines Arbeitszyklus die Taste & fir 5
Sekunden driicken. Die Unterbrechung des Arbeitszyklus wird mit "StP”
(Stopp) bestatigt.

3.4.10 Aktivierung der Auto-Tuning-Funktion
Siehe Kapitel Regelung. Die Auto-Tuning-Funktion ist mit dem
unabhangigen Betriebsmodus nicht kompatibel (c19=7).
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3.4.11 Anzeige der Eingange
« DieTaste W drlcken: Es werden abwechselnd der aktuelle Eingang
und dessen \Wert angezeigt:
b1:Fihler 1;
b2: Fuhler 2;
dil: digitaler Eingang 1;
di2: digitaler Eingang 2;
St Sollwert 1;
512 Sollwert 2.

@ Sir33

L clear 4

| =l

Fig.3.0

@ Sir33

L clear 4

B

Fig.3.p

« DieTasten A und W drlcken, um den anzuzeigenden Eingang zu
wahlen.

+ Die Set-Taste fur 3 Sekunden dricken, um zu bestatigen.

ASollte sich beim Abtasten der Eingange ergeben, dass ein digitaler
Eingang noch nicht konfiguriert ist, erscheint am Display die

Meldung "nQ" (der digitale Eingang ist nicht vorhanden oder nicht

konfiguriert); die Meldungen “OPn" und "CLO" geben hingegen an, dass

der Eingang offen bzw. geschlossen ist. Im Fall der Fihlereingange wird

der aktuelle Fuhlermesswert angezeigt; ist der Flhler nichtverhanden

oder nicht konfiguriert, erscheint 'n0Q"

Im Fall von 5t2 wird dieser nur angezeigt, falls es von der Regelung

vorgesehen ist, ansonsten erscheint "nC”.

3.4.12 Fihlerkalibrierung

Die Parameter P14 und P15 dienen der Kalibrierung des ersten bzw.
zweiten FUhlers. Siehe Absatz 5.2 fur die Kalibrierungsdifferenz zwischen
den Temperaturflhlern und den Strom- und Spannungseingangen. Auf
die 2 Parameter zugreifen und die gewiinschten Werte einstellen. Durch
Driicken der Set-Taste nach der Anderung des Wertes wird nicht der
Parameter angezeigt, sondern wird unmittelbar der neue Messwert des
kalibrierten Fhlers eingeblendet. Auf diese Weise kann das Ergebnis der
Anderung sofort Uberpriift und gegebenenfalls berichtigt werden. Die
Set-Taste erneut drizcken, um den Wert zu speichern,

3.5 Verwendung der Fernbedienung
(Zubehor)

Die kompakte Fernbedienung lasst mit ihren 20 Tasten direkt auf die

Parameter zugreifen:

« Stl (Sollwert 1)

« 5tZ (Sollwert 2)

= P1 (Schaltdifferenz 5t1)

« P2 (Schaltdifferenz 5t2)

+ P3 (Schaltdifferenz der Neutralzone)

AuBerdem verleiht sie Zugriff auf die folgenden Funktionen:

= Einstellung der Uhrzeit

+ Anzeige des Flhlermesswertes

+ Anzeige der Alarme und Reset der Alarme mit manuellem Reset (falls

die Alarmursache nicht mehr besteht)

= Programmierung der Einschaltzeiten (siehe entsprechenden Absatz)

Die Fernbedienung besitzt 4 Funktionstasten, rg Set A und V¥
, mit denen fast alle Funktionen wie Uber die Tastatur der Steuerung

zugangllch sind. Die Funktionen der Tasten lassen sich in drei Gruppen

unterteilen:

+ Aktivierung/Deaktivierung der Fernbedienung

+ Remote-Simulation der Tastatur der Steuerung

« Direkt-Anzeige/-Anderung der am haufigsten verwendeten Parameter

,? remote control

Diff 2 Dead zone

oy

Time OFF
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"
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4
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product part number IRTRUES000
Fig.3.q

3.5.1  Aktivierungscode der Fernbedienung
(Parameter c51)

Der Parameter ¢51 weist der Fernbedienung einen Aktivierungscode

fir den Zugriff auf eine Steuerung zu. Damit kann die Fernbedienung

auch bei Vorhandensein mehrerer Steuerungen ohne Interferenzen

verwendet werden.

Par. |Beschreibung Def. |Min. |Max. |M.E.
c51 |Code  fur die  Aktivierung  der|1 0 255 |-
Fernbedienung

0=Programmierung der Fernbedienung
ohne Code

ab.3.d

3.5.2  Aktivierung/Deaktivierung der Fernbedienung

Taste Sofort-Funktion

Aktivierung der Fernbedie-
nung; jede Steuerung zeigt
den eigenen Aktivierungscode
an

Deaktivierung der Fernbedie-
nung; jede an den Parametern
angebrachte Anderung wird
annulliert

Verzogerte Funktion

Druck fur 5 Sekunden und
Eingabe des Passwortes:
Anzeige der Konfigurations-
parameter

1D 9

Wahl der Steuerung durch
MERNTA- |die Eingabe des angezeigten
STATUR | Aktivierungscodes

ir33 universale +030220803 -rel. 23-16.04.2012



Fig.3.r

Die verwendeten Tasten sind in der Abbildung dargestellt. Durch Drlcken

der Taste Q zeigt jede Steuerung den eigenen Aktivierungscode fur
die Fernbedienung an (Parameter ¢51). Uber die Nummerntastatur wird
der Aktivierungscode der Steuerung gewahlt, auf welche zugegriffen
werden soll. Nach diesem Verfahren bleibt nur mehr die gewahlte
Steuerung im Fernbedienungsprogrammiermodus; die anderen kehren
zum Normalbetrieb zurGck. Weist man den Steuerungen verschiedene
Aktivierungscodes zu, kann in dieser Phase nur die gewahlte Steuerung
programmiert werden {ohne Interferenzen). Die fur die Programmierung
uber die Fernbedienung aktivierte Steuerung zeigt die Messwerte und

die Meldung rCt an. Dieser Zustand wird Level 0 genannt. driicken,

um die Programmierung Gber die Fernbedienung zu verlassen.

353
Die verwendeten Tasten sind in der Abbildung dargestellt. Im. Level
0 (Anzeige der Messwerte und der Meldung rt) sind die folgenden
Funktionen verfughbar:

Sofort-Funktion
Reset des Summers (falls aktiv)

Taste

D

AuBerdem sind in diesem Level die Tasten Set und —= aktiv;
sie ermoglichen die Einstellung des Sollwertes (Level 1) und der
Konfigurationsparameter (Level 2).

Prg

Taste Sofort-Funktion

ﬂml
Betreten der

Set Sollwertanderung

Verzdgerte Funktion
Druck fur 5 Sekunden und Eingabe

des Passwortes: Anzeige der
Konfigurationsparameter

In den Levels 1 und 2 replizieren die Tasten PLy Set, A und ¥ die
Funktionen der Tastatur der Steuerung; damit konnen alle Parameter der
Steuerung angezeigt und geandert werden, auch jene, die nicht Uber
eine Schnellzugriffstaste verfiigen.

@ f‘;? remote control

9
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Remote-Simulation der Tastatur der Steuerung .
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3.5.4 Direktanzeige/-danderung der am haufigsten

verwendeten Parameter

Einige Parameter sind Uber bestimmte Tasten direkt zuganalich:

+ St1 (Sollwert 1)

= S5t2 ( Sollwert 2)

« P1(5chaltdifferenz 5t1)

+ P2 (5chaltdifferenz St2)

+ P3 (Schaltdifferenz Neutralzone)

Auflerdem verleihen sie Zugriff auf die folgenden Funktionen:

« FEinstellung der Uhrzeit (tc)

+ Anzeige des Fuhlermesswertes (Fuhler 1, Fihler 2)

+ Anzeige der Alarme (ALO-AL4)

+ Reset der Alarme mit manuellem Reset (falls die Alarmursache nicht
mehr besteht)

+ Programmierung der Einschaltzeiten (ton, toF) (siehe entsprechenden
Absatz)

@ g remote control

- produtt part number IRTRUESO00

Fig. 3.t
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4. INBETRIEBNAHME

4.1 Konfiguration

Die Konfigurationsparameter sind wahrend der ersten Inbetriebnahme der

Steuerung einzustellen und betreffen:

+ die serielle Adresse fir die Netzwerkverbindung;

+ die Aktivierung der Tastatur, des Summers und der Fernbedienung (Zubehér),

+ die Einstellung einer Startverzogerung der Regelung nach dem
Einschalten der Steuerung (Einschaltverzégerung);

+ die graduelle Erhéhung oder Verminderung des Sollwertes (Softstart).

4.1.1  Serielle Adresse (Parameter c32)
€32 weist der Steuerung eine Adresse fiir die serielle Verbindung mit einem
Uberwachungs- und/oder Fernwartungssystem zu

Par. |Beschreibung Def. [Min. [Max. |M.E.

c32  |Adresse flr serielle Verbindung 1 0 207 |-
Tab. 4.2

4.1.2 Sperre der Tastatur/Fernbedienung (Par. c50)

Einige mit der Tastatur verbundenen Funktionen kénnen gesperrt werden,
z. B. die Parameter- und Sollwertanderung, falls die Steuerung offentlich
zuganglich sein sollte.

Par. |Beschreibung Def. |Min. [Max. [M.E.
c50  |Sperre der Tastatur und Fernbedienung 1 0 2 -
ab.4b

Nachstehend sind die sperrbaren Funktionen zusammengefasst:

Par. ¢50 Anderung der Anderung des  |Anderung iiber Fernbe-
Parameter P Sollwertes dienung

0 NEIN NEIN JA

1 JA JA JA

2 NEIN NEIN INEIN

Sind die Funktionen "Anderung des Sollwertes” und “Anderung der Parameter
P"gesperrt, konnen der Sollwert und die Parameter P nicht gedndert, sondern
nur angezeigt werden. Die Parameter ¢ sind dagegen passwortgeschiitzt
und konnen dber die Tastatur gemald Standard-Verfahren geandert werden,
Bei gesperrter Fernbedienung kann der Wert der Parameter angezeigt, aber
nicht geandert werden. Siehe Absatz zur Verwendung der Fernbedienung.
ABei der Finstellung ¢50=2 uber die Fernbedienung wird diese

unmittelbar deaktiviert. Zur erneuten Freigabe der Fernbedienung
mussen die Parameter ¢50=0 cder c50=1 dber/die Tastatur eingestellt
werden.

41.3 Standard-Display-Anzeige/Reset des Summers

(Parameter ¢52, ¢53)
Beschreibung Def. Min.  [Max. |M.E.
Displayanzeige 0 0 6 -
0= Fuhler 1
1= Fihler 2
2=Digitaler Eingang 1
3= Digitaler Eingang 2
4= Sollwert 1
5= Sollwert 2
6= Fuhler 1 abwechselnd zu
Fuhler 2
Summer 0 0 1
0= Aktiviert, 1= Deaktiviert

Par.
€52

c53

Tab. 4.
4.1.4  Einschaltverzogerung (Parameter c56)

Lasst den Start der Regelung beim Start-up der Steuerung wverzégern.
MNutzlich nach Stromausfillen, damit nicht alle im MNetzwerk verbundenen

Steuerungen im  selben  Augenblick starten und somit  mogliche
Uberlastprobleme hervorrufen.
Par.  |Beschreibung Def.  |Min. Max.  |M.E.
c56  |Einschaltverzgerung a a 255 5

Tab.4.d
4.1.5  Softstart (Parameter c57,d57)

Lasst den Sollwert in Abhangigkeit des eingestellten Parameters graduell
erhéhen oder vermindern. Die Funktion ist nitzlich in Reife- oder
Lagerraumen o. &, wo ein Einschalten beiVolllast mit dem verlangten Prozess
nicht vereinbar sein kénnte. Die Softstart-Funktion wird beim Einschalten
oder in einem Arbeitszyklus verwendet. Die Messeinheit ist in Minuten / °C
ausgedriickt. Der Parameter d57 wirkt auf den Kreis 2, falls der unabhiangige

Betrieb aktiv ist.

Par. Beschreibung Def. Min. Max M.E.

c57 Softstart 0 0 99 mind“C

ds7 Softstart Kreis 2 0 0 99 min/“C
Tab.4.e

25

°C A

—-=-=-=set point
process value

output status

UUTUIUUL

>

Fig.4.a

Beispiel  fur  ¢57=5,  Sollwert  30°C,  Schaltdifferenz 2 °C,
Raumtemperaturmesswert 20°C: Beim Einschalten nimmt der virtuelle
Sollwert fur 5 Minuten den Wert der gemessenen Temperatur an. Nach
5 Minuten steigt der virtuelle Sollwert auf 21 Grad, es werden keine
Ausgange aktiviert; nach weiteren 5 Minuten steigt er auf 22°C und tritt in
das Proportionalband ein (da die Schaltdifferenz 2°C betragt); die Heizung
startet. Sobald die Ternperatur den virtuellen Sollwert erreicht, stoppt die
Funktion und das Verfahren wird fortgesetzt.

4.1 Vorbereitung der Inbetriebnahme

Nach der Installation, Konfiguration und Programmierung muss vor der

Inbetriebnahme der Steuerung Folgendes Gberprift werden:

+ DieVerdrahtung ist korrekt ausgefiihrt.

+ Die Programmierlogik entspricht den Regelungsanforderungen der
Anlage. Ab der Firmware-Revision 2.0 kénnen zwei PID-Regelungen auf
zwei unabhangigen Kreisen eingestellt werden.

+ Die Uhrzeit und die Ein-/Ausschaltzeiten sind eingestellt (bei vorhandener
Echtzeituhr RTC).

« [Das Display ist auf Standard-Anzeige eingestellt.

« Der Parameter “Flhlertyp” ist gemall verfligbarem Fuhler und Art der
Steuerung (NTC, NTC-HT, PTC, PT1000, Thermokupplung J/K, Spannungs-/

.-5tromeingang) eingestellt,

= Die  Art  der’ Regelung - ist | eingestellt:  EIN/AUS-Regelung
(Proportionalregelung) oder PID-Regelung (Proportional-, Integral- und
Differentialregelung.

+ Falls als Temperaturregler verwendet, muss die Messeinheit der Fuhler (7C
oder °F) eingeslellt werden, siehe Absatz 5.1

+ Der eventuelle Arbeitzyklus ist korrekt programmiert.

+ Die Schutzfunkticnen (Einschaltverzégerung, Rotation, Mindesteinzeit
und Mindestauszeit der Ausgange) sind aktiv,

« Der Aktivierungscode der Fernbedienung ist eingestellt, falls mehrere
Steuerungen in derAnlage arbeiten!

+ Bei angeschlossenem-Madul-CONVO/10ADist dievZykluszeit -auf-den
Mindestwert eingestellt (c12=0,2 s).

« Der Spezialmodus ist in der korrekten Abfolge programmiert, d. h. es
wurde zuerst der Parameter cO und dann der Parameter ¢33 eingestellt
(siehe Kapitel Funktionen).

4.2 EIN/AUS der Steuerung

Der EIN/AUS-Zustand kann auf verschiedene Weisen angesteuert werden:
Uber den Supervisor, den digitalen Eingang (Parameter c29, c30}, Parameter
{Pon) und Uber die Fernbedienung. Der digitale Eingang steuert den EIN/
AUS-Zustand mit der hochsten Prioritat an. Ab der FW-Revisicn kann ein
Ausgang fir den EIN/AUS-Zustand gewshlt werden (siehe “Abhangigkeit”).

Sollten mehrere digitale Eingange als EIN/AUS gewahlt sein, wird der
EIN-Zustand aktiviert, sobald alle digitalen Eingdnge geschlossen sind. Ist
auch nur ein Kontakt offen, geht die Steuerung in den AUS-Zustand Gber. In
diesemn Modus erscheint die Standard-Anzeige abwechselnd zur Meldung
“AUS" Im Ober den digitalen Eingang eingestellten AUS-Zustand sind die
Ausgange deaktiviert undist die EIN/AUS-Einstellung Gber die Fernbedienung
oder Uber den Supervisor gesperrt. Aktiviert sind dagegen die folgenden
Funktionen:

+ Anderung der hidufigen Parameter, Konfigurationsparameter und
Sollwerte;

+ Wahl des anzuzeigenden Fiihlers;

+ die Alarme Fahlerfehler 1 (E01), Fihlerfehler 2 (ED2), Uhralarm (E08),
EEPROM-Alarm (E07 und EOB);

= der Ubergang von EIN zu AUS und umgekehrt beachtet die Schutzzeiten
der Regelausgénge.

ir33 universale +030220803 -rel. 23-16.04.2012
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5. FUNKTIONEN

In den Tabellen zeigen die wiederholten Parameter die

Einstellungsdifferenzen zwischen den Modellen mit
Universaleingangen und den Modellen mit reinen
Temperatureingangen auf.

5.1 Temperatur-Messeinheit

IR33 Universale lasst uber den Parameter 18 die Temperatur-Messeinheit
von Grad Celsius auf Grad Fahrenheit andern,

Par. _|Beschreibung Def.  [Min. |Max. |M.E.
c18  |[Temperatur-Messeinheit 0 0 1 -
0="C 1="F
Tah.5.a

An die Modelle mit Universaleingangen konnen Flhler vom Typ
PL100, PL1000 und Thermokupplungen angeschlossen und kann mit
Temperaturen von -199°C bis 800°C gearbeitet werden; die Parameter der
Mindest- und Hochstwerte des Sollwertes haben alsc andere Grenzwerte.
Siehe die nachstehende Tabelle. Die Verwaltung findet wie folgt statt:
1. In Grad Celsius betragt das einstellbare Temperaturintervall:
-199T800°C;
2. In Grad Fahrenheit kann das Temperaturintervall auf -199T800°F
eingestellt werden.
Aufgrund der Umwandlung anhand der Formel:
TR)=T{"C) x1,8 + 32
ist der in Grad Celsius einstellbare Temperaturbereich breiter als der in
Grad Fahrenheit einstellbare Bereich.

>

oo T(C)

-199 128 426

-199 g0 TCP
' Fig. 5.2

A

+ Zeigt das Display den Messwert des Fihlers 1 oder 2 im Bereich
zwischen -199°C und -128°C oder zwischen 426°C und 800°C an und
wird auf Grad Fahrenheit umgestellt, erscheint der Fehler EO1 oder EQ2.

« Arbeitet die Steuerung in Grad Celsius und wird der Temperatursollwert
Uber 426°C und unter -128°C eingestellt und wird anschlieend zu Grad
Fahrenheit gewechselt, wird der Sollwert auf 800°F und -199°F begrenzt.

5.2 Fuhler (analoge Eingange)

Die Fihlerparameter ermaglichen:

+ die Einstellung des Fuhlertyps;

+ die Einstellung des Offsets fur die Berichtigung des Messwertes
(Kalibrierung);

+ die Einstellung des max./min. Strom-/Spannungswertes,

- die Aktivierung eines Filter fur die Messstabilisierung;

« die Einstellung der Messeinheit der Display-Anzeige;

+ die Aktivierung des 2. Fihlers und die Sollwertschiebung. Die
Modelle IR33 Universale mit Universaleingangen besitzen grofere
Messbereiche fur die Temperaturfahler NTC, PT1000 als die Modelle
IR33  Universale mit reinen Temperatureingangen. AuBerdem
lassen sie Thermokupplungen, aktive Flhler und Spannungs- und
Stromeingéange verwenden, wie in der Tabelle angefuhrt.

Par.
cl3

Beschreibung Def. |Min. Max.
Fuhlertyp 0 0 3
(0= NTC Std-Messbereich (-50T+90°C)
1=NTC enw. Messbereich (40T+150°C)
2=PTC Std-Messbereich (-50T+150°C)
3= Pt1000 Std-Messbereich {(-50T+150
)

M.E.

ir33 universale +030220803 -rel. 2.3 - 16.04.2012
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c13  |0=NTC Messbereich (-50T110) 0 0 16 -
1= NTC-HT Messbereich (-10T150)
2=PTC Messbereich (-50T150)
3=Pt1000 Messbereich (-50T200)

4= P11000 Messbereich (-199T800)
5= Pt100 Messbereich (-50T200)

6= Pt100 Messbereich (-199T800)
7=Thermokuppl. J Messb. (-50T200)
8=Thermokuppl. J Messb. (-100T800)
9=Thermokuppl. K Messb. (-50 T200)
10=Thermokuppl. K Messb.
(-100T800)

11=Eingang 0...1Vdc

12=Eingang -0,5...1,3Vdc
13=Eingang 0...10Vdc

14= Ratiom. Spannung 0...5 Vdc
15=Eingang 0...20 mA

16= Eingang 4...20 mA

P14 |Kalibrierung Fihler 1 00 |-20(-36) |20 (36)|°C(°F)
P15 |Kalibrierung Fuhler 2 0(0) |-20 (-36) |20 (36)|°C(°F)
P14 |Kalibrierung Fihler 1 0(0) |-999 999 |°C(°F)
(-179) |(179)
P15 |Kalibrierung Fihler 2 0(0) [-999 |999 |°C(°F)
(-179) (179)
c15 [Mindestwert fir Fihler 1 in 0 -199 cle |-
Strom/Spannung
cl6 [Hochstwert far Fuhler 1in 100 |c15 800 |-
Strom/Spannung
d15  [Mindestwert fir Fihler 2 in 0 -199 die |-
Strom/Spannung
d16 [Hochstwert fir Fihler 2 in 100 |d15 800 |-
Strom/Spannung
c17 |Storungsschutzhlter fur Fuhler 4 1 15 -
Tab.5.b

Bei der Einstellung eines Fuhlers in StromdSpannung. muss die
Messeinheit in “C bleibe_n {C18=0).

Der Parameter €13 legt den Typ des Fihlers 1 (B1) und des eventuellen
Fuhlers 2 (B2) fest. Fir Steuerungen mit Universaleingangen sind die
entsprechengen. Wahleinstellungen in der Tabelle angegeben. Die
Parameter P14 und P15 fur alle Typen des Fuhlers 1 bzw. Flhlers 2 lassen
den am Display angezeigten Fuhlermesswert durch den Zusatz eines
Offsets berichtigen: Dieser Parameterwert wird zum Fuhlermesswert
summiert, wenn er positiv ist bzw. vom Fihlermesswert subtrahiert,
wenn er negativ ist. Burch Driicken der Set-Taste nach der Anderung
des Wertes wird nicht der Parametercode angezeigt, sonderm wird
unmittelbar der neue Messwert des kalibrierten Flhlers eingeblendet.
Auf diese Weise kann das Ergebnis der Anderung sofort Gberprift und
gegebenenfalls berichtigt werden. Die Set-Taste muss erneut gedriickt
werden, um zum Parametercode zurlckzukehren und den Wert zu
speichern. Im Fall von Flhlern in Strom/Spannung werden die Parameter
c15, c16 flr den Fahler 1 und d15, d16 fur den Fihler 2 verwendet, um
das Fihlerausgangssignal zu “skalieren” Der Wert der Parameter P14, P15
wird nach diesem Vorgang hinzugefugt.

Beispiel: Eingang 0...10V dc auf B1, c15=30, c16=90, P14=0

E

Display
Visualization = gQf---=--===s=mmmmmeeamaae
(P14=0)
60 ;
30
0 5V 0V gy
Fig.5.b

In Entsprechung von 0 V wird also 30 angezeigt, in Entsprechung
von 10V wird 90 angezeigt. Dies sind auch die Werte, auf deren
Grundlage die Regelung erfolgt. Der Parameter ¢17 definiert den
Koeffizient fur die Stabilisierung der Temperaturmessung. Niedrige
Parameterwerte ermdglichen ein schnelles Ansprechen des Fihlers auf
die Temperaturanderungen (storungsempfingliche Messung); haohe
Werte verlangsamen die Fuhlerreaktion, garantieren aber eine hohere
Storfestigkeit (stabilere und prazisere Messung).
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5.2.1 Zweiter Fiihler (Parameter c19)
Par. |Beschreibung Def. |Min. |Max. [M.E.
c19 |Betrieb Fuhler 2 0 0 12 -

0= Nicht aktiviert

1= Differenzbetrieb

2= Sollwertschiebung im Kithlbetriel
3= Sollwertschiebung im Heizbetrieb
4= Sollwertschiebung immer aktiv

5= Logik-Aktivierung auf absol. SW
6= Logik-Aktivierung auf Diff-5W

7= Unabhang. Betrieb (Kreis 1 + 2)

8= Regelung auf héherem Fihlerwert
9= Regelung auf niedrig. Fihlerwert
10= Regelsollwert Uber B2

11= Autom. Umschaltung Kihlen/Heizen
Uber B2

12= Differenzbetrieb mit Voralarm
Gultigkeitc0=1,2,3,4

Tab.5.c
ADerTyp des 2. FUhlers muss dem Typ des 1. Fuhler entsprechen, wie
im Parameter ¢13 eingestellt. Anhand des unabhangigen Betriebs
(c19=7) mit aktivem kombiniertem Fuhler (Bsp. CAREL DPWC*) mit 2
4...20-mA-Ausgangen konnen auf jeden Fall zwei wverschiedene
physische Groflen geregelt werden, beispielsweise Temperatur und
Feuchte. Fur die Erlauterung der Arten der Regelung des Parameters c19
siehe Kapitel “Regelung”

5.3 Standard-Betriebsmodi
(Parameter St1, St2, c0, P1, P2, P3)

Die Steuerung arbeitet mit 9 verschiedenen Betriebsmodi, die im
Parameter c0 gewahlt werden konnen. Die Hauptbetriebsmadi sind
"Direct”und "Reverse” Im Direct-Modus wird der Ausgang aktiviert, wenn
der Messwert Uber dem Sollwert plus einer Schaltdifferenz liegt. Im
Reverse-Modus wird der Ausgang aktiviert, wenn der Messwert unter
dem Sollwert plus einer Schaltdifferenz liegt. Die anderen Betriebsmodi
sind eine Kombination der beiden; dabei kannmit zwei Sollwerten (St1
und 5t2) und mit zwei Schaltdifferenzen (P1 und P2) in Abhangigkeit
des Direct- und Reverse-Modus oder in Abhangigkeit des Zustandes
des digitalen Einganges 1 gearbeitet werden. Wejtere Betriebsmodi
sind "Neutralzane(P3}, “PWM" und "Alarm" Die Anzahl der aktivierbaren
Ausgange ist modellabhangig (VAW/7=1, 2, 4 Relaisausgange, A=4
SSR-Ausgange, B/E=1/2 analoge Ausgange und 1/2 Relaisausgange).
Sollte die Werkskonfiguratign, d. h. der Reverse-Modus, nicht fur die
spezifische Anwendung geeignet sein, muss als Erstes der korrekte
Betriebsmodus eingestellt werden. Fur die Beschreibung des *Timer"-
Betriebs siehe Absatz 5.6.1 (Parameter "Abhédngigkeit"=15).

Par. |Beschreibung Def. Min. Max. M.E.
St1 |Sollwert 1 20 (68) c21 c22 “CI°F)
St2 |Sollwert 2 40 (104) |23 24 °C (°F)
c0 1= Direct 2 1 9 -

2= Reverse

3= Neutralzone

4= PWM

5= Alarm

6= Direct/Reverse tb. DN

7= Direct/Direct Uber DI

8= Reverse/Reverse 0, DI

9= Direct/Reverse mit

verschiedenen SW
P11 |Schaltdifferenz Sollwert 1 23,6 0102 [50(90) “C°F)
P2 |Schaltdifferenz Sollwert 2 2(3.6) 0,102 [50(90) “C(°F)
P3  |Meutralzonenschaltdifferenz |2 (3,6) 0(0) 20 (36) °CI°F)
P1 _ |Schaltdifferenz Sollwert 1 236 0,1(02) [999(179) |°C(°F)
P2 |Schaltdifferenz Sollwert 2 2(386) 01(0,2) [999(179) |°*C(°F)
P3  |Neutralzonenschaltdifferenz |2 (3,6) 0(0) 999(179) |°C(°F)
21 |Mindestwert Sollwert 1 -50 (-58) |-50(-58) |c22 “CI°F)
c22 |Héchstwert Sollwert 1 60 (140) |c21 150 (302) [°C(°F)
21 [Mindestwert Sollwert 1 -50(-58) [-199(-199)|c22 °C[°F)
c22 |Hachstwert Sollwert 1 110 (230) |21 800 (800) |°C(°F)
23 |Mindestwert Sollwert 2 -50(-58) [-50(-58) [c24 “C(°F)
c24  |Hochstwert Sollwert 2 60 (140) |c23 150(302) |°C°F)
c23 |Mindestwert Sollwert 2 -50 (-58) |-199(-199)|c24 “C(°F)
c24  |Héchstwert Sollwert 2 110 (230) |c23 800 (800) |°C(°F)

Tab.5.d

Zur Anderung von cQ muss der Wert von ¢33 auf 0 eingestellt sein
Bei c33=1 hat eine Anderung von 0 keine Wirkung.
ﬁ Damit der eingestellte Betriebsmodus sofort Ubernommen werden
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kann, muss die Steuerung aus- und eingeschaltet werden. Andernfalls ist
der korrekte Betrieb nicht garantiert,
Die Bedeutung der Parameter P1 und P2 andert sich mit dem
gewahlten Betriebsmodus. In den Betriebsmodi 1 und 2 ist die
Schaltdifferenz beispielsweise immer P1. P2 ist hingegen die Reverse-
Schaltdifferenz im Betriebsmodus 6 und die Direct-Schaltdifferenz im
Betriebsmodus 9.

5.3.1 Betriebsmodus 1: Direct c0=1

Im Direct-Modus greift die Steuerung ein, wenn die zu regelnde Grolle
den Sollwert (St1) Uberschreitet. Bei einer Uberschreitung werden die
Ausgange sequenziell aktiviert. Die Aktivierung der Ausgdnge erfolgt
gleichmalig innerhalb der eingestellten Schaltdifferenz (P1). Ist der
Messwert hoher oder gleich St14P1 (nur bei Proportionalregelung),
werden alle Ausgange aktiviert. Analog dazu werden die Ausgange
sequenziell deaktiviert, wenn der Messwert sinkt. Bei Erreichen von 5t1
werden alle Ausgange deaktiviert.

N Mod. WV Mod. W
ouT ouT1 ouT2
ON ON
A A A
Y Y Y
OFF OFF
P1 B1 Pl 81
5t1 51
Mod. Z
oun ouT2 QuT3 ouT4
P |1 [ ——
A A A A
k J Y Y L J
OFF
Pl Do
st
Fig. 5.
Legende ;
Stl Sollwert 1
P1 Schaltdifferenz Sollwert 1
OUT1/2/3/4 Ausgang 1/2/3/4
B1 L Fuhler 1
53.2 Betriebsmodus 2: Reverse c0=2 (Default)

Der Reverse-Modus ist analog zum Direct-Modus; die Ausgange
werden jedach’ aktiviert, wenn| die zu regeinde” Grofie “unter den
Sollwert (St} sinkt Istwder Messwert geringer-oder.glelch. Stl-Pl_(nur
bei Proportionalregelung), werden alle Ausgange aktiviert. Analog dazu
werden die Ausgange sequenziell deaktiviert, wenn der Messwert steigt.
Bei Erreichen von St1 werden alle Ausgange deaktiviert.

Maod. ¥V Mod. W
ouT ouT2 ouTt
- OM ON
A A A
‘r OFF Y Y OFF
P1 B Pl B1
st st1
Mod. Z
ouT4 ouT3 ouT2 ouT1
ON
3 A 3 A
L L
Y Y Y L J oFF
Pl B1
5t1
Fig.5.d
Legende
St Sollwert 1
P1 Schaltdifferenz Sollwert 1
QuT1/2/3/4 Ausgang 1/2/3/4
Fiihler 1

B1
5.3.3 Betriebsmodus 3: Neutralzone c0=3
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Der Zweck der Neutralzonenregelung ist es, den Messwertin die Nahe des
Sollwertes (5t1) zu bringen; diese Zone um den Sollwert wird Neutralzane
genannt. Die Grolle der Neutralzone hangt vom Parameterwert P3 ab.
Innerhalb der Neutralzone aktiviert die Steuerung keinen Ausgang;
aullerhalb davon arbeitet sie im Direct-Modus, wenn die Grofle steigt,
und im Reverse-Modus, wenn die Grole sinkt. Modellabhangig konnen
ein oder mehrere Ausgange im Direct- und Reverse-Modus arbeiten. Sie
werden einzeln aktiviert oder deaktiviert, wie bereits in den Betriebsmodi
1 und 2 beschrieben, P1 fur den "Reverse"-Modus und P2 fur den "Direct’-
Modus.

Mod. v Mod. W
oum oum ouT2
ON
A A A
L
i orF Y Y
P1 P3 B1 P1 P3 P3 P2 B1
st atl
Med. 2
ouT2 ouT1 ouT3 ouT4
A I I A
Y Y k J Y
P1 ) P3 P2 B1
511
Fig.5.e
Legende
St Sollwert 1
P1/P2 Reverse-/Direct-Schaltdifferenz
P3 Neutralzonenschaltdifferenz
OuUT1/2/3/4 Ausgang 1/2/3/4
B1 Fiihler 1

OBesitzt die Steuerung nur 1 Ausgang, arbeitet sie im Reverse-Modus
mit Neutralzone.

5.3.4 Betriebsmodus 4: PWM c0=4

Die PWM-Regelung verwendet die Neutralzone; die Ausgange werden
auf der Grundlage. der Pulsweitenmadulation (PWAM) aktiviert. Der
Ausgang wird fur eine varisble Zeit (Parameter ¢12) aktiviert, die als
Prozentsatz berechnet wird; die EIN-Zeit ist proportional zum Messwert
von B1 innerhalb der Schaltdifferenz (P1 fur den”Reverse”-Modus und P2
fur den “Direct”-Maodus). Bei geringen Abweichungen wird der Ausgang
fir eine kurze Zeit aktiviert, Beim Uberschreiten der Schaltdifferenz ist
der Ausgang immer aktiviert (100% EIN). Im PWM-Betrieb werden die
Stellantriebe also proportional geregelt (allgemein im EIN-/AUS-Betrieb)
(bspw. Heizelemente), um die Temperaturregelung zu verbessern. Der
PWM-Betrieb kann auch fur den Erhalt eines stetigen 0..10-Vdc- oder
4..20-mA-Steuersignals in den Modellen IR33(DN33) Universale vom
Typ A, D mit Ausgangen fur die Ansteuerung von Festkdrperrelais (SSR)
verwendet werden. In diesem Fall muss das Zubehér Code CONVO/T10AQ
fur die Signalumsetzung verwendet werden (und ist ¢12 auf 02
einzustellen). Im PWM-Modus blinken die Direct-/Reverse-lcons.

Mod. v Mod. W /8
h
) 100%
100%
oum ouT ouT2
0% 2
Pl F3 B1 P1 :P3 P3 P2 B1
i .
5t1 5t1
Mod. 2/ A/E
100%
ouT2 ou ouT3 ouT4
0%
P1/2 P12 P3 P3 P2/2 P2/2 Bl
5t
Fig.5.f
Legende
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St Sollwert 1

P1/P2 Reverse-/Direct-Schaltdifferenz
P3 Neutralzonenschaltdifferenz
OuUT1/2/3/4 Ausgang 1/2/3/4

Bl Fiihler 1

Besitzt die Steuerung nur 1 Ausgang, arbeitet sie im Reverse-Modus
mit Neutralzone.

A\fon der Verwendung des PWM-Betriebs wird bei Verdichtern oder
anderen Stellantrieben, deren Betriebszuverlassigkeit durch zu kurze
und haufige Einschalt-/Ausschaltzyklen beeintrachtigt werden konnte,
abgeraten, Im Fall von Relaisausgangen sollten die Mindestwerte des
Parameters c12 nicht reduziert werden, um die Lebensdauer des Bauteils
nicht zu beeintrachtigen.

5.3.5  Betriebsmodus 5: Alarm c0=5

Im Betriebsmodus 5 werden ein oder mehrere Ausgange aktiviert, um den
Alarm eines unterbrochenen oder kurzgeschlossenen Fuhlers ader einen
Alarm fur hohe oder niedrige Temperatur zu melden. In den Modellen V
und W ist ein einziges Alarmrelais vorgesehen, im Modell Z sind es zwei:
Das Relais 3 wird fur schwere Alarme und fur den Alarm fUr niedrige
Temperatur aktiviert, das Relais 4 fur schwere Alarme und fir den Alarm fiir
hohe Temperatur. Gleichzeitig zur Aktivierung des Alarmrelais werden am
Display die Alarmcodes angezeigt und das akustische Signal (Summer)
ausgelost. Inden ModellenWund Zwerdendienichtflrdie Alarmmeldung
verwendeten Relais fur die Regelung mit Betriebsmodus 3 eingesetzt,
wie in den nachstehenden Diagrammen dargestellt. Die Parameter
des Fihlers 2 werden mit dem unabhangigen Betrieb aktiv (c19=7).

Par. |Beschreibung Def.  |Min. |[Max. [M.E.
P25 |Alarmschwelle fir niedrige Temperatur |-50 -50 P2 |"C°F)
auf Fahler 1 (-58)  |(-58)
P29=0, P25= 0: Schwelle deaktiviert
P29=1, P25=-50: Schwelle deaktiviert
P26 |Alarmschwelle fiir hohe Temperatur auf |150 P25 150 [°C°F)
Fiithler 1 (302) (302}
P29=0, P26= 0: Schwelle deaktiviert
: P29=1, P26= 150: Schwelle deaktiviert
P27 |Alarmschalidifferenz aul Fuhler 1 2(3,6) [000)  |50(90)|°C (°F)
P25 |Alarmschwelle fir niedrige Temperatur |-50 -199 P26 |°C(°F)
auf Fuhler 1 (-58)  [(-199)
P29=0, P25= 0: Schwelle deaktiviert
P29= 1; P25= -199: Schwelle deaktiviert
P26 |Alarmschwelle fir hohe Temperatur auf |150 P25 |800 [°C(°F)
Fihler 1 (302) (800)
P29=0, P26= 0: Schwelle deaktiviert
P29= 1, P26= 800: Schwelle deaktiviert
P27 |Alarmschaltdifferenz auf Fuhler 1 2 0{0) (999 |°C(°F)
(3,6) (179)
P28 [Alarmverzogerung auf Fuhler 1 (¥) 120 0 250 min(s)
P29 |Typ der Alarmschwelle 1 0 1 -
0= Relativ; 1= Absolut
P30 |Alarmschwelle fur niedrige Temperatur |-50 -50 P31 ‘C(°F)
auf Fuhler 2 (-58)  |(-58)
bei P34= 0, P30= 0: Schwelle deaktiviert
bei P34= 1, P30=-50: Schwelle deaktiv.
P31 |Alarmschwelle fir hohe Temperatur auf |150 P30 150 |°CF)
Flhler 2 (302) (302)
bei P34=0, P31=0; Schwelle deaktiviert
bei P34=1,P31=150: Schwelle deaktiv.
P32 | Alarmschaltdifferenz auf Fahler 2 203,6) [0(0)  |50090) [*C(°F)
P30 |Alarmschwelle fur niedrige Temperatur  |-50 -199 (P31 °C(°F)
auf Fihler 2 (-58)  [(-199)
bei P34= 0, P30= 0: Schwelle deaktiviert
bei P34= 1, P30=-199: Schwelle deaktiv.
P31 |Alarmschwelle fir hohe Temperatur auf |150 P30 |800 |"C(°F)
Fihler 2 (302) (800)
bei P34=0, P31=0: Schwelle deaktiviert
bei P34= 1, P31= 800: Schwelle deaktiv.
P32 |Alarmschaltdifferenz auf Fihler 2 2 00 (999 |°C(°F)
(3.6) (179)
P33 |Alarmverzogerung auf Fuhler 2 (¥) 120 0 250 |min(s)
P34 |Typ der Alarmschwelle auf Fuhler 2 1 0 1 -
0= Relativ; 1= Absolut
Tah.5.e

(*) Bei einem Alarm Uber digitalen Eingang ist die Messeinheit in Sekunden
(s) ausgedriickt.
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Mod.v Mod W 53.6  Betriebsmodus 6: Direct/Reverse mit
OUTT {HIGH/LOW ALARM) oum QUTZ [HIGH/LOW ALARM} UmSCha Itung Uber DI] C0=6
......... oN C oN ceeee] ON Die Steuerung arbeitet im Direct-Modus, bezogen auf 5t1, wenn der
1 digitale Eingang 1 offen ist, und im Reverse-Modus, bezogen auf 5t2,
v wenn er geschlossen ist.
_| OFF OFF _| OFF
- : : EINGANG DIT OFFEN EINGANG DIT GESCHLOSSEN
op B1 ook b | P27 B1 Mod. V Mod. V
F25/P26 st P25/P26
' ouTT ouTI
Mod. 2 ON ON
A A
OUT3 (LOW ALARM) oum auT2 QUTA (HIGH ALARM)
L
.“ | i r i N
¥ k J : P1 Bl N B
P27 PI P3| P3 P2 F T B1 st1 st2
P25 <t P26 Flg 5.0
Fig.5.9
Legende
Mod. E St1/5t2 Sollwert 1/2
P1 Direct-Schaltdifferenz

OUT3 (LOW ALARM) ouT4 ourz QUTI(HIGH ALARM) P2 Reverse-Schaltdifferenz

b
b ; ouT1 Ausgang 1
] \ / [ y e
i : = : - Fir die Modelle W und Z erfolgt die Aktivierung der Ausgange

gleichmalig innerhalb der eingestellten Schaltdifferenz (P1/P2).

k7 i S M P2 e ADer Parameter c29 ist im Betriebsmodus 6 nicht aktiv.
P25 st P26
Fig. 5.h 5.3.7  Betriebsmodus 7: Direct mit Umschaltung des
Legende Sollwertes und der Schaltdifferenz tber DI1
Stl Sollwert 1 €0=7
P Reverse-Schaltdifferenz Die Steuerung arbeitet im Direct-Modus, bezogen auf St1, wenn der
p2 Direct-Schaltdifferenz digitale Eingang 1 offen ist, und bezogen auf 5t2, wenn er geschlossen ist.
P3 Neutralzonenschaltdifferenz
Po7 Alarmschaltdifferenz ElNG&?ﬁ% DI OFFEN EITﬂ(jﬁ\l}lG DI GESCHLOSSEN
OUT1/2/3/4 Ausgang 1/2/3/4 )
B1 Fdhler 1 outt - ouT!
ON fooeeie (o] -
Der Parameter P28 stellt die *Alarmverzégerung” in Minuten dar; da er A A
sich auf den Fihler 1 pezieht, wird der Alarm fur niedrige Temperatur ]
(EO5) nur ausgeldst, wenn die Temperatur fur langer als die Zeit P28 OFF Y OFF Y
unter dem Wert P25 bleibt. Der Alarm kann relativ oder absolut sein,
abhanagig vam Parameterwert P29, Im ersten Fall (P29=0) gibt P25 also Pl B1 P2 Bl
die Abweichung vom Sollwert an; der Aktivierungspunkt des Alarms s s
fur niedrige Temperatur ist: Sollwert - P25. Andert sich der Sollwert, Fig.5.j
variiert automatisch der Aktivierungspunkt. Im zweiten Fall (P29=1) gibt
der Wert von P25 die Alarmschwelle fir niedrige Temperatur an. Der Legende
Alarm flr niedrige Temperatur wird vom internen Summer und anhand St1/5t2 Sollwert 1/2
der Displaymeldung E05 gemeldet. Dasselbe gilt fur den Alarm fur P1 Direct-Schaltdifferenz 5t1
hohe Temperatur (EQ4), mit P26 anstelle von P25. Analoges gilt fir die P2 Direct-Schaltdifferenz 5t2
Parameter P30...P34, welche sich auf den Fihler 2 beziehen. SIUT] ?&il‘:r‘]@ 1

Relativer Alarmsollwert, bezogen auf den Arbeitssollwert P29=0

Alarm far niedrige Temperatur [Alarm fur hohe Temperatur Fur die Modelle W und Z erfolgt die Aktivierung der Ausgange
Aktivierung |Deaktivierung | Aktivierung Deaktivierung gleichmaBig innerhalb der eingestellten Schaltdifferenz (P1/P2).
[F;‘;;Ero; SI-P25 |St1-P254P27  |St1 +P26 St1+P26 P27 4\ Der Parameter c29 ist im Betriebsmodus 7 nicht aktiv.
Fihler 2 |5t2-P30 St2-P30 +P32 S5t2+P31 St2 +P31-P32
(P34=0)
Tab.5.f

Absoluter Alarmsollwert P29=1

Alarm fur niedrige Termperatur |Alarm fur hohe Temperatur
Aktivierung |Deaktivierung  |Aktivierung |Deaktivierung
Fiihler 1 P25 P25+4P27 P26 pP26-P27
(P29=1)
Fihler 2 P30 P30+4P32 P31 P31-P32
(P34=1)
Tab.5.9

Die Alarme fur niedrige und hche Temperatur werden automatisch
resettiert; bei aktivem Regelfuhleralarm werden sie deaktiviert und
die Uberwachung wird neu initialisiert

Bei aktiven Alarmen E04/E15 und E05/E16 kann der Summer durch
Dricken der Prg/mute-Taste abgestellt werden, Die Displayanzeige
bleibt bestehen.
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5.3.8

Betriebsmodus 8: Reverse mit Umschaltung

des Sollwertes und der Schaltdifferenz tiber DI1
c0=8

Die Steuerung arbeitet im Reverse-Modus, bezogen auf 5t1, wenn der
digitale Eingang 1 offen ist, und bezogen auf 5t2, wenn er geschlossen ist.

EINGANG DIT OFFEN EINGANG DIT GESCHLOSSEN

Mod. V Mod. V
ouTt ouTI
...... oM -4 ON
A ~
‘P‘ OFF hJ QOFF
Eop 81 om Bl
5t1 5t2
Fig.5.k
Legende
St1/5t2 Sollwert 1/2
ouT1 Ausgang 1
P1 Reverse-Schaltdifferenz
B1 Fohler 1
P2 Reverse-Schaltdifferenz

Fur die Modelle W und Z erfolgt die Aktivierung der Ausgange
gleichmaRig innerhalb der eingestellten Schaltdifferenz (P1/P2).

Der Parameter c29 ist im Betriebsmodus 8 nicht aktiv.
5.3.9 Betriebsmodus 9: Direct/Reverse mit zwei
Sollwerten c0=9
In diesem Betriebsmodus, der nur in den Modellen mit 2 oder 4
Ausgdngen verflgbar ist, arbeitet die eine Halfte der Ausgange im
Direct-Modus, die andere im Reverse-Modus. Es bestehen keine
Positionierungseinschrankungen fur die beiden Sollwerte; demnach
kann wie-mit-zwei unabhangigen Steuerungen gearbeitel werden, die
denselben Fihler verwenden.

Mod W
ou ouT2
- aN
A A
L I J
-1 OFF
P N B
st 52
Mod. Z
A
ouT2 ouT ouT3 ouT4
ON
~ ~ ~ ~
A i Y ¥ Y
-{ OFF
Pl P2 Bl
sl 5t2
Fig. 5.1
Legende
St1/512 Sollwert 1/2
P1 Reverse-Schaltdifferenz St1
P2 Direct-5chaltdifferenz $t2
ouT1/2/3/4 Ausgang 1/2/3/4
B1 Fuhler 1

Der Parameter P29 ist im Betriebsmodus 9 nicht aktiv (der Alarm
bezieht sich nur die absolute Schwelle).
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5.4 Giiltigkeit der Regelparameter
(Parameter St1, St2, P1, P2, P3)

Die Parameter, welche die Betriebsmodi festlegen, haben die folgende
Einstellungsgiltigkeit:

Parameter |Giiltige Einstellungen Anmerkungen
Stl Alle Betriebsmodi

512 c0=6,7, 8 9 oder jeder
Wert von c0 bei c33=1
(Spezialbetrieb). Bei c19=
2,3,4, 7,11, wird St2 fur
die Regelung verwendet.
Bei c19=7 ist 5t2 der
Sollwert des Kreises 2.

P1 Alle Betriebsmodi

P2 c0=3,4,56,7879

Aktiv auch in anderen
Betriebsmodi bei c33=1
(Spezialbetrieb) oder bei
c19=4

P3 c0=3,4und 5

Bei c0=5 nurin den
Modellen' W und Z

Im Spezialbetrieb (¢33=1) wird
5t2 Uber die Tasten in allen
Betriebsmodi eingestellt, ist
aber nur fUr die Ausgange mit
Abhangigkeit gleich 2 aktiv.

In den Betriebsmodi 3, 4 und 5
ist P2 die Direct-Schaltdifferenz
und bezieht sich auf 5t1.

Tah.5.h
5.5 Wahl des Spezialbetriebsmodus
Par.  |Beschreibung Def. Min. Max. M.E.
Spezialbetrieb 0 0 1 -
¢33 |0=Deaktiviert
0= Aktiviert
Tab.5.i

Der Parameter ¢33 ldsst eine Custom-Betriebslogik erstellen, die als
Spezialbetrieb bezeichnet wird. Die Logik kann eine einfache Anderung
oder eine vollige Umgestaltung eines der neun Betriebsmodi sein.

~Achtung:

+ Betriebsmodi 1, 2, & Sie bericksichtigen weder die Neutralzone P3
nach die Umschaltung der Logik Uber den digitalen Eingang.

+ Betriebsmadi 3, 4, 5: Sie aktivieren die Neutralzonenschaltdifferenz P3.
Sie sehen keine Umschaltung der Lagik Uber den digitalen Eingang vor.

+ Betriebsmodus 6: Beriicksichtigt nicht die Schaltdifferenz P3. Die
Umschaltung des digitalen Einganges 1 fuhrt dazu, dass die Ausgange
mit dem Sollwert 2 anstatt mit dem Scllwert 1 arbeiten. Die Direct-/
Reverse-Logik wird urmgekehrt. Fir die Ausgange mit"Abhangigkeit"=2
ist nur die Logikschaltung aktiv, d. h. die Schliefung des digitalen
Kontakies behalt die “Abhanagigkeit’=2 (512} bel, kehrt aber die Logik
um, indem die Vorzeicher fur die "Aktivierung™und *Schaltdifferenz/
Logik"vertauscht werden (siehe nachstehende Erkldrung).

+ Betriebsmodi 7, 8: Sie beriicksichtigen nicht die Neutralzone P3. Nur
fur Regelausgange mit "Abhangigkeit” =1 verschiebt der digitale
Eingang den Bezug von 5t1/P1 auf 5t2/P2 und behalt die Regellogik
bei ("Aktivierung’, "Schaltdifferenz/Logik” andern ihr Vorzeichen nicht).
Der digitale Eingang beeinflusst nicht die anderen Regelausgange, d.
h. jene mit*Abhangigkeit"=2 und die Alarmausgange

Fur die Erklarung der Parameter "Abhangigkeit’, "Aktivierung” und

"Schaltdifferenz/Logik” siehe die nachstehenden Absatze.

Vor der Wahl von ¢33=1: Ist ein anderer Startmodus als die

Werkseinstellung c0=2 eingestellt, muss dieser vor der Aktivierung
des Spezialbetriebs konfiguriert werden (c33=1): Die Anderung von c0

muss durch Drdcken von :;.-Lf gespeichert werden.
ABei €33=1 fuhrt die Anderung von c0 zu keiner Anderung der
Spezialparameter. Das bedeutet, dass ¢0 zwar gedndert werden
kann, dass jedoch die Spezialparameter (von <34 bis F48) und deren
Funktionen unverandert im vorherigen Modus (also vor der Einstellung
c33=1) bleiben: Die Parameter konnen zwar einzeln eingestellt werden,
die Funktionen sind jedoch nicht aktivierbar. Erst nach der Einstellung
und Speicherung des Startmodus kann c33=1 eingestellt werden.
Sollte der Betriebsmodus geandert werden missen, nachdem c33
auf=1 eingestellt wurde, muss ¢33 erneut auf=0 zurickgesetzt

':Trf zur Bestatigung zu dricken, ist der
gewlinschte Modus zu wihlen und ist die Anderung mit {:Trf) zu
speichern; schliefflich muss wieder zum Spezialbetrieb mit ¢33=1
zurtickgekehrt werden, Durch die Einstellung ¢33 von 1 auf 0 annulliert
die Steuerung alle Anderungen an den Spezialparametern, welche

wieder die von c0 auferlegten Werte annehmen.

werden; alsdann ist die Taste
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5.6 Spezialbetriebsmodi

Mit der Einstellung ¢33=1 werden 44 weitere Parameter zuganglich, die
als Spezialparameter bezeichnet werden. Mit den Spezialparametern
wird die Arbeitsweise jedes Ausganges der Steuerung vollstandig
konfiguriert. Im Normalbetrieb werden diese Parameter, wenn der
Betriebsmodus Uber den Parameter c0 gewahlt wird, automatisch von
der Steuerung eingestellt. Bei c33=1 hat der Benutzer die Moglichkeit,
diese Einstellungen anhand der 11 Parameter, die jeden einzelnen
Ausgang kennzeichnen, zu andern:

= Abhangigkeit

+ Ausgangstyp

Abhangigkeit = 17: Der Ausgang ist ein Regelausgang: Die Zuweisung
von St1/P1 und St2/P2 hangt vom Zustand des digitalen Einganges
1 ab. Bei offenem Eingang wird auf 5t1/P1 Bezug genommen; bei
geschlossenem Eingang wird auf 5t2/P2 Bezug genommen. Bei einer
Sollwertanderung wird die Betriebslogik beibehalten.

Abhangigkeit = 18: Es kann ein digitaler Ausgang gewahlt werden,
der den EIN/AUS-Zustand der Steuerung meldet (EIN/AUS-Regelung in
Abhangigkeit des Zustandes des digitalen Einganges: €29, c30=4). Ist
die Steuerung im AUS-Zustand, befindet sich das Relais auf NG ist die
Steuerung im EIN-Zustand, ist das Relais NO. Auch die Alarmausgange
werden wahrend des AUS-Zustandes deaktiviert.

e ABHANGIG- |AUSGANG ZUSTAND
* Aktivierung _ KEIT ALARM-RELAIS
+ Schaltdifferenz/Logik UNTER NORM.
= Einschalteinschrankung BEDINGUNGEN
+ Ausschalteinschrankung 0 Nicht aktiv -
+ Hochstwert/Mindestwert des stetigen Ausganges (PWM od. 0..10 Vdc) 1 Bezogen auf Sti
. Cut-off 2 Bezogen auf 512 -
. . 3 Allgemeiner Alarm Kreis 1 AUS
. i\?fsgréﬁ.rgr?::srchaltung 4 Allgemeiner Alarm Kreis 1 EIN
5 Schwerer Alarm Kreis 1 und Alarm fur "hohe” |AUS
Temperatur (E04)
Spezialparameter und deren Ubereinstimmungen mit den Ausgéngen 6 Schwerer Alarm Kreis 1 und Alarm fur "hohe” |EIN
ouT1 |[ouT2 ouUT3  |OUT4 Temperatur (E04)
Abhangigkeit c34 c38 c42 c46 7 Schwerer Alarm Kreis 1 und Alarm fur “niedri- |AUS
Ausgangstyp c35 c39 c43 c47 ge"Temperatur (EQ5)
Aktivierung c36 c40 c44 48 8 Schwerer Alarm Kreis 1 und Alarm fur "niedri- |EIN
Schaltdifferenz/Logik c37 cdl c45 c49 ge"Temperatur (EQS)
Einschalteinschrankung d34 d3s8 d42 d46 9 Alarm fir “niedrige’ Temperatur (E05) ALS
Ausschalteinschrankung d3s d3g d43 d47 10 Alarm flr “niedrige’ Temperatur (E0S5) EIN
Mindestwert stetiger Ausgang d3e d40 d44 d48 11 Alarm flr "hohe' Temperatur (E04) AUS
Hachstwert stetiger Ausgang d37 d41 d45 d49 12 Alarm fir *hohe" Temperatur (E04) EIN
Cut-off F34 F38 F42 Faa 13 Schwerer Alarm Kreis 1 und 2 AUS
Speed-up-Dauer F35 F39 F43 F47 14 Schwerer Alarm Kreis 1 und 2 EIN
Art der Zwangsschaltung F36 F40 F44 F48 15 TIMER-Betrieb -
Tab.5j 16 Betrieb des Ausganges abhangig vorm Zu-
Die Default- und Mindest- und Hochstwerte der Spezialparameter ;[:rhge?:;S;E;;?Le{;;l%?nges1 mitUmkenr
hangen von der Anzahl und vom Typ der Ausgange des Modells ab. 17 Betrieb des Ausganges abhangig vom _
Vor der Anderung der Parameters ¢33 muss der gewunschte Zustand des digitalen Eingage 1 mit Beibe-
Startbetriebsmodus gewahlt und programmiert sein - Parameter c0. haltung der Betricbslogik (C29=0)
Bei ;33:1 sind die Spezia_n_lparameter sichtbar und kannen fir die }g kﬁlIegljgLlfﬂne?nd;SAiT;AE;?;{ISQSie:AUS} ;\US
gewun;_chte Rege'9”9 gear\.dert wergeit ) ) 20 Allgemeiner Alarm Kreis 2 (Relais EIN) EIN
ABe| der Anderung éines Spezialparameters muss dessenVereinbarkeit i Sehwerer Alarm Kreis 2 und E15 (Relais AUS) |AUS
mit den anderen 43 Spezialparametern Uberpruft werden: 22 Schwerer Alarm Kreis 2 und F15 (Relais FIN)  [EIN
. 23 Schwerer Alarm Kreis 2 und E16 (Relais AUS) [AUS
5.6.1 Abhangigkeit (Parameter ¢34, ¢38, c42, c46) 24 Schwerer Alarm Kreis 2 und E16 (Relais EIN)  [EIN
Dieser Parameter bestimmt die spezifische Funktion jedes Ausganges. 25 Alarm £16/(Retafs #US) AUS
Er bindet einen Ausgang an einen Sollwert (Regelausgang) oder an 26 A:arm 0 (Re:als EIN] EIN
einen bestimmen Alarm (Alarmausgang). Die Parameter ¢34, ¢38, c42, g; iﬁm Eg EE;:E SL;S) ?|lﬁj15
c46 beziehen sich auf die Ausgange 1, 2, 3, 4; ihr Einstellungsbereich liegt
29 Alarm E17 (Relais AUS) AUS
zwischen 0 und 29. Tab. 5.k

Der Kreis 1 stimmt mit dem Regelkreis Uberein, wenn der unabhangige
Betrieb nicht aktiviert ist; in einem solchen Fall arbeitet die Steuerung auf
den Kreisen 1 und 2. Ist der unabhangige Betrieb nicht aktiviert, aber eine
der Einstellungen des Alarms Kreis 2 gewahlt, wird der Alarm am Display
zwar gemeldet, hat aber keine Wirkung.

Abhangigkeit = 0: Der Ausgang ist nicht aktiviert. Dieser Wert ist in den
Versionen ¥ und W fur die nicht vorhandenen Ausgange eingestellt (d. h.
2,3 und 4 fur die Versionen V, 3 und 4 fir die Versionen W).
Abhangigkeit = 1 und 2: Der Ausgang ist ein Regelausgang und
bezieht sich auf St1/P1(*)/PID1 bzw. 5t2/P2/PID2. Mit den weiteren
Spezialparametern “Ausgangstyp’ "Aktivierung” und "Schaltdifferenz/
Logik"kann der Betrieb des Ausganges vollstandig konfiguriert werden.
Abhangigkeit = 3...14 und 19...29: Der Ausgang ist einem oder
mehreren Alarmen zugewiesen. Siehe das Kapitel "Alarme” fur die
vollstandige Liste.

Abhangigkeit = 15: Timer-Betrieb. Der Ausgang ist unabhangig von
Messwert, Sollwert, Schaltdifferenzen etc. und schaltet periodisch mit
Zykluszeit= c12 um. Die EIN-Zeit (T_ON) wird durch den Parameter
"Aktivierung” als Prozentsatz der eingestellten Zykluszeit festgelegt. Beim
Auftreten eines Alarms oder bei AUS der Steuerung wird der Timer-
Betrieb deaktiviert. Fur weitere Informationen siehe die Beschreibung der
Parameter "Ausgangstyp’, "Aktivierung”

Abhangigkeit = 16: Der Ausgang ist ein Regelausgang: Die Zuweisung
von St1/P1 und 5t2/P2 hangt vom Zustand des digitalen Einganges
1 ab. Bei offenem Eingang wird auf St1/P1 Bezug genommen; bei
geschlossenem Eingang wird auf 5t2/P2 Bezug genommen. Eine
Sollwertanderung fuhrt auch zur Umkehr der Betriebslogik.
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(*Achtung, davon ausgenommen sind die Betriebsmodi c0=3, 4, und 5:
Bei Abhangigkeit = 1 wird in diesem Fall P1 fur die Regelung links von 5t1
verwendet, P2 dagegen fUr die Regelung rechts von 5t1,

Alarmrelais AUS = Ausgang normalerweise deaktiviert; im Alarmfall

wird er aktiviert.

Alarmrelais EIN = Ausgang normalerweise aktiviert; im Alarmfall wird

er deaktiviert.

Bei EIN ist das Relais normalerweise aktiviert: Es wird im Alarmfall

deaktiviert. Es handelt sich um eine interne Sicherheitsfunktion:
Sobald der Kontakt umschaltet, meldet er den Alarm (auch bei
Stromausfallen, schweren Funktionsstorungen der Steuerung oder
Datenspeicheralarmen (E07/E08)).

5.6.2 Ausgangstyp (Parameter ¢35, c39, ¢43, c47)

Der Parameter ist nur aktiv, wenn der Ausgang ein Regelausgang
("Abhangigkeit=1, 2, 16, 17) oder ein TIMER-Ausgang st
("Abhangigkeit"=15).

Ausgangstyp=0: Der Ausgang ist ein EIN/AUS-Ausgang,

Ausgangstyp=1: Der Ausgang ist ein PWM-, analoger oder Timer-
Ausgang.

Der Timer-Betrieb ist an die "Abhangigkeit'=15 gebunden.

In den Modellen B und E fur die 0..10-Vdc-Ausgédnge wird der
Ausgangstyp automatisch auf 1 festgelegt und kann folglich nicht
geandert werden.
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5.6.3
Der Parameter ist nur aktiv, wenn der Ausgang ein Regelausgang

Aktivierung (Parameter ¢36, c40, c44, c48)

("Abhangigkeit=1, 2, 16, 17) oder ein TIMER-Ausgang st
("Abhangigkeit"=15).

Bei "Abhangigkeit"=1, 2, 16 und 17 stellt dieser Parameter im EIN/AUS-
Betrieb den Aktivierungspunkt des Ausganges dar; im PWM- und
0...10-V-Betrieb ist er der Punkt, an dem der Ausgang seinen Hochstwert
annimmt. Der Parameter “Aktivierung"ist als Prozentwert ausgedruckt; er
variiert von -100 bis +100 und bezieht sich auf die Arbeitsschaltdifferenz
und auf den Sollwert, von denen der Ausgang abhangt. Bezieht sich
der Ausgang auf St1 ("Abhdngigkeit’=1), nimmt die “Aktivierung”
Bezug auf den Prozentwert von P1; bezieht sich der Ausgang auf 5t2
("Abhangigkeit"= 2), nimmt die "Aktivierung" Bezug auf den Prozentwert
von P2, Ist der Wert der "Aktivierung” positiv, liegt der Aktivierungspunkt

‘rechts'vom Sollwert, ist er negativ, liegt er links' davon.

Bei "Abhangigkeit’=15 und "Ausgangstyp’=1 legt der Parameter

"Aktivierung” die EIN-Zeit als Prozentsatz der Zykluszeit (c12) fest; in
diesem Fall darf die"Aktivierung” nur positive Werte annehmen (zwischen
1 und 100).

Beispiel 1:

In der nachstehenden Abbildung sind die Aktivierungspunkte einer
Steuerung mit 2 Ausgangen mit den folgenden Arbeitsparametern
dargestellt:

5t1=10, 512=20, P1=P2=6

OUTT (Punkt A):"Abhangigkeit"=c34=1, "Aktivierung'= c36=-100;

OUTZ2 (Punkt B): "Abhangigkeit"=c38=2, "Aktivierung"= c40= +75.

A=4; B=245

A
ON
ouT1 OouT2
A B
— ey B B
= AN
' P1=6P1=6 | 1 P2=6}P2=6 !
rq—)-:-q.—)-. .-1—)-:-1—)-.
St1=10 St220
Fig. 5.m
Legende
St1/2 Sollwert 1/2
P1 Schaltdifferenz Ausgang 1
P2 Schaltdifferenz Ausgang 2
ouTi/2 Ausgang 1/2
B1 Flhler 1
Beispiel 2

Ein Timer-Ausgang wird mit "Abhangigkeit"=15, "Ausgangstyp’=1 und
“Aktivierung” (EIN-Prozentwert) zwischen 1 und 100 in einer Zykluszeit
c12 gewahlt. Es werden OUT1 und OUTZ als Timer-Ausgange mit c36
hoher als c40 vorgeschlagen, beispielsweise:

OUT1: c34=15, c35=1, c36=50;

OUTZ: c38=15, c39=1, c40=25.

ON
ouT!
OFF TON1T
H cl2
ON
ouT2
OFF TON_2
12
t
Fig.5.n
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Legende

t Zeit

cl2 Zykluszeit

ouTi/2 Ausgang 1/2
TOMN_1 (c36%c12)/100
TON_2 (c40%c12)/100
5.6.4 Schaltdifferenz/Logik

(Parameter c37, c41, c45, c49)

Der Parameter "Schaltdifferenz/Logik” ist nur aktiv, wenn der Ausgang
ein Regelausgang ist (“Abhangigkeit'=1, 2, 16, 17). Analog zum
Parameter "Aktivierung"”ist er als Prozentwert ausgedrickt und lasst eine
Ausgangshysteresefestlegen, d.h.im EIN/AUS-Betrieb den Ausschaltpunkt
des Ausganges oder, im PWM-Betrieb und 0...10-V-Betrieb den Punkt,
an dem der Ausgang den Mindestwert annimmt (EIN-Zeit=0). Bezieht
sich der Ausgang auf St1 ("Abhangigkeit"=1), nimmt die "Schaltdifferenz/
Logik” Bezug auf den Prozentwert von P1; bezieht sich der Ausgang auf
St2 ("Abhéngigkeit"= 2), nimmt die "Schaltdifferenz/Logik” Bezug auf den
Prozentwert von P2. Ist der Wert von "Schaltdifferenz/Logik” positiv, liegt
der Deaktivierungspunkt Uber dem Aktivierungspunkt und es kommt
zu einer "Reverse’™-Logik. Ist der Wert von “Schaltdifferenz/Logik” negativ,
liegt der Deaktivierungspunkt unter dem Aktivierungspunkt und es
kommt zu einer “Direct"-Logik. Mit dem Parameter "Aktivierung” legt er
das Proportionalband der Regelung fest.

Beispiel 3:

Das Beispiel 3 erganzt
Deaktivierungspunkte.

Fur den ersten Ausgang sind der"Reverse”-Modus und die Schaltdifferenz
gleich P1 gefordert; fir den zweiten eine "Direct™-Logik und eine
Schaltdifferenz gleich der Halfte von P2.

Die Parameter sind:

Ausgang 1:"Schaltdifferenz/Logik"=c37=+100 (A)

Ausgang 2: "Schaltdifferenz/Logik"=c41=-50 (B")

das Beispiel 1 durch Zufigung der

A'=10;B'=215
A
ouT1 ouT2
-1 ON
1A A B’ B
T Y T ::I T T T 1-==== OFF
i‘—.3?=+'°°§ i i i i' KE{ §c41=»50 B1
fotnt | LT A o
1 P1=6_1 P1=6 1 P2=6_1 P2=6_:
1 1
St1=10 St2=20
Fig.5.0
Legende
5t1/2 Sollwert 1/2
c36/c40 Aktivierung Ausgang 1/2
c37/c4l Schaltdifferenz/Logik Ausgang 1/2
ouT/2 Ausgang 1/2

Durch die Umkehr der Werte von "Schaltdifferenz/Logik” sind die neuen
Deaktivierungspunkte:

Ausgang 1:"Schaltdifferenz/Logik"=c37=-50(A")

Ausgang 2: "Schaltdifferenz/Logik"=c41=+100 (B")

A'=1;B"=305



CAREL

A

ouT ouT2

ON

A |A 5 .
— : : T T OFF
; c3?=-:'so i ; i i i Ec4‘|=+‘|:oo BT
i } c36=-100 . : ' ic40=+l?5:
i i P1=6 1 P1=6_1 ! P2=6! P2=6 !
H > e
St1=10 5t2=20
Fig. 5.p

5.6.5 Einschalteinschrankung

(Parameter d34, d38, d42, d46)

Unter normalen Betriebsbedingungen musste die Einschaltsequenz
1, 2, 3, 4 sein. Aufgrund der Mindesteinzeiten/Mindestauszeiten/Zeit
zwischen zwei Aktivierungen kann es vorkommen, dass diese Sequenz
nicht eingehalten wird. Durch die Einstellung dieser Einschrankung wird
die korrekte Sequenz auch beiVerzégerungen eingehalten. Der Ausgang
mit Einschalteinschrankung x(1,2,3) wird erst nach der Aktivierung des
Ausganges x aktiviert. Der Ausgang mit Einschalteinschrankung 0 wird
unabhangig von anderen Ausgangen aktiviert.

5.6.6 Ausschalteinschrankung

(Parameter d35, d39, d43, d47)

Unter normalen Betriebsbedingungen musste die Ausschaltseguenz
4, 3, 2, 1 sein. Aufgrund der Mindesteinzeiten/Mindestauszeiten/Zeit
zwischen zwei Aktivierungen kann es vorkommen, dass diese Sequenz
nicht eingehalten wird. Durch die Einstellung dieser Einschrankung wird
die korrekte Sequenz auch bei Verzogerungen eingehalten. Der Ausgang
mit Ausschalteinschrankung x(1,2,3) wird erst nach der Deaktivierung
des Ausganages x deaktiviert. Der Ausgang mit Ausschalteinschrankung
0 wird unabhangig von anderen Ausgangen deaktiviert.

5.6.7 Mindestwert des stetigen Ausganges

(Parameter d36, d40, d44, d48)

Gilt, wenn der Ausgang ein Regelausgang ist und bei “Ausgangstyp’=]
(PWM-Ausgang oder 0..10-Vdc-Ausgang). Der stetige Ausgang kann nach
unten auf einen Mindestwert beschrankt werden.

Beispiel einer Proportional-Regelung: Reverse-Madus mit St1=20 °C und
P1=1°C. Werden nur ein stetiger Ausgang und eine Schaltdifferenz von 1°C
verwendet, fUhrt die Einstellung dieses Parameters auf den Wert 20 (20%)
dazu, dass der Ausgang nur flr Werte unter 19,8°C aktiviert wird, wie in der
Abbildung dargestellt,

oum

1 100%

VBG:ZO%

Fig.5.q
Legende
St Sollwert 1 P1 Reverse-Schaltdifferenz
ouT1 Ausgang 1 d36 Mindestwert stetiger Ausgang 1
B1 Flhler 1
5.6.8  Hochstwert des stetigen Ausganges

(Parameter d37, d41, d45, d49)
Gilt, wenn der Ausgang ein Regelausgang ist und bei "Ausgangstyp”=1
(PWM-Ausgang oder 0..10-Vdc-Ausgang). Der stetige Ausgang kann
nach oben auf einen Hochstwert beschrankt werden,

Beispiel einer Proportional-Regelung: Reverse-Modus mit 5t1=20"°"Cund
P1=1"C. Werden nur ein stetiger Ausgang und eine Schaltdifferenz von
1°C verwendet, fuhrt die Einstellung dieses Parameters auf den Wert 80
(80%) dazu, dass der Ausgang fur Werte unter 19,2°C konstant gehalten
wird, wie in der Abbildung dargestellt.
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ouT1
B RGRCCIEEEEE 100%
—_— - ----=--{ d37=80%
0%
P1 B1
st1
Fig. 5.r
Legende
St Sollwert 1
P1 Reverse-Schaltdifferenz
d37 Hochstwert stetiger Ausgang 1
ouT1 Ausgang 1
B1 Fiahler 1
5.6.9  Cut-off des stetigen Ausganges

(Parameter F34, F38, F42, F46)

Diese Parameter sind nutzlich, wenn fur den Betrieb eines Stellantriebs
eine Mindestspannung angelegt werden muss.

Sie aktivieren den Betrieb mit einer Mindestgrenze fir den stetigen PWM-
und den analogen 0.10-Vdc-Ausgang.

Beispiel: Steuerung mit zwei Ausgangen, von denen der erste (OUT1)
ein EIN/AUS-Ausgang und der zweite (OUT2) ein 0..10-Vdc-Ausgang
ist; “Mindestwert stetiger Ausgang” fur den Ausgang 2=50 (50% des
Ausganges), d40=50.

FALL1:F38=0 Cut-off-Betrieb
ouT2 oum
100% c0=2
A
L
o h 4
PI2 o I
S;‘I
1 Fig. 5.5
FALL2 :F38=1" Betrieb auf Mindestgeschwindigkeit
ouT2 ouT 0=>
100% c0=
N, f
d40=50% <-i---J-tees
P y | .
L P12 P12 B1
i P1
I st
Fig.5.t

ABei aktiviertem Cut-off des stetigen Ausganges mussen die

Einschalteinschrankungen  (d34, d38, dd42,  d46) und
Ausschalteinschrankungen (d35, d39, d43, d47) korrekt eingestellt
werden.

5.6.10 Speed-up-Dauer des stetigen Ausganges
(Parameter F35, F39, F43, F47)

Dieses Parameter lassen den stetigen Ausgang der Regelung auf den

vorgesehenen Hochstwert (Parameter d37, d41, d45, d49) fir eine

einstellbare Zeit ab der Aktivierung des Ausganges zwangsschalten. Die

Einstellung auf 0 bedeutet: Speed-up deaktiviert,

5.6.11 Art der Zwangsschaltung des Ausganges

(Parameter F36, F40, F44, F48)

Diese Parameter bestimmen die Art der Zwangsschaltung des

Relaisausganges oder stetigen Ausganges der Steuerung, der Uber den

digitalen Eingang aktiviert wurde (c29=6, c30=6).

Die Wirkung auf den Ausgang hangt vom Ausgangstyp (Relais- oder

stetiger Ausgang) ab.
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Zwangsschaltung des Ausganges

ART DER ZWANGS- RELAISAUSGANG STETIGER AUSGANG
SCHALTUNG
0 - B
1 AUS unter Einhaltung 0%, 0Vdc
von 6, o7
P EIN 100%, 10 Vdc
3 - Eingestellter Mindest-

wert (d36, d40, d44, d48)
4 - Eingestellter Hachstwert
(d37, d41, d45, d49)

5 AUS unter Einhaltung
von cb, c7.d1, c8, 9

Tab. 5.1

5.7 Zusatzlich Anmerkungen zum
Spezialbetrieb

Neutralzone P3

In den Betriebsmodi 3, 4 und 5 ist eine Neutralzone vorhanden, deren
Grofte von P3 festgelegt wird. Innerhalb der Neutralzone kénnen keine
Aktivierungs- oder Deaktivierungspunkte positioniert werden: Liegen
diese vor oder hinter dem Sollwert, erhcht die Steuerung automatisch
die Hysterese des betreffenden Ausganges um den doppelten Wert von
P3.

ON

A

OFF

ON

OFF ,

Pl Papa P

Fig.5.u

Die PWM-Ausgange {oder analogen Ausgange) nehmen den in der
Abbildung dargestellten Betriebsmodus an. Die Neutralzone des
Ausganges halt den Aktivierungspunkt praktisch unverandert.

ouT
100%
0% \
b a |
Pl &l
st1
ouT
100%
i o%
b a
Pl 1 P3| P3 P1 i
st1
Fig.5.v

Der Betriebsmodus 6 stellt die Ausgange, die mit 5t1 verbunden
sind, auf "Direct”-Logik ein ("Aktivierung” positiv und "Schaltdifferenz/
Logik" negativ), wenn der digitale Eingang 1 offen ist. Die Schliefung
des digitalen Einganges 1 zwingt die Ausgange, sich an 5t2 und P2 zu
binden; die Logik wird durch die Umkehr des Vorzeichens der Parameter
"Aktivierung” und "Schaltdifferenz/Logik” zur “Reverse™-Logik (eine
eventuelle Uberprifung der Parameterwerte hangt nicht vom Zustand
des digitalen Einganges ab: Diese dndern sich nur im Algorithmus). Bei
c33=1:
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Die Ausgange, die bei der Umschaltung des ID1 die Abhangigkeit 16
annehmen, erfahren die in der Abbildung dargestellte Wirkung.

ABHANGIGKEIT= 16

EINGANG DIT OFFEN EINGANG DIT GESCHLOSSEN

ON oM

OFF OFF

P1 Bl fom 81

st st2
Fig.5.w

Betriebsmodi 7 und 8. Die Ausgange, die bei der Umschaltung des
ID1 die Abhangigkeit 17 annehmen, erfahren die in der Abbildung
dargestellte Wirkung.

Diese Betriebsmodisehen keine Logikdnderungenvor. Die Alarmausgange
("Abhangigkeit"=3..14, 19..29) hangen nicht vom digitalen Eingang 1 ab.
ABHANGIGKEIT= 17

EINGANG DIT OFFEN EINGANG DIT GESCHLOSSEN

ON ON
A ~
f y

OFF A OFF A

_

P1 i B1 P2 B1
st 512
Fig. 5.x

Betriebsmodi 1 und 2 im Differenzbetrieb (c19=1).

Im Differenzbetrieb muss 5t1 auf'B1-B2'Bezug nehmen. Im Spezialbetrieb
(€33=1) kénnen die Ausgange mit der gewiinschten Aktivierung und
Deaktivierung programmiert werden; wird jedoch die "Abhangigkeit’=2

" “eingestellt, wird der Spezialbetrieb deaktiviert.

Betriebsmodi 1 und 2 mit Sollwertschiebung (c19=2, 3, 4).
Analog zum wvorhergehenden Fall verlieren die  Ausgange  mit
“Abhdngigkeit” 2 bei c33=1 die Sollwertschiebungsfunktion,

5.8 Auégéinge und Eingange

EIN/AUS-Ausgange
(Parameter c6,c7,d1, c8, c9,c11)
Diese Parameter betreffen die Mindestein- oder Mindestauszeiten eines

oder mehrerer Ausgange, um Lasten zu schutzen und Schwankungen im
Regelbetrieb zu vermeiden.

5.8.1

Um die eingestellten Zeiten sofort Ubernehmen zu konnen, muss
Adie Steuerung aus- und eingeschaltet werden. Andernfalls werden
die Einstellungen erst bei der nachsten Verwendung bei der Einstellung
der internen Timer wirksam.

5.8.2 Schutzzeiten fiir den EIN/AUS-Ausgang
(Parameter c7, ¢8, c9)

Par.  |Beschreibung Def. |[Min. |[Max.
c/ Mindestzeit zwischen Aktivierungen |0 o} 15
desselben EIN/AUS-Ausganges
Gultige Einstellungen: c0 # 4
c8 Mindestausschaltzeit des EIN/AUS- |0 0 15
Ausganges

Gultige Finstellungen: c0 # 4
9 Mindesteinschaltzeit des EIN/AUS-|0 0 15
Ausganges

Gultige Einstellungen: c0 = 4

M.E.
min

min

min

Tab.5.m
+ 9 legt die Mindestzeit fest, fir welche der EIN/AUS-Ausgang aktiviert
bleibt, unabhangig von der Anforderuna.
+ 8 legt die Mindestzeit fest, fur welche der Ausgang deaktiviert bleibt,
unabhingig von der Anforderung.
« ¢7 legt die Mindestzeit zwischen zwei aufeinanderfolgenden
Aktivierungen desselben EIN/AUS-Ausganges fest.
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Schutzzeiten fiir verschiedene EIN/AUS-
Ausgange (Parameter ¢6, d1)

Par. __|Beschreibung Def.
6 Verzégerung zwischen Aktivierungen von|5 |0

2 verschiedenen EIN/AUS-Ausgangen
Glltige Einstellungen: c0 = 4

5.8.3

255 |5

Min. [Max. |M.E.

di Mindestzeit zwischen Deaktivierungen [0 |0 |255 |s
von 2 verschiedenen EIN/AUS-Ausgangen

Giiltige Einstellungen: c0 = 4

Tab.5.n
+ ¢b legt die Mindestzeit fest, die zwischen zwei aufeinanderfolgenden
Aktivierungen  wvon 2 wverschiedenen  EIN/AUS-Ausgangen
verstreichen  muss. Durch  die Verzogerung der Aktivierung
werden Leitungslberlasten aufgrund von zu nahe liegenden oder
gleichzeitigen Anldufen vermieden.
+ dl legt die Mindestzeit fest, die zwischen den Deaktivierungen von
zwei verschiedenen EIN/AUS-Ausgangen verstreichen muss.

ol

9 cd
out ON
OFF e
ON
ouT2
OFF
o |
Fig.5.y
Legende
t=Zeit

Ac6, c7, 8, c9 und d1 sind fur die PWM-, analogen und Timer-
Ausgange nicht verfugbar.

5.8.4 Rotation (Parameter c11)

Ermoglicht den EinfAus-Regelausgangen, die Start- und Stopp-Prioritét
zu andern: Abhanagig von der Regelungsanforderung wird jener Ausgang
deaktiviert, deram langsten aktiv war oder jener aktiviert, der am langsten
inaktiv war.

Par. |Beschreibung Def. |Min. [Max. |M.E.

c11|Rotation der Ausgange 0o |0 8 |
0= Rotation nicht aktiv

1= Standard-Rotation (auf 2 oder 4 Relais)

2= Rotation 2+2

3= Rotation 2+2 (COPELAND)

4= Rotation der Ausgange 3 und 4, keine
Rotation fur 1 und 2

5= Rotation der Ausgdnge 1 und 2, keine
Rotation fur 3 und 4

6= Getrennte Rotation der Paare 1, 2
{untereinander) und 3, 4 (untereinander)

7= Rotation der Ausgdnge 2, 3, 4, keine
Rotation flr Ausgang 1

Gultige Einstellungen: c0=1, 2, 3,6, 7,8, 9 und
alle Ein/Aus-Ausgange

8= Rotation der Ausgdnge 1 und 3, keine
Rotation fur 2 und 4

Tab.5.0
Die Rotation 2+2 auf 4 Ausgangen (c11=2) dient der Leistungsregelung
der Verdichter. Die Ausgange 1 und 3 aktivieren die Vedichter, die
Ausgange 2 und 4 die Leistungsregelventile. Die Rotation erfolgt
zwischen den Ausgangen 1 und 3, wahrend die Ventile aktiviert werden
(Relais EIN), um die Verdichter auf Hochstleistung zu betreiben. Das Ventil
2ist an den Ausgang 1 und das Ventil 4 an den Ausgang 3 gebunden.

Die Rotation 242 DWM Copeland auf 4 Ausgangen (c11=3) ist analog
zur vorhergehenden Rotation, nur mit umgekehrter Ventilregellogik. Die
Ventile sind normalerweise aktiviert (leistungsgeregelter Verdichter) und
werden deaktiviert (Relais AUS), sobald der Verdichter auf Hochstleistung
arbeiten muss. Eine normale Einschaltsequenz ist:
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1 aus, 2 aus, 3 aus, 4 aus

1ein, 2ein, 3 aus, 4 aus

1 ein, 2 aus, 3 aus, 4 aus

1 ein, 2 aus, 3 ein, 4 ein

1 ein, 2 aus, 3 ein, 4 aus
Wie vorher steuern auch in diesem Fall die Ausgange 1 und 3 die
Verdichter an, die Ausgange 2 und 4 die Magnetventile,

oDer Parameter hat keine Wirkung in Steuerungen mit 1 Ausgang.
In den Modellen mit zwei Ausgangen (W) handelt es sich um eine
Standard-Rotation auch bei ¢11=2 oder 3.
Die Verbindung in der 2+2 Konfiguration ist: OUT1 = Verdichter 1,
OUT2 =Ventil 1, OUT3 = Verdichter 2, OUT4 = Ventil 2.

Achtung bei der Programmierung der Parameter, da die Steuerung

die Ausgange nach der obgenannten Logik rotiert, unabhangig
davon, ob es sich um Ein/Aus-Regelausgange oder Alarmausgange
handelt. Ist mindestens ein PWM- oder 0..10-Vdc-Ausgang vorhanden, ist
die Rotation immer aktiv, auBer bei DN/IR33 Modell E und c11=8.

Beispiel a; Bei zwei Alarmausgangen und zwei Regelausgangen muss die
Rotation so gewahlt werden, dass nur die Regelausgange rotieren.
Beispiel b: Soll ein Chiller mit drei Verdichtern geregelt werden, kann
die Rotation 7 verwendet werden: Die Ausgange 2, 3 und 4 sind den
Verdichtern vorbehalten, Ausgang 1 kann auch nicht angeschlossen
werden oder kann als Hilfsausgang oder Alarmausgang verwendet
werden.

5.8.5 Digitale SSR-Ausgange (Festkorperrelais)

Wird eine Regelung auf einem oder mehreren PWM-Ausgdngen
angefordert, wird die Relais-Losung praktisch unmaglich, wenn nicht
hohe Umschaltzeiten (mindestens 20 Sekunden) verwendet werden, weil
sonst die Lebensdauer des Relais selbst beeintrachtigt wirde. In diesen
Fallen kann ein fur die jeweilige Anwendung geeignetes Festkorperrelais
SSR verwendet werden.

5.8.6 PWM-Zykluszeit (Parameter ¢12)

Stellt die Gesamtzeitim PWM=Zyklus dar; die Summe der Eirischaltzeit
tON und der Ausschaltzeit tOFFE ist konstant und gleich ¢12. Das Verhdltnis
zwischen tON und tOFF wird von der Abweichung des Messwertes vam
Sollwert festgelegt, die ein Prozensatz der Schaltdifferenz des Ausganges
ist. Fur weitere Delails siehe Betriebsmodus 4.

Par. Beschreib@g Def. |Min. |Max. |M.E.
cl2 | PWM-Zykluszeit 20 102 [999 s
Tab.5.p
aN
OFF —
e
ton toff
€12
Fig.5.z
Legende
t=Zeit

Da der PWM-Betrieb stetig ist, kann die PID-Regelung wvoll

ausgeschopft werden, damit der Wert mit dem Sollwert
Ubereinstimmt oder in die Neutralzone zurlckkehrt.

Die berechenbare Mindesteinzeit (ton) und die maximale erhaltliche

Definition von ton ist 1/100 di ¢12(1%).

5.8.7 Analoge 0...10-Vdc-Ausgange
Sind fir die Regelung ein oder mehrere analoge 0..10-Vdc-Ausgange
erforderlich, missen die folgenden Steuerungen verwendet werden:

[R33B%F*** (1 Relais + 1 0..10Vdc)
REE] S (2 Relais + 2 0..10Vdc)
DINEE] (1 Relais + 1 0..10Vdc)
DIN33E**=* (2 Relais + 2 0..10Vdc)

In diesem Fall fiihrt das System die Regelung mit einer Spannung aus, die
von 0 bis 10 Vdc ansteigt.

5.8.8 Analoge Eingange
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Siehe Absatz "Fihler” zu Kapitelbeginn.

5.8.9 Digitale Eingdnge

Der Parameter ¢29 legt die Funktion des digitalen Einganges 1 fest, falls
dieser nicht bereits in den Betriebsmodi 6, 7 und 8 oder im Spezialbetrieb
(c33=1) mit "Abhdngigkeit"=16 und 17 verwendet wird. Wird er als
Alarmeingang eingestellt, d. h. bei ¢29=1...3 und 7...11, sind ein oder
mehrere Alarmausgange aktiv (siehe Betriebsmodus 5), wahrend die
Wirkung auf die Regelausgange mit c31 festgelegt wird (siehe Kapitel
"Alarme”). Der Parameter c30 ist analog zu c29 und bezieht sich auf den
digitalen Eingang 2.

Der Kreis 1 stimmt mit dem Regelkreis Uberein, wenn der

unabhangige Betrieb nicht aktiviert ist; in einem solchen Fall arbeitet
die Steuerung auf den Kreisen 1 und 2. Ist der unabhangige Betrieb nicht
aktiviert, aber eine der Einstellungen in Bezug auf den Alarm in Kreis 2
gewahlt, wird der Alarm am Display zwar gemeldet, hat aber keine
Wirkung.

Par.
c29

Def. |Min. |Max. [M.E.

12 |-

Beschreibung
Digitaler Eingang 1 o |0
0= Eingang nicht aktiv
1= Unmittelbarer externer Alarm,
autormatisches Reset (Kreis 1)
2= Unmittelbarer externer Alarm, manuelles
Reset (Kreis 1)
3=Verzogerter externer Alarm (P28),
manuelles Reset (Kreis 1)
4= Remote-EIN/AUS
5= Aktivierung/Deaktivierung des
Arbeitszyklus Uber Taste
6= Zwangsschaltung der Ausgange (Kreis 1)
7=Verzogerter Meldealarm E17 (P33)
8= Unmittelbarer Meldealarm E17
9= Unmittelbarer externer Alarm,
autormatisches Reset (Kreis 2)
10= Unmittelbarer externer Alarm, manuelles
Reset (Kreis 2)
11=\erzogerter externer Alarm (P33),
manuelles Reset (Kreis 2}
12= Zwangsschaltung der Ausgange (Kreis 2)
13 = Unmittelbarer externer Alarm,
automatischies Reset (Kreis 1) Ed1
14 = Unmittelbarer externer Alarm,
manuelles Reset (Kreis 1) Ed1
15 =Verzdgerter externer Alarm (P28),
manuelles Reset (Kreis 1) Ed1
Gultige Einstellungen: c0 # &, 7 und bei c33=
1 mit"Abhangigkeit"=16 und 17.
Im Alarmfall hangt der Relaiszustand von
c31 oderd31 ab.
Digitaler Eingang 2 o |0 Nz |-
Siehe ¢29

c30

Tab.5.q
€29=0 Eingang nicht aktiv

¢29=1 Unmittelbarer externer Alarm mit automatischern Reset (Kreis 1),
Ein Alarm tritt bei offenem Kontakt auf. Bestehen die Alarmbedingungen
nicht mehr (Schliefen des Kontaktes), nimmt die Regelung wieder ihren
Betrieb auf und der eventuelle Alarmausgang wird deaktiviert.

¢29=2 Unmittelbarer externer Alarm mit manuellem Reset (Kreis 1).

Ein Alarm tritt bei offenem Kontakt auf. Bestehen die Alarmbedingungen
nicht mehr (Schliefen des Kontaktes), nimmt die Regelung nicht
automatisch wieder ihren Betrieb auf und die akustische Meldung, der
Alarmcode E03 und der Alarmausgang bleiben aktiv. Die Regelung wird
erst nach einem manuellen Reset wieder aufgenommen, d. h. nach dem

gleichzeitigen Druck der Tasten :ng und A undfur5 Sekunden.

€29=3 Verzogerter externer Alarm (Verzogerung = P28) mit manuellem
Reset (Kreis 1). Der Alarm tritt auf, wenn der Kontakt fur langer als die
Zeit P28 offen bleibt (in Sekunden gemessen). Bestehen nach dem
Auslosen des Alarms E03 die Alarmbedingungen nicht mehr (Schliefen
des Kontaktes), nimmt die Regelung nicht automatisch wieder ihren
Betrieb auf, und die akustische Meldung, der Alarmcode EO3 und der

eventuelle Alarmausgang bleiben aktiv. Die Regelung wird erst nach dem
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—=und A fur 5 Sekunden wieder

gleichzeitigen Druck der Tasten
aufgenommen.

€29=4 EIN/AUS

Der digitale Eingang bestimmt den Geratezustand:

- Ist der digitale Eingang geschlossen, ist die Regelung aktiv (EIN).

- Ist der digitale Eingang offen, wird die Regelung deaktiviert (AUS).

Die Folgen des Uberganges zu AUS sind:

« Am Display wird die Meldung OFF abwechselnd zum Fuhlerwert
und zu eventuellen Alarmcodes (E01/E02/E06/EQ7/E08), die vor dem
Ausschalten aktiv waren, angezeigt,

+ Die Regelausgange werden ausgeschaltet (AUS), wobei die eventuelle
Mindesteinschaltzeit (c9) eingehalten wird.

+ Der Summer (falls aktiv) wird deaktiviert.

+ Die Alarmausgange (falls aktiv) werden deaktiviert.

+ Neue Alarme, die in diesem Zustand eventuell auftreten, werden nicht
gemeldet, auBBer (E01/E02/E06/E07/E08).

QNird ein digitaler Eingang als EIN/AUS-Eingang konfiguriert, kann der
Zustand der Steuerung nicht Gber den Supervisor geandert werden.

€29=5 Aktivierung des Arbeitszyklus

Fur die Aktivierung des Arbeitszyklus Uber die Taste missen P70=2
und P29=5 fur den digitalen Eingang 1 und P70=3 und c30=5 fur den
digitalen Eingang 2 eingestellt sein.

€29=6 /wangsschaltung der Ausgange, Kreis 1.

Ein Alarm tritt bei offenem Kontakt auf. Die Ausgange des Kreises 1
(sieche Abs. "Unabhangiger Betrieb”) werden auf der Grundlage der
Einstellungen der Parameter "Art der Zwangsschaltung”(siehe Abs. 5.6.11)
zwangsgeschaltet,

€29=7 Verzogerter Meldealarm E17 (P33, in Sekunden gemessen).
Ein Alarm tritt bei offenem Kontakt auf. Der Meldealarm E17 lasst das
Schlusselicon am Display blinken, hat aber keine Wirkung auf die
Regelung. Uber den Parameter “Abhingigkeit” (c34, c38, c42, c46=29)
kann ein Ausgang gewahlt werden, der unter Normalbedingungen nicht

" regelvund im Alarmifall die Wirkung EINA100%/10Vde hat.

€29=8 Unmittelbarer Meldealarmi E17.
Wie fir c29=7, jedoch ohne Verzogerung,

€29 = 13 Unmittelbarer externer &larm, automatisches Reset (Kreis 1).
Wie fur ¢29 =1, am Display wird jedoch Ed1 angezeigt.

c29 = 14 Unmittelbarer externer Alarm, manuelles Reset (Kreis 1).
Wie flr c29 = 2, am Display wird jedoch Ed1 angezeigt.

€29 = 15 Verzogerter externer Alarm [P28) manuelles Reset|(Krels 1},
Wie fur ¢29'= 3/am Display wird jedoch Edl-angezeigt.

c30 =13 Unmittelbarer externer Alarm, automatisches Reset (Kreis 1).
Wie fir c30 =1, am Display wird jedoch Ed2 angezeigt.

c30 = 14 Unmittelbarer externer Alarm, manuelles Reset (Kreis 1).
Wie fir ¢30 = 2, am Display wird jedoch Ed2 angezeigt.

¢30 = 15 Verzogerter externer Alarm (P33), manuelles Reset (Kreis 1).
Wie fir c29 = 3, jedoch mit Verzogerung P33 und Displayanzeige EdZ.

Damit die nachfolgenden Einstellungen sofort Ubernommen
werden, muss der unabhangige Betrieb aktiv sein (c19=7).

€29=9 Unmittelbarer externer Alarm, automatisches Reset (Kreis 2).
Wie flr c29=1, nur fur Kreis 2.

€29=10 Unmittelbarer externer Alarm, manuelles Reset (Kreis 2).
Wie fur c29=2, nur fur Kreis 2.

€29=11Verzogerter externer Alarm (P33), manuelles Reset (Kreis 2).
Wie fur c29=3, nur fur Kreis 2.

€29=12 Zwangsschaltung der Ausgange, Kreis 2.
Wie fir c29=6, nur fur Kreis 2.

Der Parameter ¢29 ist fur cO= 6, 7, 8 oder im Spezialbetrieb (c33=1) mit
"Abhangigkeit"=16 und 17 nicht verfugbar. Diese Betriebsmodi nutzen
den digitalen Eingang 1, um den Sollwert und/oder die Betriebslogik
umzuschalten, weshalb jede Anderung dieses Parameterwertes keinen
Einfluss ausibt.
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6. REGELUNG

EIN/AUS- und PID-Regelung

Die Steuerung arbeitet mit zwei Arten von Regelung:

+ EIN/AUS-Regelung (Proportionalregelung), bei welcher der Stellantrieb
entweder auf der vollen Leistung arbeitet oder ausgeschaltet ist. Es handelt
sich um eine einfache Regelung, die in einigen Fallen gute Ergebnisse
erzielen ldsst.

+ PID-Regelung, ndtzlich fir Systeme, in denen die Antwort der geregelten
GroBe im Vergleich zum anderbaren Wert die Messabweichung im
Regelbetrieb beseitigt und die Regelung verbessert. Der anderbare Wert
wird zu einer analogen Grolie, die kontinuierlich zwischen 0 und 100%
variiert.

Aln der PID-Regelung stimmt das Proportionalband mit der
Schaltdifferenz Uberein (Parameter P1/P2).

6.1 Art der Regelung (Parameter c5)

Par. |Beschreibung Def. [Min. |Max. [M.E.
c5  |Artder Regelung o [0 |1 -
O=EIN/AUS (Proportional)
1=Proportional+Integral+Differential  (PID-
Regelung)
ah.6.a

Dieser Parameter lasst die geeignetste Regelung flr das Verfahren
einstellen.

In einer effizienten PID-Regelung stimmt der geregelte Wert mit dem

Sollwert Uberein oder liegt in der Neutralzone; unter diesen
Bedingungen kénnen mehrere Ausgange aktiv sein, auch wenn das
ursprungliche  Regeldiagramm  diese nicht vorsight. Dies ist die
offensichtlichste Wirkung der Integralregelung.
AEine Voraussetzung filr die PID-Regelung ist, dass die P-Regelung

keine Schwankungen aufweist und dass eine gute Stabilitdt in den
vorgesehenen | Schaltdifferenzen  herrscht: Nur bei  einer stabilen
Proportionalregelung garantiert die PID-Regelung die maximale Wirkung.

6.2 ti_PID,td PID
(Parameter ¢62,c63, d62,d63)

Sie ermaglichen die Einstellung der PID-Parameter fur die spezifische

Anwendung.
Par. Beschreibung Def. Min. Max. M.E.
62 ti_PID1 600 0 999 s
ch3 td_PID1 0 0 999 5
da2 ti_PID2 600 0 999 s
da3 td_PID2 4] 0 999 s
Tab.6.b

Die nachstehende Tabelle fuhrt den von PID1 und PID2 verwendeten
Fuhler gemal Einstellung von 19 an.

c19 PID1 (Abhéngigkeit=1) PID2 (Abhéngigkeit = 2)
1 B1-B2 B1

7 B1 (Kreis 1) B2 (Kreis 2)

8 Max. (B1,B2) B1

9 Min. (B1,B2) B1

0,2,3,456,10,11 Bl B1

Tab. 6.

Fur die Erklarung der Funktionsweise der Steuerung auf der

Grundlage der Einstellung von ¢19 siehe Abs. 6.5.

Zur Beseitigung der Integral- und Differentialwirkung mdssen die

Parameter ti und td=0 eingestellt werden.

Bei td=0 und ti # 0 erhalt man eine P+l Regelung, die haufig in

Umgebungen verwendet wird, in denen die Temperatur nicht stark
schwankt,

Zur Beseitigung der Messabweichung im Regelbetrieb kann die P+l
Regelung eingestellt werden, wenn die Integralwirkung den
Mittelwert der Messabweichung zu reduzieren imstande ist. Bei einer
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hohen Integralwirkung (die umgekehrt proportional zur Zeit ti beitragt)
kénnen die Schwankungen, die Uberschwingungen und die Zeiten fur
die Erhéhung und Verminderung der geregelten Variable zunehmen, bis
es zur Unstabilitat kommt.

Um solchen Uberschwingungen als Folge der Integralwirkung

entgegenzuwirken, kann die Differentialwirkung eingefiihrt werden,
welche die Schwankungen dampft. Bei einer starken Erhohung der
Differentialwirkung (Erhohung der Zeit td) wird die Zeit erhoht, welche
die Variable bendtigt, um anzusteigen oder zu sinken, was zur
Systemunstabilitdt fihren kann. Die Differentialwirkung beeinflusst im
Gegensatz zur Integralwirkung die Messabweichung im Regelbetrieb
nicht.

6.3 Auto-Tuning (Parameter c64)

A Die Auto-Tuning-Funktion ist mit dem unabhangigen Betrieb nicht
kompatibel (c19=7).

Die Steuerung ist werkseitig mit den Default-PID-Parametern konfiguriert;
diese Werte lassen eine Standard-PID-Regelung ausflhren, kdnnen aber
den Anforderungen des Systerns, das mit IR33 geregelt werden soll, auch
nicht optimal entsprechen. Das Auto-Tuning-Verfahren ldsst 3 Parameter
einstellen, welche die Anlagenregelung verbessern: Diese Parameter
unterscheiden sich in Abhangigkeit der jeweiligen Anlage naturlich stark.
Die Auto-Tuning-Funktion sieht zwei Arbeitsverfahren vor:

+ Tuning (Abstimmung) der Steuerung wahrend der
Inbetriebnahme der Anlage.

+ Fine-Tuning (feine Abstimmung) der Steuerung mit bereits
abgestimmten Parametern wahrend des Normalbetriebs.

ersten

In beiden Verfahren muss die Steuerung mit den folgenden
Parametereinstellungen kenfiguriert werden:

c0=1 oder2, d. h.Regelung im "Direct’- oder "Reverse’-Modus;

¢5=1,d h.PID-Regelung aktiviert; -

c64 =1, d. h. Auto-Tuning-Funktion aktiviert;

Stl= Arbeitsso!lwert.

Tuning der Steuerung wahrend der ersten Inbetriebnahme der Anlage.
Diases Arbeitsverfahren wird bei der ersten Inbetriebnahme der Anlage
ausgefilhrt; es dient einer ersten Abstimmung der PID-Parameter
sowie der Apalyse der allgemeinen Anlagendynamik;. die sich daraus
ergebenden Informationen sind unerdasslich fur dieses und weitere

Tuning-Verfahren.

Bei der ersten Inbetricbnahme befindet sich das System in einem
unveranderlichen Status; es liegt keine Spannung an und es herrscht
ein thermisches Gleichgewicht mit der Umgebungstemperatur. Dieser
Status muss auch bei der Programmierung der Steuerung beibehalten
werden, die vor dem Start des Auto-Tuning-Verfahrens stattfinden muss.
Die Steuerung wird also mit den obgenannten Parametereinstellungen
konfiguriert; es durfen keine Lasten geregelt werden, damit der Status
des Systems unverandert bleibt (d. h. keine Erhéhung oderVerminderung
der Temperatur). Dies kann auch erzielt werden, indem die Ausgange der
Steuerung an keine Lasten angeschlossen oder die Lasten nicht versorgt
werden. Nach der Programmierung muss die Steuerung ausgeschaltet
werden, missen die Ausgiange eventuell wieder an die Lasten
angeschlossen werden und muss an die gesamte Anlage (Steuerung
und System) Spannung angelegt werden. Die Steuerung beginnt das
Auto-Tuning-Verfahren (das TUNING-Icon am Display blinkt); es werden
die Startbedingungen und die Eignung Uberprift, d. h. fur Systeme im
"Direct”-Modus muss die vom Regelfiihler erfasste Starttemperatur den
folgenden Bedingungen entsprechen:

-hoher als der Sollwert;

-Abweichung vom Sollwert um Ober 5°C.

Fur Systeme im “Reverse”-Modus musst die vom Regelfuhler erfasste
Starttemperatur den folgenden Bedingungen entsprechen:

-niedriger als der Sollwert;

-Abweichung vom Sollwert um Ober 5°C.

Sind die Startbedingungen nicht geeignet, kann die Steuerung das
Verfahren nicht ausfUhren und meldet den Alarm "E14"; die Steuerung
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bleibt in diesem Zustand, bis sie resettiert oder ausgeschaltet und wieder
eingeschaltet wird. Das Verfahren kann wiederholt werden, um zu
Uberprifen, ob nun andere Startbedingungen vorliegen, die das Auto-
Tuning-Verfahren ermaoglichen. Erweisen sich die Startbedingungen
hingegen als geeignet, startet die Steuerung eine Reihe von Vorgangen,
die den aktuellen Status des Systems durch Stérungen andern, welche
entsprechend erfasst werden und die besten PID-Parameter fur die
Anlage berechnen lassen. In dieser Phase kénnen sich die vom Gerat
erreichten Temperaturen stark vom eingestellten Sollwert differenzieren
oder konnen auch zum Startwert zurtckkehren, Nach der Beendung des
Verfahrens (maximale Dauer: 8 Stunden) werden bei positivern Ausgang
die fir die Parameter der Steuerung berechneten Werte endgultig
gespeichert und ersetzen die Default-Werte; andernfalls wird nichts
gespeichert, und die Steuerung meldet den Ausgang aus dem Verfahren
mit einem Alarm (siehe Alarmtabelle). In diesen Fallen bleibt die Meldung
bis zum manuellen Alarmreset oder bis zum Aus- und Einschalten der
Steuerung bestehen, wahrend das Auto-Tuning-Verfahren auf jeden Fall
beendet wird und die gespeicherten Parameter nicht geandert werden.

Fine-Tuning der Steuerung mit bereits abgestimmten Parametern
wahrend des Normalbetriebs.

Wurde die Steuerung bereits dem ersten Tuning-Verfahren unterzogen,
kann ein weiteres Auto-Tuning fur eine noch feinere Abstimmung der
Parameter ausgefUhrt werden. Dies ist vor allem dann nitzlich, wenn
andere Lastbedingungen im Vergleich zum ersten Verfahren oder einem
anderen Fine-Tuning-Verfahren vorliegen. Die Steuerung ist in diesem
Fall bereits imstande, das System mit seinen PID-Parameter zu regeln; ein
zusatzliches Auto-Tuning optimiert diese Regelung.

Das Fine-Tuning-Verfahren kann wahrend dernormalen Anlagenregelung
stattfinden (bei ¢0 =1 oder 2, d. h. bei Regelung im "Direct™- oder
“Reverse’-Modus und c5 =1, d. h. bei aktivierter PID-Regelung); es ist nicht
notig, die Steuerung aus- und einzuschalten. Es genlgt,:

-den Parameter c64 auf 1 zu setzen;

-die Taste A flr 5 Sekunden zu dricken; anschliefend erscheint die
Meldung “tun”, und das Auto-Tuning-Verfahren wird gestartet.

Das Verfahren verlauft wie bereits oben beschrieben. In beiden Tuning-

Verfahren stellt die Steuerung bei positivem Ausgang automatisch den,

Parameter c64 auf Null und beginnt die PID-Regelung mit den neu
gespeicherten Parametern.

Das Auto-Tuning-Verfahren ist nicht unerlgsslich fr eine optimale

Anlagenregelung;  erfahrene  Anlagenbediener kénnen die
Regelparameter auch .von Hand &ndern und ebenfalls cptimale
Ergebnisse erzielen.

Fir Benutzer, die bisher die Vorgangerserie IR32 Universale mit P+|

Regelung verwendet haben, geniigt es, c5=1 einzustellen (PID-
Regelung aktiviert) und die Default-Parameterwerte zu verwenden,
wodurch praktisch das Verhalten der Vorganger-Steuerung repliziert
wird.

6.4 Arbeitszyklus

ADer Arbeitszyklus ist mit dem unabhangigen Betrieb nicht
kompatibel (c19=7).

Der Arbeitszyklus ist ein automatisches Betriebsprogramm mit 5
Sollwerten, die in den 5 zugehdrigen Zeitintervallen erreicht werden
mussen. Er ist in der Prozessautomation nutzlich, wo die Temperatur in
einem bestimmten Zeitintervall einen bestimmten Verlauf annehmen
muss (z. B. Pasteurisation der Milch).

ADie Dauer und Temperatur mussen fur alle 5 Steps eingestellt
werden.

Ein Arbeitszyklus kann Uber die Tasten, den digitalen Eingang oder
automatisch  Uber die RTC gestartet werden (siehe Kapitel
“Bedienteil”).

A\Nird die Dauer des Steps x (P71, P73, P75, P77) auf Null gesetzt,
arbeitet die Steuerung nur in Abhangigkeit der Temperatur. Die
Steuerung versucht, die eingestellte Temperatur in der kirzest méglichen
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Zeit zu erreichen und geht anschliefend zum nachsten Step Uber. Sollte
der letzte Step die Dauer Null haben (P79=0), wird eine unendliche
Temperaturregelung durchgefuhrt (der Step muss manuell unterbrochen
werden). Bei einer Stepdauer # 0 versucht die Steuerung, die eingestellte
Temperatur in der vorgesehenen Zeit zu erreichen und geht anschlieffend
in jedem Fall zum nachsten Step Ober.

Wird das Gerat wahrend eines Arbeitszyklus ausgeschaltet (AUS),

stoppt die Regelung, die Zahlung der Steps wird jedoch fortgesetzt.
Nach einem erneuten Einschalten des Gerates (EIN) geht die Regelung
weiter.

Der Arbeitszyklus wird bei Fuhlerdefekt oder Fehler Gber digitalen
Eingang automnatisch unterbrochen.

Par. |Beschreibung Def. |Min. |Max. M.E.
P70 |Aktivierung des Arbeitszyklus ] ] 3 -
0= Deaktiviert
1=Tasten
2= Digitaler Eingang
3=RTC
P71 |Arbeitszyklus: Dauer Step 1 0 0 200 min
P72 |Arbeitszyklus: Temperatursollwert |0 (32)(-50  [150 *Cl°F)
Step 1 (-58) |(302)
P72 |Arbeitszyklus: Temperatursollwert ~ |0(32) (-199 |800(800) |"C(°F)
Step 1 (-199)
P73 |Arbeitszyklus: Dauer Step 2 0 0 200 min
P74 |Arbeitszyklus: Temperatursollwert [0 (32)(-50  |[150 °C(°F)
Step 2 (-58) 1(302)
P74 |Arbeitszyklus: Temperatursollwert  |0(32) [-199 |800(800) |"C(°F)
Step 2 {-199)
P75 |Arbeitszyklus: Dauer Step 3 a0 0 200 min
P76 |Arbeitszyklus: Temperatursollwert [0 (32)(-50  [150 °C(°F)
Step 3 (-58) |(302)
P76 |Arbeitszyklus: Temperatursollwert  |0(32) |-199 |800(800) |*C(°F}
Step 3 {-199)
- P77 | Arbeitszyklus: Dauer Step 4 a a 200 min
P78 [Arbeitszyklus: Temperatursollwert [0 (32)[-50  [150 Cl°F)
Step 4 : ) {-58) |(302)
P78 |Arbeitszyklus: Temperatursollwert  |0(32) |-199 |800(800) |*C(°F}
Step 4 {-199)
P79 |Arbeitszyklus: Dauer Step 5 a 0 200 min
P80 [Arbeitszyklus: Temperatursollwert [0 (32)[-50 150 “C(°F)
Step 5 {(-58) |(302)
P8O |Arbeitszyklus: Temperatursollwert  |0(32) (-199  |800(800) |"C(°F)
Step 5 {-199)
ab. 6.d

Beispiel 1: Heizzyklus mit unendlicher Temperaturregelung

In diesem Beispiel muss der Step 1 das System auf die Temperatur
SetA fuhren; die darauffolgenden Steps dienen der unendlichen
Temperaturregelung. In diesem Fall wirden 2 Steps genilgen, der
Zyklus verlangt aber die Einstellung der Temperatur- und Zeitparameter
aller Steps. Aus diesem Grund werden die Steps 2, 3 und 4 auf die
Regeltemperatur SetA fur die Zeit 1 eingestellt (dieser Wert konnte
jedoch auch auf den Hochstwert programmiert werden, da die
Temperaturregelung unendlich erfolgt), wahrend fur den funften und
letzten Step die Zeit auf "0" gestellt wird. Das bedeutet auch, dass der
Arbeitszylus nicht gestoppt wird, solange der Bediener nicht eingreift.

T4
SetA f----mm-mmo- r r
STEP1 STEP2 STEP3 STEP4 STEPS
P71=45' P73=1 P75=1 | P77=1 | P79=0
P72=SetA | P74=SetA | P76=SetA | P78=SetA : P80=SetA
a5 T T v t
Fig. 6.2
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Beispiel 2: Heizzyklus mit Zwischenpausen

Nach Beendung des Steps 5 endet der Arbeitszyklus automatisch, und
die Regelung erfolgt wieder in Abhangigkeit von Setl.

Automatisches Verlassen des Arbeitszyklus

T
k.
StC [pmmmmm e e e e e e e e e
SetB :
:
'
SetA '
: : i
Setl : : :
STEF1 : STEF2 E STEP3 i STEP4 STEPS
PAI=300 P73=40' :P?S:BO' ! PFT=40" P79=30"
P7I=Seth ) P7a=Seth VP7E=5etB | P7A=5%etB PAO=Sa1C
: :
T + >
H H t
EV 40’ L300 40 0
> > < > ;
Fig. 6.b

Beispiel 3: Niedrige Pasteurisation

Nach Beendung des Steps 5 endet der Arbeitszyklus, und die Regelung
erfolgt wieder in Abhangigkeit von Set1.

Automatisches Verlassen
des Arbeitszyklus

l

T4
SetA

;
:
;
i
Setl : : !
! ! i : ;
) ; ! ! i )
STEP1 !} STEP2 | STEPS  § STEP4 & STEPS !
P71=30" ' Pp73=45 Vp7s=30° ) P77=1' ) PTO=1 L
P72=Set2 P74=Setz | P7G=Set] ] P7B=Set] § PBD=Setl !
: : : t t >
! : ! ! t
30" 45° e 30 R
Fig. 6.c

Beispiel 4: Hohe Pasteurisation

In diesemn Beispiel wurde die Zeit des letzten Steps auf "0" gesetzt; der
Arbeitszyklus endet nicht, splange der Bediener nicht eingreift; die
Temperaturregelung wird unendlich fortgesetzt. Da die Temperatur
der unendlichen Temperaturregelung gleich der fiir Setl eingestellten
Temperatur ist, verhalt sich das System wie im normalen Regelbetrieb;
am Display wird jedoch CL5 angezeigt, was auf den noch laufenden
Arbeitszyklus hinweist.

T L3
SetA
Setl ! ! ! '
STEPT STEF2 STEP3 lSTFP4 i STEFS
P71=60 P73=30 P75=1" P77=1" | P79=0
F72=5etA P74=5et] 1 P76=5et] PFS—SEHE FEO=5et]
i
: t
60° R L L P L
Fig.6.d
Legende
T= temperatur
1= Zeit

6.5 Betrieb mit Fiihler 2

Durch die Installation des Fuhlers 2 bieten sich verschiedene Betriebsmodi
an, die im Parameter 19 gewahlt werden konnen.

Wie bereits besagt wird der zweite Fihler nur in den Betriebsmodi cO=
1,2, 3, 4 verwaltet.

6.5.1 Differenzbetrieb (Parameter c19=1)

Der Fuhler B2 muss installiert sein. Die Regelung erfolgt durch einen
Vergleich des Sollwertes St1 mit der Differenz der beiden Fihler (B1-B2).
Die Steuerung reagiert mit der Anpassung der Differenz B1-B2 an den
Wert 5t1.
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Der "Direct"-Modus (c0=1) ist in jenen Anwendungen dienlich, in denen
die Steuerung verhindern soll, dass die Differenz B1-B2 ansteigt.

Im “Reverse”-Modus (c0=2) wird hingegen verhindert, dass sich die
Differenz B1-B2 vermindert. Anwendungsbeispiele:

Beispiel 1:
Eine Kalteanlage mit 2 Verdichtern muss die Wassertemperatur um 5°C
senken.

Einleitung: Die gewéhlte Steuerung sieht 2 Ausgange fir die Ansteuerung
von 2 Verdichtern vor; das erste Problem betrifft die Positionierung der
Fithler B1 und B2. Eventuelle Temperaturalarme konnen sich nur auf den
Messwert des Fuhlers B1 beziehen. Im Beispiel wird die Einlasstemperatur
mit T1 angegeben, die Auslasstemperatur mit T2,

Losung 1a: Bl wird am Wassereinlass installiert, wenn die Regelung
der Einlasstemperatur T1 wichtiger ist; damit konnen Alarme, auch
verzogerte Alarme, flr eine “hohe” Einlasstemperatur T1 gemeldet
werden. Bei B1=T1 entspricht der Sollwert “B1-82", d. h."T1-T2", und muss
gleich +5°C (5t1=5) sein. Der Betriebsmodus ist der Reverse-Modus
(c0=2), weil die Steuerung die Ausgange aktivieren muss, wenn der Wert
“T1-T2"in Richtung 0 absinkt. Durch die Einstellung einer Schaltdifferenz
gleich 2°C (P1=2), einer Schwelle fir hohe Temperatur gleich 40°C
(P26=40) und einer Verzogerung von 30 Minuten (P28=30) erhalt man
den nachstehend dargestellten Betrieb.

1M 2(T2
Bl CHILLER 8212
Mod. W
f ouTz out
ON
f 3 A
Y k 4
OFEsl:
b B162
5t1=5
Fig. 6.2

Lasung 1b: Hat hingegen T2 Prioritat (bspw. Schwelle fir “niedrige
Temperatur” auf 6°C mit T Minute Verzogerung), muss der Hauptfihler
B1 im Auslass positioniert werden, Unter diesen neuen Bedingungen
muss der Sollwert/Stl, der sich-aus "B1-B2', d.-h, "T2-T1" ergibt, auf -5°C
eingestellt werden. Der Betriebsmodus ist der Direct-Modus (c0=1), da
die Steuerung die Ausgange aktivieren muss, wenn der Wert “T2-T1"
von -5 bis 0 ansteigt. P25=6 und P28=1(min) aktivieren den Alarm flr
"niedrige Temperatur’, wie im neuen Regeldiagramm dargestellt ist:

B2(T1 B1(TZ
T CHILLER (12
Mod. W
oun out2
ON
A ~
Y Y
OFF
Pl B1-B2
5t1=-5
Fig. 6.f

Beispiel 1 (Fortsetzung)

Das Beispiel 1 kann mit dem Spezialbetrieb (c33=1) gelost werden.
Es wird die Losung 1b aufgegriffen (T2 muss 5°C unter T1 liegen). Der
Hauptfuhler ist am Auslass positioniert (T2 =B1).

Aulerdem sollen weitere Anforderungen erfullt werden:

- Die Auslassternperatur T2 soll auf 8°C gehalten werden;

« bleibt T2 fur langer als 1 Minute unter 6°C, muss ein Alarm fur “niedrige
Temperatur” gemeldet werden.
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Losung: Es wird eine Steuerung mit 4 Ausgangen gewahlt (IR332%%%%);
zwei Ausgange dienen der Regelung (OUT3 und QUT4), ein Ausgang
dem Remote-Alarmmanagement (OUT1). Der Ausgang OUT2 wird zur
Deaktivierung der Ausgange OUT3 und OUT4 bei T2< 8°C verwendet.
Hierzu genugt es, OUT2 mit OUT3 und OUT4 elektrisch in Reihe zu
schalten und OUT2 nur zu aktivieren, wenn B1 (T2) Gber 8°C liegt.

c33=1 einstellen; Die Spezialparameter missen wie folgt gedndert
werden:

ouTz ouT3

o<

compressar 2

Fig. 6.9

Ausgang 1: Muss als Alarmausgang programmiert werden, der nur
bei Alarm flr "niedrige Temperatur” aktiviert wird. Alsdann ist die
"Abhangigkeit"=c34 zu andern, die von 1 zu 9 wechselt (oder 10, wenn
das Relais als normalerweise EIN arbeiten soll). Die anderen Parameter des
Ausganges 1 haben keine Bedeutung mehr und bleiben unverandert, mit
Ausnahme der Abhangigkeiten, weshalb d35=0 eingestellt werden muss.
Ausgang 2: Wird unabhangig vom Differenzbetrieb gemacht, indem
die "Abhangigkeit” von 1 auf 2 geandert wird: "Abhangigkeit"=c38=2.
Die Logik ist der Direct-Modus und umfasst also alle Parameter P2;
also wird "Aktivierung” =c40 zu 100 und "Schaltdifferenz/Logik"=c41 zu
-100. 5t2 muss naturlich auf 8 eingestellt werden, und P2 ist die notige
Mindestdifferenz, um die Steuerung neu zu starten, wenn sie wegen
Alarm fur"niedrige Temperatur” gestoppt wird, bspw. P2=4,

Auch die Einschalt- und Ausschaltfunktion muss unabhéangig von den
anderen Ausgangen werden: d38 und d39 werden hierzu auf 0 gesetzt.
Ausgang 3 und Ausgang 4: In den Steuerungen mit 4 Ausgangen weist
der Betrigbsmodus 1 jedem-Ausgang eine Hysterese gleich 25% der

Schaltdifferenz P1 zu. Im Beispiel werden 2 Ausgange effektiv fur die.

Regelung verwendet, also muss die Hysterese jeden Ausganges 508
von P1 betragen. Demnach missen die Parameter “Aktivierung” und
“Schaltdifferenz/logik”der Ausgange geandert werden, damit sie sich an
die neue Situation anpassen.

Die natigen Einstellungen sind also:

Ausgang 3: .

“Aktivierung"=c44 d@ndert sich von 75 zu 50

"Schaltdifferenz/Logik”=c45 andert sich von -25 zu -50.

Ausgang 4:

“Aktivierung"=c48 bleibt auf 100

“Schaltdifferenz/Logik” = c49 andert sich von -25 zu -50.

Die Abbildung fasst die Betriebslogik der Regelung zusammen.

Mod. Z
OUTT (LOW ALARM) auT2
ON
A A
Y A
OFF
P27 H P2 H B1(T2)
P25=6 St2=8
Mod. W
ouT3 ouT4
ON
A A
Y 4
OFF
" B1B2
St1=-5
Fig.6.h

6.5.2  Sollwertschiebung

Die Sollwertschiebung ldsst den Regelsollwert 5t1 in Abhangigkeit
des zweiten Flhlers B2 und des Bezugssollwertes 5t2 andern. Die
Sollwertschiebung hat ein Gewicht gleich ¢4, das"Autoritat” genannt wird.
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ADie Sollwertschiebung kann nur bei c0=1,2 aktiviert werden.

ABei einer Sollwertschiebung bleibt der Wert des Parameters St der
eingestellte; es andert sich hingegen der Arbeitswert von St1, der
‘effektiver St1" genannt und vom Regelalgorithmus verwendet wird.
Auch der effektive 5t1 ist an die Grenzwerte c21 und c22 gebunden
{Mindest- und Hochstwert von 5t1); diese beiden Parameter garantieren,
dass St1 keine unerwinschten Werte annimmt.

6.5.3  Sollwertschiebung im Kiihlbetrieb
(Parameter c19=2)

Die Sollwertschiebung im Kihlbetrieb kann den Wert 5t1 erhdhen oder
vermindern, je nachdem, ab ¢4 positiv oder negativ ist.

St1 andert sich nur, wenn die Temperatur B2 den Wert 5t2 (berschreitet:
« bei B2 hoher als 5t2: effektiver 5t1 = 5t1 + (B2-5t2)*c4
« bei B2 niedriger als 5t2: effektiver 5t1 = 5t1

St1_comp

22
5t

c21 |-

Fig. 6.i
Legende:
52 Aktivierungssollwert 2
St1_comp Effektiver Sollwert 1
B2 Aulenfuhler
c4 AuRenfihler
c2l Mindestwert Sollwert 1
c2? Hochstwert Sollwert |
Beispiel 1:

Die Temperatur einer Tankstellenbar soll im Semmer auf rund 24°C
klimatisiert werden. Um die Kunden, die in der Bar nur fir wenige Minuten
verweilen, keinen grofen Temperatursprungen auszusetzen, soll die
Raumtemperatur an die Aulentemperatur gebunden sein, das heiflit sie
soll bei einer AuBientemperatur von 34°C oder hoher proportional bis auf
maximal 27°Cansteigen.

Losung: ks wird ein Direktexpansions-Luft/Luft-Klimasystem fur die
Temperaturregelung verwendet. Der Hauptflhler B1 wird in der Bar
positioniert; die Regelung arbeitet im Direct-Modus c0=1 mit einem
Sollwert =24°C (St1=24) und einer Schaltdifferenz von bspw. 1°C (P1=1).
Um die Sollwertschiebung im Kihlbetrieb zu nutzen, wird der Fihler B2
aullen positioniert und c19=2 eingestellt. Der Sollwert 512 wird auf =24
eingestellt, weil der Sollwert 1 nur flr Aulentemperaturen Uber 24 °C
kompensiert werden soll. Die Autoritat c4 muss gleich 0,3 sein, damit bei
Anderungen von B2 von 24 auf 34°C der Sollwert 5t1 von 24 auf 27°C
ansteigen kann. Schliefflich ist c22=27 einzustellen, um den Hachstwert
des effektiven Sollwertes St1 zu programmieren. Das Diagramm zeigt,
wie 5t1in Abhédngigkeit der Temperatur B2 variiert.

A
St1_comp

€22=27

24
St2-24 34 B2
Fig. 6.

Legende:
5t2 Aktivierungssollwert 2
St1_comp Effektiver Sollwert 1
B2 Aulenfluhler
cd Autoritdt
c22 Héchstwert Sollwert 1
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Beispiel 2:
Beispiel einer Sollwertschiebung im Kihlbetrieb mit negativern c¢4.
Dieses Beispiel bezieht sich auf eine Klimaanlage, bestehend aus einem
Chiller (Wasserkdhler) und einigen Fan Coils (Geblasekonvektoren). Fur
AuBentemperaturen unter 28°C kann die Zulufttemperatur des Chillers
auf 5t1=13°C festgelegt werden. Steigt die Aullentemnperatur an, kann die
hohere Warmelast durch eine lineare Verminderung der Zulufttemperatur
bis zu einer Mindestgrenze von 10°C ausgeglichen werden, die bei
Temnperaturen gleich oder hoher als 34°C erreicht wird.
Lésung: Die in der Steuerung mit einem oder mehreren Ausgangen (in
Abhangigkeit des Chillers) einzustellenden Parameter sind:
« c0=1, Hauptfuhler B1 in der Zuluft des Chillers mit einem
Hauptregelsollwert St1=13°C und einer Schaltdifferenz P1=2,0°C.
Fir die Sollwertschiebung im Kihlbetrieb: ¢19=2, aktiviert fur eine
AuBentemperatur (von B2 gemessen) hoher als 28°C, also 5t2=28. Da 5t
um 3°C gesenkt werden muss, wenn B2 um 6°C variiert (34-28), betragt
die Autoritat c4=-0,5. Um zu vermeiden, dass die Zulufttemperatur unter
10°C sinkt, muss der Mindestwert von 5t auf c21=10 eingestellt werden.
Das nachstehende Diagramm zeigt den Verlauf von St auf

4
5t1_comp

131

c21=10 .
St2-28 34 B2
Fig. 6.k
Legende:
512 Aktivierungssollwert 2
St1_comp Effektiver Sollwert 1
B2 Aulenfuhler
c4 Autoritat
c21 Mindestwert Sollwert 1
6.5.4 Sollwertschiebung im Heizbetrieb

(Parameter ¢19=3)
Die Sollwertschiebung im Heizbetrieb kann den Wert St1 erhéhen oder
vermindern, je nachdem, ob c4 negativ oder positivist.
Stl andert sich nur, wenn“die Temperatur B2 unter dem Wert von 5t2
liegt:
= bei B2 niedriger als St2: effektiver St1 = 5t1 + (B2-512)*c4
+ bei B2 hoher als St2: effektiver St1 = St

A&
5t1_comp
511
st2 B2
Fig. 6.1
Legende:
512 Aktivierungssollwert 2
Stl_comp Effektiver Sollwert 1
B2 Aulenfihler
c4 Autoritat
c21 Mindestwert Sollwert 1
c22 Hochstwert Sollwert 1
Beispiel 4:
Projektanforderungen:  Zur Optimierung des Wirkungsgrads des

Heizkessels in einer Haushaltsheizanlage kann eine Betriebstemperatur
(St1) von 70°C fur AuBentemperaturen Uber 15°C vorgesehen werden.
Sinkt die Auflentemperatur, muss die Betriebstemperatur des Heizkessels
proportional bis zu einer Hochsttemperatur von 85°C erhoht werden,
welche fur eine Aullentemperatur von unter 0°C vorgesehen ist.

Losung: Es wird eine Steuerung mit Hauptfihler B1 im Wasserkreislauf,
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Betriebsmodus 2 (Heizen), Sollwert St1=70 und Schaltdifferenz P1=4
verwendet. Aullerdem ist ein Aulenfihler B2 auflen zu installieren und
muss die Sollwertschiebung im Heizbetrieb (c19=3) mit 5t2=15 aktiviert
werden, damit diese Funktion fir Auflentemperaturen unter 15°C
eingreifen kann. Fur die Berechnung der "Autoritat” muss berUcksichtigt
werden, dass bei einer Anderung von B2 um -15°C (von +15 auf 0°C) 5t1
sich um +15°C dndern muss (von 70°C auf 85°C): Daraus ergibt sich c4=
-1.5chlieflich muss der Hochstwert von 5t1 festgelegt werden: c22=85°C.
Das Diagramm zeigt den Verlauf von St1 bei sinkender Aullentemperatur
B2 auf.

A
5t1_comp
c22=85

70 '
s=15 B2
0
Fig. 6.m

Legende:
St2 Aktivierungssollwert 2
St1_comp Effektiver Sollwert 1
B2 Aulenfuhler
c4 Autoritat
c22 Hachstwert Sollwert 1
6.5.5 Kontinuierliche Sollwertschiebung

(Parameter c19=4)
Die Sollwertschiebung von St1 ist fir Werte von B2 = St2 aktiv: Mit
diesem Wert von ¢19 kann der Parameter P2 genutzt werden, um eine
Neutralzone um 5t2 herum festzulegen, in der die Sollwertschiebung
nicht arbeitet, d. h. sobald B2 Werte zwischen St2-P2 und 5t2+P2
annimmt, wird die Sollwertschiebung ausgeschlossen und 5t1 wird nicht
gedndert:
« Bei B2 hoher als (St2+P2) ist der effektive 511 = St1+ [B2-(St2+P2)]*c4
« Bei B2 zwischen (5t2-P2) und (5t2+P2) ist der effektive 5t1=5t1
- Bei B2 niedriger als (St2-P2) ist der effektive St1= St1+ [B2-(St2-P2)]*cd

Die mit cT89=4 erhaltene’ Sollwertschiebung st die kombinierte

Wirkung der Sollwertschiebung im Kidhl- und Heizbetrieb. In den
folgenden Diagrammen st die kontinuierliche Sollwertschiebung fur
positive und negative Werte von ¢4 dargestellt, Vernachlasstigt man die
Wirkung von P2, erhahtsich Sti-belpositivem ¢4 iml Fall vion B2=5t2 und
sinkt im Fall von B2<5t2.1st ¢4 dagegen negativ, sinkt 5t bel B2 > 5t2 und
steigt bei B2 niedriger als St2.

c4=0
St1_comp
€22 [=mmmmmmmmmemaes
B2
PO c21
iP2 P2
St2
c4<0

i P2 P2
st2
Fig. 6.n

Legende:
512 Aktivierungssollwert 2
Stl_comp Effektiver Sollwert 1
B2 Aullenfuhler
4 Autoritat
c22 Hochstwert Sollwert 1
c21 Mindestwert Sollwert 1
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6.5.6

Logik-Aktivierung auf absolutem Sollwert und
Differenzsollwert (Parameter c19=5, 6)

Bei c19= 5 wird der Wert des Fihlers B2 fur die Logik-Aktivierung sowahl
fur den Direct- als auch Reverse-Modus verwendet.

Bei c19= 6 wird der Wert B2-B1 bertcksichtigt.

Par. |Beschreibung Def. [Min. [Max. |M.E.

c19 |Betrieb Fuhler 2 0 0 6 -
5= Logik-Aktivierung auf abs. SW
6= Logik-Aktivierung auf Diff-SW
Gultige Einstellungen: c0=1 oder 2

cb6 |Aktivierungsschwelle fiir Direct -50 |50 150 |°C/°F
Gultige Einstellungen: c0=1 oder 2 (-58) |(-58) [(302)

c67 |Aktivierungsschwelle fur Reverse 150 [-50 [150 |*C/°F
Gultige Einstellungen: c0=1 oder 2 (302) |(-58) [(302)

c66 |Beginn Aktivierungsintervall -50 |-199 (800 |°C(°F)
Glltige Einstellungen: c0=1 oder 2 (-58) |(-199) |(800)

c67 |Ende Aktivierungsintervall 150 |-199 |800 |°C(°F)

Guiltige Einstellungen: c0=1 oder 2 (302) |(-199) |(800)

Tah. 6.e

Reverse-Regelung mit Logik-Aktivierung

Beispiel einer Steuerung mit zwei Ausgangen, von denen der erste ein
EIN/AUS-Ausgang und der zweite ein 0..10-Vdc-Ausgang ist. Sobald
die Temperatur des Fuhlers B2 (bei c19=5) oder die Differenz B2-B1 (bei
c19=6) im Intervall (c66, c67) enthalten ist, aktiviert die Steuerung eine
Reverse-Regelung auf St1 und P1; aullerhalb des Temperaturintervalls ist
die Regelung gesperrt.

out
ouT2 ouT1
100%
E
! Y 0%
H B1
P1 ;
n
ABILITAZIONES
ENABLE
C19=5
oM
[ 3 [ 3
L y
4 A OFF
B2
66 CB6+CH5 67-c65 67
ABILITAZIOME/S
ENABLE
C19=6
ON
A A
Y Y
OFF
H H B2-B1
BB CBE+CB5 ch7-ch5 a7
Fig. 6.0

Direct-Regelung mit Logik-Aktivierung

Analog zum vorhergehenden Fall mit Steuerung mit zwei Ausgangen,
von denen der erste ein EIN/AUS-Ausgang und der zweite ein 0..10-Vdc-
Ausgang ist. Sobald die Temperatur des Fuhlers B2 (bei ¢19=5) oder die
Differenz B2-B1 (bei c19=6) im Intervall (c66, c67) enthalten ist, aktiviert
die Steuerung eine Direct-Regelung auf St1 und P1; auBerhalb des
Temperaturintervalls ist die Regelung gesperrt.

6.5.7 Unabhangiger Betrieb (Kreis 1 + Kreis 2)
(Parameter c19=7)

Bei der Einstellung c19= 7 “spaltet” sich die Steuerung und regelt
anhand von zwei unabhingigen Kreisen, die mit Kreis 1 und Kreis 2
angegeben sind und jeweils einen eigenen Sollwert (5t1, 5t2), eine
eigene Schaltdifferenz (P1, P2) und eigene PID-Parameter (ti_PID, td_PID)
besitzen.

Dieser Betrieb kann nur bei c0= 1 und 2 eingestellt werden und ist mit
der Aktivierung des Arbeitszyklus nicht vereinbar.

Bei c33= 0 und mit der Einstellung c19= 7 werden die Ausgange der
Steuerung modellabhéngig dem Kreis 1 oder dem Kreis 2 zugewiesen,
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wie in der folgenden

Tabelle angegeben.

ZUWEISUNG DES AUSGANGES

CAREL

Modell Kreis 1 (St1, P1) Kreis 2 (512, P2)
1 Relais - -

2 Relais ouT1 ouT2

4 Relais QuUT1, 0UT2 OUT3,0UT4

4 55R QuT1, 0uUT2 QouT3, 0UT4

1 Relais +10...10Vdc  |OUT1 ouT2

2Relais +20...10V dc_ [OUT1,0OUT2 OUT3,0UT4

Tab.6.f

Es ist zu vermerken, dass der Ausgang 1 allgemein immer dem Kreis
1 zugewiesen ist, wahrend der Ausgang 2 dem Kreis 1 oder Kreis 2
zugewiesen werden kann. Fur die Zuweisung eines jeglichen Ausganges
an die Kreise 1 oder 2 muss zum Spezialbetrieb Ubergegangen werden
(Abhangigkeit= 1 fur die Zuweisung der Ausgange an den Kreis 1 und
Abhangigkeit= 2 fir die Zuweisung der Ausgange an den Kreis 2).
Beispiel 1: Die Ausgange 1, 2 sollen mit der Direct-Logik, mit Sollwert
und Schaltdifferenz 5 arbeiten; die Ausgange 3, 4 sollten mit der Reverse-
Logik mit Sollwert -5 und Schaltdifferenz 5 arbeiten.

Losung: c0= 1 und c19=7 einstellen, um 5t1 und P1 dem Fihler B1 bzw.
St2, P2 dem Fuhler B2 zuzuweisen. Aullerdem St1=+5, P1=5 und 5t2=-5,
P2=5. Zum Spezialbetrieb iibergehen (c33=1) und die “Aktivierung” und
“Schaltdifferenz/Logik” fur die Ausgange 3 und 4 wie folgt einstellen:

ouT3 ouT 4
Aktivierung cdd= 50 c48=-100
Schaltdifferenz/Logik c45=+50 c49= 450
Tab.6.9
oN oUT1 ouT2
A F 3
OFF k L
B1
st1=5 7.5 10
F
ouT4 ouT3 on
r 3 A
", Y OFF
82
10 -7,5 $k2=-5
Fig.6.p

6.5.8 Regelungaufhoherem/niedrigeremFiihlerwert
(Parameter c19=8/9)

Durch die Einstellung c19=8 wird der Fuhler mit dem hoheren Messwert
zu jenem, auf dessen Grundlage die Steuerung die Regelung und somit

die Ausgange aktiviert.

f Control by
B1 _

Control by Control by

B2 B1
=== Bl

OFF

R A ——

4 c0=2
ouT2 ouT1 on c19=8
A A | Mod. W
B Y Y OFF
P max(B1 ,E;}
st
Fig. 6.q
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Legende
T=Temperatur
t=Zeit

Durch die Einstellung c19= 9 wird der Fuhler mit dem niedrigerem
Messwert zu jenem, auf dessen Grundlage die Steuerung die Regelung
und somit die Ausgange aktiviert.

f Control by Control by ; Control by
T B2 ; B1 : B2
' i
i
OFF
4 c0=2
ouT2 ouT on c19=9
A A Mod. W
_ , OFF
P1 ' min{Bl,B;)
5t1
Fig. 6.r
Legende
T=Temperatur
t=Zeit
6.5.9 Regelsollwert liber Fiihler 2

(Parameter c19=10)
Der Regelsollwert ist'nicht mehr fix, sondern variiert in Abhdngigkeit des
Messwertes des Fuhlers B2. Im Fall von Strom- cder Spannungseingangen
ist 5t1 nicht mehr der Spannungs- oder Stromwert, sondern-der am
Display angezeigte Wert, der von den Parametern d15 und d1& abhangt.

st1 B2
>
c0=2
ouT2 ouT on c19=10
A A N Mod. W
Y Y OFF
el B1
St1=B2
Fig. 6.5
Legende:
T=Temperatur
t= Zeit

6.5.10 Automatische Umschaltung Kiihlen/Heizen
uber Fiihler B2 (Parameter c19=11)

Bei c19= 11 bleibt die Regelung, falls der Messwert des Fihlers B2 im von

c66 und c67 festgelegten Intervall enthalten ist, im Stand-by. Liegt der

\Wert des Fuhlers B2 unter c66, regelt die Steuerung auf der Grundlage der

43

benutzerseitig definierten Parameter; liegt der Wert des Fuhlers B2 tber
¢67, findet eine automatische Anderung des Sollwertes, des Regelbandes
und der Regellogik statt.

Ein typisches Beispiel ist die Anderung des Betriebsmodus der Fancoils in
Abhangigkeit der Zulaufwassertemperatur.

c19=11
c0=1

ON

A A
Cooling Standby

(5t1, P1) )

Heating
(5t2, P2)

OFF

65 | c65 B2
&6 67

Fig. 6.t
Diese Funktion darf nicht kombiniert mit den Abhangigkeiten 16
und 17 verwendet werden.

6.5.11 Differenzbetrieb mit Voralarm
(Parameter c19 =12)

Bei c19 = 12 kommen zum Differenzbetrieb

Mod. W c19=12
oum ouT2 _lon  c0=1
A A
Y Y OFF
Pl B1-B2 i
S11=5
Fig. 6.u

zwei Schwellen hinzu (c66 und c67), welche die Ausgidnge wie im
nachstehenden Schema zwangsschalten

c19=12
ON
Farcing A . L f Farcing
reverse direct
outputs 4 4 outputs
\ A ceemnemeneens| OFF
. €65 ' | €65 B
. ——————
66 67
Fig.6.v

Damit konnen,die Bandbreiten destuhlers B1, in Prozesskaltwassersatzen
begrenzt werden.

6.5.12 Verwendung des Moduls CONVO0/10A0

(Zubehor)

Dieses Modul setzt ein 0..12-Vdc-PWM-Signal fur Festkorperrelais (SSR) in
ein lineares analoges 0..10-Vdc- und 4..20-mA-5ignal um.
Programmierung: Fur die Erlangung des stetigen Ausgangssignals wird
der PWM-Regelmodus verwendet (siehe Parameter ¢12), Das PWM-Signal
wird exakt als analoges Signal reproduziert: Der EIN-Prozentsatz entspricht
dem Prozentsatz des vorgesehenen maximalen Ausgangssignals. Das
Modul CONVO/T0AQ integriert das von der Steuerung gelieferte Signal:
Die Zykluszeit (c12) muss auf den einstellbaren Mindestwert reduziert
werden, d. h. c12= 02 s Fir die Regelungslogik ("Direct"=Kihlen,
"Reverse’=Heizen) gelten dieselben Betrachtungen wie fur den
PWh-Betrieb (siehe Betriebsmodus 4): Die PWM-Aktivierungslogik
wird als analoges Signal wiedergegeben. Ist hingegen eine Custom-
Konfiguration erforderlich, siehe die Absitze zum Spezialbetrieb
(Parameter "Ausgangstyp’, "Aktivierung’, "Schaltdifferenz/Logik").
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7. PARAMETERLISTE

In den Tabellen zeigen die wiederholten Parameter die Einstellungsdifferenzen zwischen den Modellen mit Universaleingangen und den Modellen mit
reinen Temperatureingangen auf.
Par. |Beschreibung NB Def. Min. Max. | ME. | Typ | Carel- | ModBus® |[R/W | Icon
SPV

St1 [Sollwert 1 20(68) |c21 c22 "CF) A - 4 RAW | &

5t2_|Sollwert 2 40(104) |23 c24 CLF) A 5 5 BAW | &

c0 |Betriebsmodus 2 1 9 - | 12 112 RAW | &
1= Direct

2= Reverse

3= Neutralzone

4= PWM

5= Alarm

6= Direct/Reverse tber DI

7= Direct/Direct Uber DI

8= Reverse/Reverse Uber DI

9= Direct/Reverse mit verschiedenen Sollwerten

P1  |Schaltdifferenz Sollwert 1 2(3,6) 0,1(02) |50(50) “C°F) A 6 6 RAW 8N
P2 |Schaltdifferenz Sollwert 2 2(3.6) 0,1(0,2) |50(90) “C°F) |A 7 7 RAW | &
P3 |Neutralzonenschaltdifferenz 2(3,6) 0(0) 20 (36) “CF) |A 8 3 RAW | &
P1  |Schaltdifferenz Sollwert 1 2(3,6) 01002 [999(179) |"C(°F) |A 6 6 RAW | &\
P2 |schaltdifferenz Sollwert 2 23,8 01(0,2) 9990179 |"C°F) |A 7 7 RAW EN
P3  |Neutralzonenschaltdifferenz 2(3.6) 0(0) 99,9 (179) |°C (°F) |A 8 8 RW | &
¢4 |Autoritat 05 -2 2 - A 9 9 RAW | &
Giiltige Finstellungen: Betriebsmodus 1 oder 2
c5 |Art der Regelung 0 0 1 - D 25 25 RAW | &

0= EIN/AUS (Proportional)
1= Proportional+Integral+Differential (PID-Regelung)

#

c6  |Verzogerung zwischen Aktivierungen 2 verschiedener 5 0 255 S 13 113 RAW
Relaisausgange
Glltige Einstellungen: cO= 4

7 |Mindestzeit zwischen Aktivierungen desselben a ] 15 min |l 14 114 RAW | &
Relaisausganges
Gultige Einstellungen: c0= 4

dl |Mindestzeit zwischen Deaktivierungen 2 verschiedener o ___Jo 255 s 15 115 RAW | &
Relaisausgange
Gultige Einstellungen: c0= 4

c8  [Mindestausschaltzeit des Relaisausganges 0 0 15 min’ |l 16 116 RAN [ &

Gultige Einstellungen: c0= 4

€9 |Mindesteinschaltzeit des Relaisausganges 0 0 - |15 min ||l 17 117 RAM | &
Gultige Einstellungen: c0= 4 !

c10 |Zustand der Regelausgange Kreis 1 im Alarmfall des Fublers 1 a 0 3 = I 18 118 RANMT &

0= Alle Ausgange AUS

1= Alle Ausgange EIN

2= Direct-Ausgange aktiviert, Reverse-Ausgange deaktiviert
3= Reverse-Ausgange aktiviert, Direct-Ausgange deaktiviert

d10 |Zustand der Regelausgange Kreis 2 im Alarmfall des Flhlers 0 0 3 - I 112 212 RAW | &
2 -siehe cl10
c11 |Rotation der Ausgange 0 0 8 - | 19 119 RAW | &

0= Rotation nicht aktiv

1= Standard-Rotation (auf 2 oder 4 Relais)

2= Rotation 2+2

3= Rotation 2+2 (COPELAND)

4= Rotation der Ausgange 3 und 4, keine Rotation fir 1 und 2
5= Rotation der Ausgéange 1 und 2, keine Rotation fir 3 und 4
6= Getrennte Rotation der Paare 1, 2 (untereinander) und 3,
4 (untereinander)

7=Rotation der Ausgange 2, 3, 4, keine Rotation fUr Ausgang 1
Gultige

Einstellungen: c0=1, 2, 3, 6,7, 8 9 und alle Ein/Aus-Ausgange
8= Rotation der Ausgange 1 und 3, keine Rotation fur 2 und 4

cl2 [PWM-Zykluszeit 20 0.2 999 s A 10 10 R/W

ratd

c13 |Fuhlertyp 0 0 3 - I 20 120 RAW
0= NTC 5td.-Messbereich (-50T+90 °C)

1= NTC erw. Messbereich (-40T+150 °C}
2= PTC Std-Messbereich (-50T+150 °C)
3= Pt1000 5td.-Messbereich (-50T+150 °C)
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Par. |Beschreibung NB Def. Min. Max. ME. | Typ | Carel- | ModBus®|R/W| lcon
SPV

c13 |Fuhlertyp 0 0 16 = | 20 120 RAW [ &
0= NTC Std.-Messbereich (-50T+110 °C)

1= NTC-HT erw. Messbereich (-10T+150 *C)

2= PTC Std-Messbereich (-50T+150 °C)

3= Pt1000 Std.-Messbereich (-50T+200 °C)

4= Pt1000 erw. Messbereich (-199T+800 °C)

5= Pt100 5td-Messbereich (-50T+200 °C)

6= Pt100 erw. Messbereich (-199T+800 °C)
7=Thermokupplung J Std-Messbereich (-50T+200 °C)
8=Thermokupplung J erw. Messbereich (-100T+800 °C)
9=Thermokupplung K Std-Messbereich (-50T+200 °C)
10=Thermokupplung K erw. Messbereich (-100T+800 °C)
11=Eingang 0...1 Vdc

12=Eingang -0,5...1,3 Vdc

13=Eingang 0...10 Vdc

14= Ratiom. Spannung 0...5 Vdc

15=Eingang 0...20 mA

16= Eingang 4...20 mA

P14 |Kalibrierung Fihler 1 0(0) -201(-36) |20 (36) °F) 11 11 RAW

12 12 RAW

°C
P15 [Kalibrierung Filhler 2 0(0) -20(-36)  |20(36) “CI°F)
SC 11 11 RAW

(

(
P14 |Kalibrierung Filhler 1 0@ -99(-179) (992 (179) [°C (R

(

P15 |Kalibrierung Filhler 2 0(0) -99(-179) [99.9(179) |°)C(F) 12 12 RAW

c15  [Mindestwert fUr Fuhler 1 in Strom/Spannung 0 -199 clé - 13 13 R/W

cl16 [Hachstwert fir Fuhler 1 in Strom/Spannung 100 cl5 800 - 14 14 RAW

d15 [Mindestwert fir Fihler 2 in Strom/Spannung 0 -199 di6 - 29 29 RAW

d16 |Hochstwert fiir Fihler 2 in Strom/Spannung 100 d15 800 - 30 30 RAW

c17 |Storungsschutzfilter fur Flhler 4 1 15 21 121 RAW

Lo} ol et e - e - e e g

c18 |Temperatur-Messeinheit 0 0 1 26 26 RAW

0="C,1="F

F| E\EIEIEIEIEEIE P

c19 |Betrieb Fihler 2 0 0 12 -
0= Nicht aktiviert

1= Differenzbetrieb

2= Sollwertschiebung im Kihlbetrieb

3= Sollwertschiebung im Heizbetrieb

4= Sollwertschiebung immer aktiv

5= Logik-Aktivierung auf absolutem Sollwert

6= Logik-Aktivierung auf Differenzsollwert

7= Unabhangiger Betrieb (Kreis 1+ Kreis 2)

8= Regelung auf haherem Fiihlerwert

9= Regelung auf miedrigerem Fuhlerwert

10= Regelsollwert Uber Fuhler 2

11= Autom. Umnschaltung Kahlen/Heizen oer Fihler 82
12= Differenzbetrieb mit Voralarm

Gultigkeit c0=1, 2,3, 4

22 122 RAW

c21  [Mindestwert Sollwert 1 -50(-58) |-50(-58) |[c22 °C 15 15 RAW

c22 |Hochstwert Sollwert 1 60 (140) [c21 150 (302} [PCT°F) 16 16 RN

c21  |Mindestwert Sollwert 1 -50(-58) |-199(-199)|c22 C(°F) 15 15 RAWN

c22 |Hochstwert Sollwert 1 110 (230} [c21 800 (800) |°*C(°F) 16 16 RAW

17 17 RAW

c24 |Hochstwert Sollwert 2 60 (140) |c23 150(302) |°C{°F) 18 18 RANV

23 |Mindestwert Sollwert 2 -50(-58) |-199(-199)|c24 °C(°F) 17 17 RAW

c24  |Hochstwert Sollwert 2 110(230) [c23 800 (800) |°C(° 18 18 RAW

FNFS S PR P P AR
 dratal g arardls

(
§
(
(
c23  |Mindestwert Sollwert 2 -50(-58) |-50(-58) |c24 “C(°F)
(
(
(
[ 19 19 RAW

P25 |Alarmschwelle fur niedrige Temperatur auf Fihler 1 -50(-58) |-50(-58) |P26 *C (°F)
Bei P29=0, P25= 0: Schwelle deaktiviert
Bei P29=1, P25=-50: Schwelle deaktiviert

>

P26 |Alarmschwelle fur hohe Temperatur auf Fihler 1 150 (302) |P25 150(302) |°)C(°F) |A 20 20 RAV
Bei P29=0, P26= 0: Schwelle deaktiviert
Bei P29=1, P26=150: Schwelle deaktiviert
P27 |Alarmschaltdifferenz auf Fuhler 1 2{3.6) 01(0) 50 (90) “C(F) A 21 21 RAW
P25 |Alarmschwelle fur niedrige Temperatur auf Fihler 1 -50(-58) |-199(-199)|P26 C(F) |A 19 19 RAW
Bei P29=0, P25= 0: Schwelle deaktiviert
Bei P29= 1, P25=-199: Schwelle deaktiviert
P26 |Alarmschwelle fur hohe Temperatur auf Fihler 1 150 (302) |P25 800 (800) [*C(°F) |A 20 20 RAW
Bei P29= 0, P26= 0: Schwelle deaktiviert
Bei P29= 1, P26= 800: Schwelle deaktiviert
P27 |Alarmschaltdifferenz auf Fuhler 1 2(3.6) 0 () 99,9(179) [PC(F) |A 21 21 RAW
P28 |Alarmverzégerung auf Fihler 1 (*%) 120 0 250 min (s) |l 23 123 RAW
P29 |Typ der Alarmschwelle auf Fuhler 1 1 0 1 - D 27 27 RAWV
0= Relativ; 1= Absclut
P30 |Alarmschwelle fur niedrige Temperatur auf Fihler 2 -50(-58) |-50(-58) |P31 TR A 31 31 RAW
Bei P34=0, P30= 0: Schwelle deaktiviert
Bei P34=1, P30=-50: Schwelle deaktiviert
P31 |Alarmschwelle fur hohe Temperatur auf Fihler 2 150(302) |P30 150 (302) |°C(°F) |A 32 32 RAW
Bei P34= 0, P31= 0: 5chwelle deaktiviert
Bei P34=1,P31=150: Schwelle deaktiviert
P32 |Alarmschaltdifferenz auf Fahler 2 2(3,6) 0{0) 50 (90) CF) A 33 33 RAW 'y

B>

B

LI 1 2|

[
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P30 |Alarmschwelle flr niedrige Temperatur auf Fihler 2 -50(-58) |-199(-199) |P31 ‘CER A 31 31 RAW | A
Bei P34= 0, P30= 0: Schwelle deaktiviert
Bei P34= 1, P30=-199: Schwelle deaktiviert

12

P31 |Alarmschwelle flr hohe Temperatur auf Fuhler 2 150(302) |P30 800 (800) |*C(°F) |A 32 32 RAW
Bei P34=0, P31=0: Schwelle deaktiviert
Bei P34= 1, P31= 800: Schwelle deaktiviert

P32 |Alarmschaltdifferenz auf Fhler 2 2(36) 0(0) 99,9(179) |°C[°F) 33 33 R/W

113 213 RAW

Q7=

P33 |Alarmverzogerung auf Fuhler 2 (*%) 120 0 250 min (s)
P34 |Typ der Alarmschwelle auf Fuhler 2 1 0 1 -
0= Relativ; 1= Absolut

37 37 RAW

L g =

c29 |Digitaler Eingang 1 0 0 15 - I 24 124 RAW
0= Eingang nicht aktiv

1= Unmittelbarer externer Alarm, automatisches Reset (Kr. 1)
2= Unmittelbarer externer Alarm, manuelles Reset (Kreis 1)
3=\Verzogerter externer Alarm (P28), manuelles Reset (Kr. 1)
4= EIN/ALS-Regelung abhangig vom Zustand des dig. Eing.
5= Aktivierung/Deaktivierung des Arbeitszyklus Uber Taste
6= Zwangsschaltung der Ausgange (Kreis 1)

7=\Verzogerter Meldealarm E17 (P33)

8= Unmittelbarer Meldealarm E17

9= Unmittelbarer externer Alarm, automatisches Reset (Kr. 2)
10= Unmittelbarer externer Alarm, manuelles Reset (Kreis 2)
11=\Verzogerter externer Alarm (P33), manuelles Reset (Kr. 2)
12= Zwangsschaltung der Ausgange (Kreis 2)

13 = Unmittelbarer externer Alarm, automatisches Reset (Kreis 1)
14 = Unmittelbarer externer Alarm, manuelles Reset (Kreis 1)

15 =Verzogerter externer Alarm (P28), manuelles Reset (Kreis 1)
Gultige Einstellungen: 0 # 6,7 und c33= 1 mit "Abhangig-
keit"=16,17.

Im Alarmfall hangt der Relaiszustand von 31 oder d31 ab

c30 |Digitaler Eingang 2 0 0 15 - I 25 125 RAW | e
Siehe 29

c31 |Zustand der Regelausgange im Fall eines Alarms Gber DI 0 0 3 - I 26 126 RAW | &
0= Alle Ausgange AUS

1= Alle Ausgange EIN

2= Reverse-Ausgange AUS, unverdndert die anderen
3= Direct-Ausgange AUS, unverdndert die anderen

d31 |Zustand der Regelausgange Kreis 2 bei Alarm Uber DI o |0 3 - I 114 214 RAW | &
Siehe €31

c32 |Adresse firserielle Verbindung 1 0 207 - I 27 127 RAW

rdrs

¢33 |Spezialbetrieb 0 0 1 - D 28 28 RAN
0= Deaktiviert

1= Aktiviert

(Vor der Anderung den gewiinschten Medus cOwéahlen)

c34 |Abhangigkeit Ausgang 1 1 0 29 - 28 128 RAW 1
0= Ausgang nicht aktiviert

1= Regelausgang (5t1, P1)

2= Regelausgang (5t2, P2)

3= Allgemeiner Alarm Kreis 1 (Relais AUS)

4= Allgemeiner Alarm Kreis 1 (Relais EIN)

5= Schwerer Alarm Kreis 1 und EQ4 (Relais AUS)
6= Schwerer Alarm Kreis 1 und EQ4 (Relais EIN)
7= Schwerer Alarm Kreis 1 und EO5 (Relais AUS)
8= Schwerer Alarm Kreis 1 und EQ5 (Relais EIN)
9= Alarm EOD5 (Relais AUS)

10= Alarm EOQS (Relais EIN)

11= Alarm E04 (Relais AUS)

12= Alarm E04 (Relais EIN)

13= Schwerer Alarm Kreis 1+2 (Relais AUS)

14= Schwerer Alarm Kreis 1+2 (Relais EIN)
15=Timer

16= Regelausgang mit Sollwertanderung
Betriebslogik-Umkehr Gber DI1

17= Regelausgang mit Sollwertanderung
Beibehaltung der Betriebslogik iber DI

18= Meldung des EIN/AUS-Zustandes

19= Allgemeiner Alarm Kreis 2 (Relais AUS)

20= Allgemeiner Alarm Kreis 2 (Relais EIN)

21= Schwerer Alarm Kreis 2 und E15 (Relais AUS)
22=Schwerer Alarm Kreis 2 und E15 (Relais EIN)
23= Schwerer Alarm Kreis 2 und E16 (Relais AUS)
24= Schwerer Alarm Kreis 2 und E16 (Relais EIN)
25= Alarm E16 (Relais AUS)

26= Alarm E16 (Relais EIN)

27= Alarm E15 (Relais AUS)

28= Alarm E15 (Relais EIN)

29= Alarm E17 (Relais AUS)

€35 |Typ Ausgang 1 0(m) 0 1 - D 29 29 R/W 1

c36 |Aktivierung Ausgang 1 =25 (m) -100 100 % I 29 129 RAW 1

c37 |Schaltdifferenz/Logik Ausgang 1 25 (m) -100 100 % I 30 130 RAW 1
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d34 |Einschalteinschrankung Ausgang 1 0 0 4 | 31 131 RAW 1
d35 |Ausschalteinschrénkung Ausgang 1 0 0 4 - | 32 132 RAW 1
d36 |Mindestwert stetiger Ausgang 1 0 0 100 % | 33 133 RAW 1
d37 |[Hochstwert stetiger Ausgang 1 100 0 100 % | 34 134 RAW 1
F34 |Cut-off Ausgang 1 0 0 1 - D 38 38 RAW 1
0= Cut-off-Betrieb
1= Betrieb auf Mindestgeschwindigkeit
F35 |Speed-up-Dauer Ausgang 1 0 0 120 5 I 115 215 R/W 1
0= Speed-up deaktiviert
F36 |Art der Zwangsschaltung Ausgang 1 0 0 5 - I 116 216 RAN 1
0= Deaktiviert 3=Min
1= AUS/0Vdc 4= Max
2=EIN/T0 Vdc 5= AUS mit Einhaltung der Schutzzeiten
38 |Abhangigkeit Ausgang 2 1 0 29 [ 35 135 RW [ 2
c39 |[Typ Ausgang 2 0{m) 0 1 - D 30 30 RAW 2
40 |Aktivierung Ausgang 2 -50 (m) -100 100 % | 36 136 RAW 2
41 |Schaltdifferenz/Logik Ausgang 2 25 (m) -100 100 % | 37 137 RAV 2
d38 |Einschalteinschrankung Ausgang 2 0 0 4 - | 38 138 RAW 2
d39 |Ausschalteinschrankung Ausgang 2 0 0 4 - | 39 139 RAW 2
d40  |Mindestwert stetiger Ausgang 2 0 0 100 % | 40 140 RAW 2
d41  |Héchstwert stetiger Ausgang 2 100 0 100 % | 41 141 RAW 2
F38 |Cut-off Ausgang 2 0 0 1 D 39 39 RAN 2
Siehe F34
F39 |Speed-up-Dauer Ausgang 2 0 0 120 5 I 17 17 RAW 2
0= Speed-up deaktiviert
F40 |Art der Zwangsschaltung Ausgang 2 0 0 5 - I 118 218 Rw | 2
Siehe F36
42 |Abhangigkeit Ausgang 3 1 0 29 | 42 142 RAV 3
43 |Typ Ausgang 3 0(m) 0 1 - D 31 31 RAW 3
44 |Aktivierung Ausgang 3 =75 (m) -100 100 % | 43 143 RAW 3
c45  |Schaltdifferenz/Logik Ausgang 3 25 (m) -100 100 % I 44 144 RAN 3
d42 [Einschalteinschrankung Ausgang 3 0 0 4 - | 45 145 RAV 3
d43 |Ausschalteinschrankung Ausgang 3 0 0 4 - | 46 146 RAW | 3
d44  |Mindestwerl stetiger Ausgang 3 0 0 100 % | 47 147 RAW 3
d45 |Héchstwerl stetiger Ausgang 3 100 0 100 % | 48 148 RAW 3
F42  |Cut-off Ausgang 3 0 0 1 D |40 40 RAW | 3
Siehe F34
F43  |Speed-up-Dauer Ausgang 3 0 0 120 5 I 119 219 RAW | 3
0= Speed-up deaktiviert
F44 | Art der Zwangsschaltung Ausgang 3 0 ‘o 5 | 120 220 R 3
Siehe F36 :
c46  |Abhangigkeit Ausgang 4 1 0 29 - | 49 149 RAM 4
47 |Typ Ausgang 4 0{a) 0 1 - D 32 32 AW 4
48 [Aktivierung Ausgang 4 <100 (w)  |-100 100 % | 50 150 RAV 4
49 |Schaltdifferenz/Logik Ausgang 4 25 (w) -100 100 % | 51 151 RAW 4
d46 |Einschalteinschrankung Ausgang 4 a 0 4" - | 52 152 RN 4
d47 |Ausschalteinschrankung Ausgang 4 0 0 4 - I 53 153 RAW 4
d48 |Mindestwert stetiger Ausgang 4 0 0 100 % | 54 154 RAW 4
d49  [Hachstwert stetiger Ausgang 4 100 0 100 % | 55 155 RAW 4
Fa6  |Cut-off Ausgang 4 0 0 1 D 4] 4 RV 4
Siehe F34
F47  |Speed-up-Dauer Ausgang 4 0 0 120 5 | 121 221 RAW | 4
0= Speed-up deaktiviert
F48 |Artder Zwangsschaltung Ausgang 4 0 0 5 | 122 222 RAWV 4
Siehe F36
c50 |Sperre der Tastatur und Fernbedienung 1 0 2 - I 56 156 RAW | &y
c51  |Code fir die Aktivierung der Fernbedienung 1 0 255 - I 57 157 RAW | &y
0= Programmierung Uber Fernbedienung ohne Code
c52 |Displayanzeige 0 0 10 | 58 158 RAV | &
0=Fihler 1 6=Fihler 1 abwechselnd zu Fihler 2
1= Flhler 2 7= Prozentsatz Ausgang 1
2= Digitaler Eingang 1 8= Prozentsatz Ausgang 2
3= Digitaler Eingang 2 9= Prozentsatz Ausgang 3
4= Sollwert 1 10=Prozentsatz Ausgang 4
5= Sollwert 2
c53  |Summer 0 0 1 - D 33 33 RAW | &
0= Aktiviert
1= Deaktiviert
c56  |Einschaltverzogerung 0 0 255 5 | 59 159 RAW | &
c57  |Softstart Kreis 1 0 0 99 min/C || 60 160 RAW | &
ds7  |Softstart Kreis 2 0 0 99 min/~C || 123 223 RAW | &
cb2 [ti_PID1 600 0 999 5 | 61 161 RAV [ TUNING
63 |td_PID1 o] 0 999 5 | 62 162 RAW [ TUNING
d62 |ti_PID2 600 0 999 5 | 124 224 RAV [ TUNING
de3 |td_PID2 0 0 999 5 | 125 225 RAW [ TUNING
cb5  [Hysterese Logik-Aktivierung 1,5(27) |0(0) 999 (179) |"C(°F) A 34 34 RAW | &
chb5  |[Hysterese Logik-Aktivierung 1,5(27)  [0(0) 999 (179) FCCR A 34 34 RAW | &
b6 |Beginn Aktivierungsintervall -50(-58) |-501(-58) [150(302) |*C(°F) |A 22 22 RAW | &
Gultige Einstellungen:c0=1,2
c67 |Ende Aktivierungsintervall 150(302) |-50(-58) |150(302) |°C(°F} |A 23 23 RAW LN

Gultige Einstellungen: c0=1,2
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Par. |Beschreibung NB Def. Min. Max. ME. | Typ | Carel- |ModBus®|R/W| Icon
SPV
c66 |Beginn Aktivierungsintervall -50(-58) |[-199(-199) (800 (800) |°C(°F) |A 22 22 R/W EN
Gultige Einstellungen: c0=1,2
c67 |Ende Aktivierungsintervall 150(302) (-199(-199) |800 (800) |°C(°F} |A 23 23 RAW | e
Gultige Einstellungen: c0=1,2
P70 |Aktivierung des Arbeitszyklus 0 0 3 - I 70 170 RW | @
0= Deaktiviert 2= Digitaler Eingang
1=Tasten 3=RIC
P71 |Arbeitszyklus: Dauer Step 1 0 0 200 min I 71 171 RAW | @
P72 |Arbeitszyklus: Temperatursollwert Step 1 0(32) -50(-58)  [150(302) |°C(°F) |A 24 24 RW | @
P72 |Arbeitszyklus: Temperatursollwert Step 1 0(32) -199(-199) |800 (800) |*C(°F) |A 24 24 RW| @©
P73 |Arbeitszyklus: Dauer Step 2 0 0 200 min I 72 172 RAW | @
P74 |Arbeitszyklus: Temperatursollwert Step 2 0(32) -50(-58)  [150 CSF A 25 25 RAW | ©®
P74 |Arbeitszyklus: Temperatursollwert Step 2 0(32) -199(-199) |800 (800) |°C(°F) [A 25 25 RW | @©
P75 |Arbeitszyklus: Dauer Step 3 0 0 200 min I 73 173 RAW | @
P76 |Arbeitszyklus: Temperatursollwert Step 3 0(32) -50(-58)  |150(302) |°C°R)|A 26 26 RAW ®©
P76 |Arbeitszyklus: Temperatursollwert Step 3 0(32) -199(-199) |800(800) |°C(°F) |A 26 26 RW | @®
P77 |Arbeitszyklus: Dauer Step 4 0 0 200 min I 74 174 W | @
P78 |Arbeitszyklus: Temperatursollwert Step 4 0(32) -50(-58)  [150(302) |°*C[°F) |A 27 27 RAW ®
P78 |Arbeitszyklus: Temperatursollwert Step 4 0(32) -199(-199) |800(800) |*C(°F) |A 27 27 RW| @
P79 |Arbeitszyklus: Dauer Step 5 0 0 200 min [ 75 175 RW | @
P8O |Arbeitszyklus: Temperatursollwert Step 5 0(32) -50(-58) [150(302) |°C[°F) |A 28 28 R/AW @
Pon_|EIN/AUS-Befehl der Steuerung 0 0 1 - D 36 36 R/AW -
PO |Firmware-Revision 20 0 999 - | 131 231 R
ALO |Datum - Uhrzeit Alarm 0 (Set driicken) - - - - - - - R C]
{y=Jahr, M= Monat, d=Tag, h= 5tunde, n= Minuten)
y ALO_y= Jahr des Alarms 0 0 0 99 Jahr I 76 176 R ®
M [ALO_M= Monat des Alarms 0 0 1 12 Monat | | 77 177 R o
d ALO_d=Tag des Alarms 0 0 1 31 Tag | 78 178 R ®
h ALO_h= Stunde des Alarms 0 0 0 23 Stunde| | 79 179 R o
n ALO_n= Minute des Alarms 0 0 0 59 Minute| | 80 180 R Q@
E ALO_t=Typ des Alarms 0 0 0 99 - | 81 181 R o
ALT [Datum - Uhrzeit Alarm 1 (Set driicken) - - - - - - - R @
{y=Jahr, M= Monat, d=Tag, h= 5tunde, n= Minuten)
y AL1_y= Jahr des Alarms 1 0 0 99 Jahr | 82 182 R @
M JALT_M= Monat des Alarms 1 0 1 12 Monat | | 83 183 R o
d AL1_d=Tag des Alarms 1 0 1 31 Tage | 84 184 R o
h AL1_h= Stunde des Alarms 1 o] 0 23 Stunde| | 85 185 R @
n AL1_n= Minute des Alarms 1 0 0 59 Minute| | 86 186 R a
E ALT_t=Typ des Alarms 1 0 0 99 - 87 187 R o
AL2 |Datum - Uhrzeit Alarm 2 [Set drilcken) - - - - - - - R Q@
(y=Jahr, M=Mgnat, d=Tag, h=Stunde, n=Minute)
y ALZ_y= Jahr des Alarms 2 0 0 99 Jahr | 88 188 R Q@
M |ALZ M= Monat des Alarms 2 0 1 12 Monat | | 89 189 R o
d ALZ2_d=Tag des Alarms 2 0] 1 31 Tage | 90 160 R Q@
h ALZ_h= Stunde das Alarms 2 0] 0 23 Stunde| | 91 191 R @
n ALZ_n= Minute des Alarms 2 0 0 59 Minute| | 92 192 R @
E ALZ_2=Typ des Alarms 2 0 0 99, - | 93 193 R o
AL3 |Datum - Uhrzeit Alarm 3 (Set driicken) - - ! - - - - R @
(y=Jahr, M= Monat, d=Tag, h= Stunde, n= Minuten)
y AL3_y= Jahr des Alarms 3 0 0 99 Jahr | 94 194 R @
M [AL3_M= Monat des Alarms 3 0 1 12 Monat | | 95 165 R ¢
d AL3_d=Tag des Alarms 3 0 1 31 Tage | 96 196 R Q@
h AL3_h= Stunde des Alarms 3 0 0 23 Stunde| | 97 197 R @
n AL3_n= Minute des Alarms 3 0 0 59 Minute| | 98 198 R o
E AL3_t=Typ des Alarms 3 0 0 99 - | 99 199 R a
AL4 |Datum - Uhrzeit Alarm 4 (Set driicken) - - - - | - - R @
(y=Jahr, M= Monat, d=Tag, h= Stunde, n= Minuten)
y AL4 v = Jahr des Alarms 4 0 0 99 Jahr | 100 200 R @
M |AL4 M= Monat des Alarms 4 0 1 12 Monat | | 101 201 R @
d AL4_d=Taqg des Alarms 4 0 1 31 Tage | 102 202 R Q@
h AL4_h= Stunde des Alarms 4 0 0 23 Stunde| | 103 203 R o
n AL4_n= Minute des Alarms 4 0 0 59 Minute| | 104 204 R ®
E AL4_t=Typ des Alarms 4 0 0 99 - I 105 205 R Q@
ton |Einschalten des Gerates (Set driicken) . - . . - - R @
(d=Tag, h= Stunde, n= Minuten)
d tON_d= Einschalttag 0 0 11 Tag | 106 206 RAW| @
h tON_h= Einschaltstunde 0 0 23 Stunde| | 107 207 AW @
n tON_n= Einschaltminute 0 0 59 Minute| | 108 208 RW| @
toF |Ausschalten des Gerates (Set drucken) - - - - - - - R o
(d=Tag, h= Stunde, n= Minuten)
d tOFF_d= Ausschalttag 0 1] 11 Tag | 109 209 AW @
h tOFF_h= Ausschaltstunde 0 0 23 Stunde| | 110 210 RAW| @
n tOFF_n= Ausschaltminute 0 0 59 Minute| | 111 211 RRW| @
tc  |Datum - Uhrzeit (Set drucken) - - - - - - - R a

y= Jahr, M= Monat, d= Monatstag, u= Wochentag, h=
Stunde, n= Minuten)

@

tc  |[Datum - Uhrzeit (Set dricken) - - - - R R R R
{y= Jahr, M= Monat, d= Monatstag, u= Wochentag, h=
Stunde, n= Minuten)
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Par. |Beschreibung NB Def. Min. Max. ME. | Typ | Carel- | ModBus®|R/W| lcon
SPV

y Daturn: Jahr 0 0 99 Jahr | 1 101 RW| @
M |Datum: Monat 1 1 12 Monat | | 2 102 RW| @
d Daturmn: Tag 1 1 31 Tag | 3 103 RW| @
u Datum: Wochentag (Montag, ..) 1 1 7 Tag | 4 104 RW| @
h Stunde 0 0 23 Stunde| | 5 105 RwW| @
n Minuten 0 0 59 Minute| | 6 106 RAW L bC?Q

ab.7.a

Die Default-Werte, Mindest- und Hochstsollwerte der Alarme... beziehen sich auf die Ternperatur. Bei Universaleingangen (Spannung/Strom) missen
diese Werte in Abhangigkeit des eingestellten Messbereiches manuell eingegeben werden.
(*¥) Bei einem Alarm Uber digitalen Eingang ist die Messeinheit in Sekunden ausgedriickt.

(=) LISTE DER DEFAULT-PARAMETER
Modell

Parameter |V W Z/A B E
35 0 0 ] Q 0
c36 -100 -50 -25 -50 -25
C37 +100 +50 +25 +50 +25
c39 - 0 4] 1 1
c40 - -100 -50 -100 -50
41 - +50 +25 +50 +25
c43 - - o] - 0
c44 - - -75 - -75
c45 - - +25 - +25
c47 - - 0 - 1
48 - - -100 - =100
c49 - - +25 - +25

Tab.7.b

7.1 Nur seriell zugangliche Variablen

Beschreibung Def. | Min. | Max. | ME. | Typ | CAREL-SPV | Modbus®* | R/W
Messwert Fihler 1 0 0 ] ‘C/F A 2 2 R
Messwert Fihler 2 0 0 0 ‘IR A 3 3 R
Prozentsatz Ausgang 1 0 0 100 % | 127 227 R
Prozentsatz Ausgang 2 0 0 100 % | 128 228 R
Prozentsatz Ausgang 3 0 0 100 % | 129 229 R
Prozentsatz Ausgang 4 0 0 100 % | 130 230 R
Passwort 77 .0 200 - | 11 111 RAW
Zustand Ausgang | ¢} 0 1 - [B] 1 1 R
Zustand Ausgang 2 i) 0 1 = D 2 2 R
Zustand Ausgang 3 0 0 1 - D 3 3 R
Zustand Ausgang 4 0 o] 1 - D 4 4 R
Zustand digitaler Eingang 1 Q 0 1 - D B 6 R
Zustand digitaler Eingang 2 a 0 1 - [B] 7 7 R
Alarm Fuhler 1 defekt 0 0 1 - D 9 9 R
Alarm Fihler 2 defekt 0 0 1 - D 10 10 R
Unmittelbarer externer Alarm (Kreis 1) 0 8] 1 - D 11 11 R
Alarm fur hohe Temperatur Fuhler 1 0 0 1 - D 12 12 R
Alarm fur niedrige Temperatur Fihler 1 0 o] 1 - ] 13 13 R
Verzdgerter externer Alarm (Kreis 1) 0 0 1 - D 14 L R
Unmittelbarer externer Alarm mit manuellem Reset (Kreis 1) 0 0 1 - D 15 15 R
Alarm RTC defekt 0 0 1 - [b] 16 16 R
Eeprom-Alarm - Gerateparameter 0] 0 1 - D 17 17 R
Feprom-Alarm - Betriebsparameter 0 0 1 - D 18 18 R
Hochstzeit fur Berechnung der PID-Parameter 0 0 1 - D 19 19 R
PID-Beiwert Null 0 0 1 - D 20 20 R
PID-Beiwert negativ 0 0 1 - D 21 21 R
Integral- und Differentialzeit negativ 0 0 1 - [B] 22 22 R
Hochstzeit fur Berechnung des Beiwertes 0 o] 1 - D 23 23 R
Startsituation nicht geeignet 0 0 1 - D 24 24 R
Unmittelbarer Alarm Gber dig. 1 (Kreis 1) 0 0 1 - D 42 42 R
Unmittelbarer Alarm Gber dig. 1 mit manuellerm Reset (Kreis 1) 0 0 1 - D 43 43 R
Verzégerter Alarm Uber dig. 1 (Kreis 1) 0 0 1 - D 4t 14 R
Unmittelbarer Alarm Gber dig. 2 (Kreis 1) 0 o] 1 - D 45 45 R
Unmittelbarer Alarm Gber dig. 2 mit manuellerm Reset (Kreis 1) 0 0 1 - D 46 46 R
Verzégerter Alarm Uber dig. 2 (Kreis 1) 0 0 1 - D 47 47 R
Alarm fur hohe Temperatur Fuhler 2 0 0 1 - D 49 44 R
Alarm fur niedrige Temperatur Fihler 2 0 0 1 - D 50 50 R
Verzdgerter Meldealarm 0 o] 1 - D 51 51 R
Unmittelbarer Meldealarm 0 0 1 - D 52 52 R
Unmittelbarer externer Alarm (Kreis 2) 0 0 1 - D 53 53 R
Verzdgerter externer Alarm (Kreis 2) 0 0 1 - D 54 54 R
Unmittelbarer externer Alarm mit manuellem Reset (Kreis 2) 0 0 1 - D 55 55 R
Alarm Flhlermessung 0 0 1 - D 56 56 R
EIN/ALUS-Befeh| der Steuerung 0 0 1 - D 36 36 RAW
Alarmreset-Befehl a 0 1 - D 57 57 RAW
Tab.7.c

\Variablentyp: A= Analogvariable, D= Digitalvariable, |= Integervariable
SPV=Variablenadresse mit CAREL-Protokoll auf serieller 485-Karte, ModBus®; Register und Coils mit ModBus®-Protokoll auf serieller 485-Karte,
Die Wahl zwischen CAREL- und ModBus®-Protakoll erfolgt automatisch. In beiden Fallen betragt die Geschwindigkeit 19200 bit/s.
Die im selben Netzwerk eingebundenen Gerate mussen dieselben Netzwerkparameter besitzen: 8 Datenbits; 1 Startbit; 2 Stoppbits; Paritatskontrolle
deaktiviert; 15200 Baudrate. Fir CAREL und Modbus® sind die Analgovariablen in Zehnteln ausgedrickt (Bsp.: 20,3 *C= 203).
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8. ALARME

8.1 Alarmtypen

Es gibt zwei Alarmtypen:

+ Alarm flr hohe Temperatur (E04) und Alarm fur niedrige Temperatur
(ECS);

+ schwere Alarme, d. h. alle anderen.

Der Datenspeicher-Alarm EO7/E08 sperrt die Steuerung in jedem Fall.

Im Betriebsmodus “Alarm” (c0=5) kénnen ein oder mehrere Ausgange

fur die Meldung eines Alarms fur hohe oder niedrige Temperatur oder

fur Fuhler offline oder Fuhler kurzgeschlossen verwendet werden, siehe

Kapitel “Funktionen” Die Wirkung der Ausgidnge auf die Alarme im

Spezialbetrieb hangt vom Parameter “Abhangigkeit” ab: siehe Kapitel

“Funktionen”

Die Steuerung meldet die Alarme aufgrund von Defekten in der

Steuerung, in den Flhlern oder Fehlern im Auto-Tuning-Verfahren.

Ein Alarm kann auch Uber den externen Kontakt aktiviert werden.

Am Display wird abwechselnd zu "Exy" die Standard-Display-Anzeige

angezeigt. Gleichzeitig blinkt ein Icon (Schldssel, Dreieck oder Uhr) und

wird eventuell der Summer aktiviert (siehe Tabelle unten). Treten mehrere

Alarme auf, werden diese sequenziell am Display eingeblendet.

In den Modellen mit Uhr werden, Es werden maximal 4 Fehler in einer

FIFO-Liste gespeichert (ALO, ALT, AL2, AL3). Der zuletzt gespeicherte

Fehler istim Parameter ALO sichtbar (siehe Parameterliste).

@ Sir33
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Fig.8.a

ODer Summer wird mit der Taste g deaktiviert.

Beispiel: Displayanzeige nach einem Alarm EO03.

8.2 Alarme mit manuellem Reset
+ Zur Beendung einer Alarmmeldung mit manuellem Reset: Sobald die

Alarmursache nicht mehr besteht, gleichzeitig die Tasten :Trg
A fur5 Sekunden dricken.

und

8.3 Anzeige der Alarmschlange

« Aufdie Liste der Parameter P zugreifen, wie in Absatz 3.3.3 angegeben.

+ A/ W dricken, bis der Parameter "ALO" erreicht ist (zuletzt
gespeicherter Alarm).

e Set drucken; damit wird das Untermeni betreten, in dem mit den
Tasten A und W das Jahr, der Monat, der Tag, die Stunde, Minute
und der Typ der Alarms abgelaufen werden konnen. Ist die Steuerung
nicht mit einer RTC ausgeristet, wird nur der Alarmtyp gespeichert.

+ Von jedem Parameter aus kehrt man durch Dricken der Set-Taste zum
Parameter "ALx" zuruck.

Beispiel:

yO7'->"MOE'->d13"->"h17'->'m29'-> ‘E03

Gibt an, dass der Alarm 'E03" (Alarm Uber digitalen Eingang) am 13. Juni
2007 um 17:29 ausgeldst wurde.
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8.4 Alarmparameter

Die folgenden Parameter bestimmten das Verhalten der Ausgange
im Alarmfall.

8.4.1  Zustand der Regelausginge im Fall eines

Fuhleralarms (Parameter c10/d10)
Bestimmt die Auswirkung auf die Regelausgange bei Ausldsen eines
Regelfuhleralarms EO1. Der Ausgang wird in einen der vier vorgesehenen
Zustande versetzt. AUS-Zustand: Die Steuerung wird unmittelbar
ausgeschaltet, es wird keine Verzogerung eingehalten. EIN-Zustand:
Die “Verzogerung zwischen den Aktivierungen 2 verschiedener
Relaisausgange” wird eingehalten (Parameter ¢6). Nach dem Reset des
Alarms EO1 nimmt die Regelung ihren normalen Betrieb wieder auf;
der Alarmausgang wird deaktiviert (siehe Betriebsmodus 5). Aktiv bleibt

hingegen der Summer, solange nicht die Taste Prg gedrlckt wird.
Analoges gilt fur den Fuhler B2 mit Parameter d1o.

Par.
c10

Beschreibung Def. |Min. |Max.
Zustand der Regelausgange Kreis 1 bei|0 0 3
Alarm des Fuhlers 1

0= Alle Ausgange AUS

1= Alle Ausgange EIN

2= Direct-Ausgange aktiviert, Reverse-
Ausgange deaktiviert

3= Reverse-Ausgange aktiviert, Direct-
Ausgange deaktiviert

Zustand der Regelausgange Kreis 2 im
Alarmfall des Fdhlers 2 siehe c10

M.E.

d1o

]
(=]

Tah.8.a

Alarmparameter und Aktivierung

P25 (P26) lasst die Aktivierungsschwelle des Alarms fdr niedrige. (hohe)
Temperatur EOS (E04) festlegen. Der eingestellte Wert P25 (P26} wird
standig mit dem vom Flhler B1 erfassten Wert verglichen. Der Parameter
P28 stellt die "Alarmverzogerung”in Minuten dar; der Alarm fur niedrige
Temperatur (E05) wird nur ausgeldst, wenn die Temperatur fir langer als
P28 unter dern Wert von P25 bleibt. Der Alarm kann relativ oder absolut
sein, abhangig vom Parameterwert P29 Im ersten Fall (P28=0) gibt P25
also die Abweichung vom Sollwert an; der Aktivierungspunkt des Alarms
fur niedrige Jemperaturpist-Sellwert - P25~Andert.sich-der Sollwert,
variiert autamatisch der Aktiviertungspunkt. Tm zweiten Fall (P29=1} gibt
der Wert von P25 die Alarmschwelle fur niedrige Temperatur an. Der
Alarm fur niedrige Temperatur wird vom internen Summer und anhand
der Displaymeldung EO05 gemeldet. Dasselbe gilt flr den Alarm flr haohe
Temperatur (E04), mit P26 anstelle von P25.

Analoge Betrachtungen gelten flr die Parameter des Fuhlers 2, mit der

Entsprechung:
P25—=P30; P26—=P31; P27—P32; P28—=P33; P29—P34; E04/E05—E15/
El6.
Par |Beschreibung Def. [Min. |Max. |[M.E.
P25 |Alarmschwelle fir niedrige Temperatur |-50  |-50(-58) |P26 “C°F)
auf Fihler 1 (-58)
Bei P29=0, P25=0: Schwelle deaktiviert
Bei P29=1, P25=-50 : Schwelle deaktiv.
P26 |Alarmschwelle fir hohe Temperatur  [150  |P25 150 |°C°F)
auf Fihler 1 (302) (302)
Bei P29=0, P26=0: Schwelle deaktiviert
Bei P29=1, P26=150: Schwelle deaktiv.
P27 |Alarmschaltdifferenz auf Fihler 1 2(3,6)|0(0) 50 (90) |°C(°F)
P25 |Alarmschwelle fir niedrige Temperatur |-50  |-199 (P26 [°C(°F)
auf Fihler 1 (-58) |(-199)
Bei P29=0, P25=0: Schwelle deaktiviert
Bei P29=1, P25=-199: Schwelle deaktiv.
P26 |Alarmschwelle fir hohe Temperatur 150 |P25 800 °C(°F)
auf Fihler 1 (302) (800)
Bei P29=0, P26=0: Schwelle deaktiviert
Bei P29=1, P26=800: 5chwelle deaktiv.
P27 |Alarmschaltdifferenz auf Fihler 1 2(3,6) |0(0) 999 |°C(°F)
(179)
P28 |Alarmverzdgerung auf Fihler 1 120 |0 250 min(s)
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P29 | Typ der Alarmschwelle auf Fuhler 1 1 0 1 -
O=Relativ; 1=Absolut
P30 |Alarmschwelle fur niedrige Temperatur |-50 |50 P31 “CI°F)
auf Fuhler 2 (-58) |(-58)
Bei P34=0, P30=0: Schwelle deaktiviert
Bei P34=1, P30=-50: Schwelle deaktiv.
P31 [Alarmschwelle fir hohe Temperatur 150 |P30 150 “CI°F)
auf Fahler 2 (302) (302)
Bei P34=0, P31=0: Schwelle deaktiviert
Bei P34=1, P31=200: Schwelle deaktiv.
P32 [Alarmschaltdifferenz auf Fuhler 2 2(3.6) |0 50 (50) |*CI°F)
P30 |Alarmschwelle flr niedrige Temperatur [-50  (-199  |P31 °CL°F)
auf Fahler 2 (-58) |(-199)
Bei P34=0, P30=0: Schwelle deaktiviert
Bei P34=1, P30=-199: Schwelle deaktiv.
P31 |Alarmschwelle fur hohe Temperatur ~ |150  [P30 800  |°C(°F)
auf Fuhler 2 (302) (800)
Bei P34=0, P31=0: Schwelle deaktiviert
Bei P34=1, P31=800: Schwelle deaktiv.
P32 |Alarmschaltdifferenz auf Fuhler 2 2(3,6) |0(0) 999  [°C(°F)
(179)
P33 |Alarmverzégerung auf Fahler 2 120 |0 250 min(s)
P34 |Typ der Alarmschwelle auf Fuhler 2 1 0 1
0=Relativ; 1=Absolut
Tab.8b

o Ist fur den Fuhler 1 ein relativer Alarm eingestellt (P29 = 0), konnen
die Schwellen P25 und P26 nur Werte im Bereich 0..150 ohne die
Begrenzung P25 < P26 annehmen. Analoges gilt fir die Parameter
des Fuhlers 2 (P30, P31) bei P34 =0.

o Ist fur den Fuhler 1 ein relativer Alarm eingestellt (P29 = 0), konnen
die Schwellen P25 und P26 nur Werte im Bereich 0..800 chne die
Begrenzung P25 < P26 annehmen. Analoges gilt fiir die Parameter
des Flhlers 2 (P30, P31) bei P34 = 0.

APZS legt die natige Mindestzeit fur die Auslésung eines Alarms fur
hohe/niedrige Temperatur ED4/E05 eder Uber externen verzogerten

Kontakt (E03) fest.

Im ersten Fall (EO4/E05) ist die Messeinheil in Minuten ausgedriickt, im

zweiten Fall (E03)in Sekunden.

Zur Ausldsung eines Alarms muss der vom Fuhler BI erfasste Wert fur
langer als die Zeit P28 unter dem Wert P25 oder uber dem Wert P26
bleiben. Im Falle eines Alarms Ober digitalen Eingang (c29, ¢30=3)
muss der Kontakt fir langer als P28 offen bleiben. Im Falle eines
Alarmereignisses startet sofort eine Zahlung, welche einen Alarm auslost,
sobald die Mindestzeit P28 erreicht ist. Kehrt wahrend der Zahlung der
Messwert innerhalb die zulassigen Werte zuriick oder schliefit sich der
Kontakt, wird kein Alarm gemeldet und die Zahlung wird annulliert. Beim
Auftreten einer neuen Alarmbedingung startet die Zahlung wieder bei 0

ON
F F
E05 E04
Y Y
OFF A A
P27 P27 B1
P25 P26
ON
A A
E16 E15
OFF Y Y
P32 : P32 : B2
P30 P31
Fig.8.b
Legende
EC4/E15 Alarm hohe Temperatur Fihler B1/B2
E0S/E16 Alarm niedrige Temperatur Fuhler B1/82
B1/B2 Fuhler 1/2
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8.4.3  Zustand der Regelausgange im Fall

eines Alarms uiber digitalen Eingang

(Parameter c31, d31)

Der Parameter c31 (d31) bestimmt die Wirkung auf die Regelausgange
bei Ausldsung eines Alarms Uber digitalen Eingang EO3 (E18), (siehe c29
und c30).

Wird der AUS-Zustand gewahlt, erfolgt das Ausschalten unmittelbar, also
ohne Verzégerung. Wird der EIN-Zustand gewahlt, wird die "Verzogerung
zwischen Aktivierungen 2 verschiedener Relaisausgange” eingehalten
(Parameter c6). Wird der Alarm Uber digitalen Eingang automatisch
resettiert (c29=1 und/oder c30=1), wird bei der Rickkehr zu den
normalen Bedingungen (externer Kontakt geschlossen) der eventuelle
Alarmausgang (siehe c0=5) wieder hergestellt, und die Regelung nimmt
ihren Betrieb wieder auf.

Par. |Beschreibung Def.  [Min. |Max. |[M.E.

c31  |Zustand Regelausgange Kreis 1 bei 0 0 3 -
Alarm Uber digitalen Eingang

0= Alle Ausgange AUS

1= Alle Ausgange EIN

2= Reverse-Ausgange AUS, unveran-
dert die anderen

3= Direct-Ausgange AUS, unverandert
die anderen

d31  |Zustand der Regelausgange Kreis 2 0 a 3 -
im Fall eines Alarms Uber digitalen

Eingang

Tah.8.c
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Display- |Alarmursache Speich. in Displ- |Sum- |Reset Auswirkungen auf die Kontrollen / Lésungen
Meldung Alarmschlange|lcon |mer Regelung
E01 Fuhler B1 defekt & % a AUS  |Automatisch  |Abhangig von Parameter Die Fuhleranschlisse uberprifen.
cl0(®)
E02 Fuhler B2 defekt ¥ AUS Automatisch  |Beic19=1 und c0=1/2, wie Die Fuhleranschlusse Uberprifen.
A fir EQ1, ansonsten wird die
Regelung nicht gesperrt ()
E03 Digitaler Kontakt offen, unmittel- X EIN Automatisch/  |Abhangig von Parameter Die Parameter c29, c30, c31 Uberpri-
barer Alarm, verzogerter Alarm mit A Manuell c31 (% fen.
manuellem/automatischem Reset, Den externen Kontakt dberprifen,
Kreis 1
E04 Die vom Fihler B1 gemessene Tem- X EIN Automatisch  |Keine Auswirkung auf die Die Parameter P26, P27, P28, P29
peratur hat die Schwelle P26 fir eine A Regelung Uberprdfen.
Zeit langer als P28 uberschritten
EQ5 Die vom Fihler B1 gemessene Tem- ® EIN Automatisch  |Keine Auswirkung auf die Die Parameter P25, P27, P28, P29
peratur hat die Schwelle P25 fiir eine A Regelung Uberprifen.
Zeit langer als P28 unterschritten
E06 RTC-Uhr defekt AUS Automatisch/ |- Die Uhrzeit der Uhr neu einstellen.
®© Manuell Besteht der Alarm weiterhin, den Tech-
nischen Service kontaktieren.
E07 Eeprom-Fehler - Gerateparameter &, |AUS  |Automatisch  |Totale Sperre Den Technischen Service kontaktieren
E08 Eeprom-Fehler - Betriebsparameter AUS Automatisch  |Totale Sperre Die Default-Werte nach dem beschrie-
benen Verfahren wieder herstellen.
BN Besteht der Alarm weiterhin, den
Technischen Service kontaktieren.
E09 Erfassungsfehler. EIN Manuell Auto-Tuning gesperrt
Hochstzeit bei der Berechnung der BN
PID-Parameter Uberschritten.
ET0 Berechnungsfehler: a EIN Manuell Auto-Tuning gesperrt
PID-Beiwert Null
ET1 Berechnungsfehler: N EIN Manuell Auto-Tuning gesperrt Den Alarm manuell resettieren oder
PID-Beiwert negativ die Steuerung aus- und einschalten.
E12 Berechnungsfehler: N EIN Manuell Auto-Tuning gesperrt
Integral- und Differentialzeit negativ
E13 Erfassungsfehler. EIN Manuell Auto-Tuning gesperrt
Hochstzeit bei der Berechnung des B o
Beiwertes Uberschritten. 4
E14 Startfehler. a EIN Manuell Auto-Tuning gesperrt”
Situation nicht gegignet. .
E15 Die vom Fithler B2 gemessene Tem- X EIM Automatisch  |Keine Auswirkung auf die Uberprifung der Parameter P30, P31,
peratur hat die Schwelle P31 fir eine A Regelung P32, P33
Zeit langer als P33 uberschritten L ]
E16 Die vom Fiihler B2 gemessene Tem- ® LIN Automatisch  |Keine Auswirkung auf die Uberprifung der Parameter P30, P31,
peratur hat die Schwelle P30 fir eine Regelung P32, P33.
Zeit langer als P33 unterschritten. _
E17 Digitaler Kontakt offen (unmittelba- X AUS  |Automatisch i, [KeineAuswirkungaufdie Yberprifung derParameter c29, c30.
rer oder verzogerter Meldealarm) Reaslung Denvexternen Kontakt lberprifen.
E18 Digitaler Kontakt offen, unmittel- X EIN Automatisch/  |Auswirkung auf die Regelung  [Uberprifung der Parameter 29, c30,
barer Alarm, verzogerter Alarm mit Manuell nur bei c19=7 auf der Grund- |d31.
manuellem/automatischem Reset, A lage des Parameters d31(*)  |Den externen Kontakt Uberprifen.
Kreis 2
E19 Fehler Fihler-Messung (**) bt &, |AUS  |Automatisch |Totale Sperre Den Technischen Service kontaktieren.
Ed1 Digitaler Kontakt 1 offen, unmittel- X% EIN Automatisch/ |Abhangig von Parameter Uberprufung der Parameter c29, c31.
barer Alarm, verzogerter Alarm mit Manuell 31 (% Den externen Kontakt Uberprufen.
manuellem/automatischem Reset,
Kreis 1 _
Ed2 Digitaler Kontakt 2 offen, unmittel- X EIN Automatisch/  |Abhangig van Parameter Uberprifung der Parameter ¢30, c31.
barer Alarm, verzégerter Alarm mit A Manuell 31 (% Den externen Kontakt Uberprufen,

manuellem/automatischem Reset,
Kreis 1

(*) Verlassen des Arbeitszyklus
(**) Nur fur IR33 Universale mit Universaleingangen

« Die Aktivierung des Alarmrelais hingt vom Betriebsmodus und/oder von der ABHANGIGKEIT ab

+ Alarme, die wahrend des Auto-Tuning-Verfahrens auftreten, werden nicht in der Alarmschlange gespeichert.
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8.6 Zusammenhang zwischen dem Parameter “Abhangigkeit” und den Alarmursachen

Im Spezialbetrieb 14sst der Parameter "Abhangigkeit”den Zustand eines Relaisausganges an die Alarmbedingung kniipfen (siehe folgende Tabelle).

AKTIVIERUNGSBEDINGUNG DES ALS ALARMAUSGANG KONFIGURIERTEN AUSGANGES

Alarm Uber digitalen Eingang  [Alarm Gber digitalen Fihlerde-  |Alarm- Alarm- Meldealarm
Auf Kreis 1 Eingang fekt schwelle |schwelle  [E17
Auf Kreis 2 B1 B2
) =
zh 2 B ERE E
e E - Z Pe e |E-
R R i S |Se |E e
wl [NE) [NE) L
=5 |3z B2 |gg [z 5% g
o A o ] =i a9 @y |E il o =
ok @ [E=2 B @22 @2 |- |~ oS v
E5 = 2 (o] =5 E=2 O R] = e o | e T = O
S0 B2 B2 ESEZREER BB BE B
52 S = == 52 5 ¥ B 2 Z | |Z | |5 =
ABHANGIGKEIT (Par. c34, 38, c42, c46) €29=1,13|c29=2, 14 |c29=3,15 |c29=9 |c29=10 |c29=11
- c30=1,13{c30=2, 14 |c30=3,15 |c30=9 |c30=10|c30=11
Wert Beschreibung
3.4 Allgemeiner Alarm Kreis 1 (Relais AUS) X % X % X X %
Allgemeiner Alarm Kreis 1 (Relais EIN)
19,20 |Allgemeiner Alarm Kreis 2 (Relais AUS) X % X % % ¥ | x
Allgemeiner Alarm Kreis 2 (Relais EIN)
56 Schwerer Alarm Kreis 1 und 04 (Relais AUS) X X X X X X
Schwerer Alarm Kreis 1 und E04 (Relais EIN)
21,22 |Schwerer Alarm Kreis 2 und E15 (Relais AUS) X X X X | x X
Schwerer Alarm Kreis 2 und E15 (Relais EIN)
7.8 Schwerer Alarm Kreis 1 und EOS (Relais AUS) X X ¥ % X X
Schwerer Alarm Kreis 1 und EQS (Relais EIN)
23,24 |Schwerer Alarm Kreis 2 und E16 (Relais AUS) X % X % % %
Schwerer Alarm Kreis 2 und E16 {Relais EIN)
9,10 Alarm EOS (Relais AUS) X
Alarm E05 (Relais EIN)
25,26 |Alarm E16 (Relais AUS) X
Alarm E16 (Relais EIN)
11,12 |Alarm E04 (Relais AUS) X
Alarm E04 (Relais EIN) s
27,28  |Alarm E15 (Relais ALS) ; ¥
Alarm £15 (Relais EIN) " )
13,14 |Schwerer Alarm Kreise 1 und 2 (Relais AUS) % % X X % X % X
Schweerer Alarin Kreise 1 und 2 (Relais EIN)
29 Alarm E17 (Rele_ais ALIS) | X X
Tab.8.e
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9. TECHNISCHE DATEN UND PRODUKTCODES

9.1 Technische Daten

Modell Spannung Leistung
Spannungsversorgung  |IR33x{V\W.Z,A,BE)7Hx(B,R120 115..230 Vac(-15%..+10%), 50/60 Hz 6 VA, 50 mA~ max.
DN33x(VW.Z, ABE)7Hx(B,R)20
IR33x(VW.Z ABE7LR20, 12..24 Vac (-10%..+10%), 50/60 Hz 4 VA, 300 mA~ max.
DMN33x(VW.ZABETZLRZ0 12..30Vdc 300 mA ... max.
Ausschliefilich SELV-Versorgung mit max. Leistung von 100 VA mit 315-mA-
Sicherung auf Sekundarwicklung verwenden
Spannungsversorgung  |IR33x(VW.Z A B.E)9Hx(B,R)20 115 V~(-15%..410%), 50..60Hz, 20mA max. [9VA
DN33x(VW.Z, ABE)SHx(BR)20 230 V~(-15%..+10%)], 50..60Hz, 45mA max.
IR33x(V\W.Z,A,B,E)SMR20, 24V~ (-10%..+10%), 450mA max. 50/60 Hz. |12 VA
DMN33x(VW.ZABESMRZ0 Ausschlieilich SELV-Versorgung mit max.
Leistung von 15 VA mit trager 450-m#A-
Sicherung auf Sekundarwicklung gemag IEC
60127 verwenden.
24 Vdc (-15%..+15%), 450mA max. 12 VA
Von der IR33x(VW.ZABEXT, 9 Hx(B.RI20 Kleinspannungsisolierung Verstarkte Isolierung
Spannungsversorgung  [DN33x(VW.ZABEx(7, 9)Hx(BR)20 & mm in Luft, 8 oberflachig

garantierte Isolierung

3750-V-Isolierung

Relaisausgangsisolierung

Grundisolierung

3 mm in Luft, 4 oberflachig

1250-V-Isclierung

IR33x(V,W,Z,A,BE)x(7, 9)x(L, M)R20
DN33x(VW.Z,AB,E) x(7, 9)x(L, M)R20

Kleinspannungsisolierung

Extern mit Sicherheitstrafo zu
garantieren

Relaisausgangsisolierung

Verstarkte lsolierung

6 mm in Luft, 8 oberflachig

3750-V-Isolierung

Eingange B1 (PROBE1),B2 (PROBE2) NTC, NTC-HT, PTC, PT1000
NTC, NTC-HT, PTC, PT1000, PT100, TcJ, TcK, 0...5Vrat, 0...1 Vdc, 0...10 Vdc,
-05...13Vdc,0...20mA, 4. 20 mA
DI, DI2 Potentialfreier Kontakt, Kontaktwiderstand < 10 0, Schliefungsstrom & mA
Max. Abstand zwischen Fuhlern und digitalen Eingangen unter 10 m
NB: Bei der Installation mussen die Netz- und Lastanschlusse von den Kabeln der Fuhler, digitalen Eingange und des Supervisors
getrennt gehalten werden
Flhlertyp NTC CAREL-Standard 10 k() bel 25 °C, Bereich =50190 °C
“[Messabweichung: 1 °Cim Bereich —50T50°C
3°C im Bereich +50790 °C
NIC-HT 50 k(Y bei 25°C, Bereich 407150 °C
Messabweichung: | 1,5 °Cim Berelch ~20T115°C
4 °C irn Bereich aufler -20T115 *C
PTC 985 () bei 25 °C, Bereich -50T150 °C
Messabweichung: 2 °Cim Bereich 50750 °C
4°Cim Bereich +50T150 °C
PT1000 1097 0 bei 25 °C, Bereich -50T150 °C
Messabweichung: 3%C i Bereich —5070 °C
5 “Cim-Bereich0T150.°C
Fihlertyp NTC CAREL-Standard 10 k(3 bei 25 °C, Bereich 507110 °C
Messabweichung: [1 °Ciim Bereich -50T110 °C
NTC-HT 50 k() bei 25°C, Bereich —10T150 °C
Messabweichung: [1°C im Bereich -10T150 °C
PTC 985 () bei 25 °C, Bereich -50T150 °C
Messabweichuna: [1 °C im Bereich -50T150 °C
PT1000 1097 (2 bei 25 °C
Messabweichung: [2°C im Bereich -199T800 °C
PT100 109,7 Q0 bei 25 °C
Messabweichung: [2 °Ciim Bereich -199T800 °C
TeJ Isoliert 52 U/ °C
Messabweichung: |4 °C im Bereich -100T800 °C
TeK Isoliert 41 v/ °C
Messabweichung: 4°C im Bereich -100T800 °C
0...5V ratiom. Messung auf Impedanz 50 k() 0.3 % des Endwertes
0...1Vde Messung auf Impedanz 50 k(O 0.3 9% des Endwertes
0...10Vdc Messung auf Impedanz 50 k() 0.3 % des Endwertes
-0,5...1,3Vdc Messung auf Impedanz 50 k() 0.3 % des Endwertes
0...20 mA Messung auf Impedanz 50 O 0,3 % des Endwertes
4..20 mA Messung auf Impedanz 50 0.3 % des Endwertes
Versorgung der Fuhler 12 Vdec Nennspannung, max. Strom 60 mA: 5 Vdc Nennspannung, max. Strom 20 mA
Relaisausgange ENE0730-1 UL
Modelle Relais 230V~ Schaltzyklen [230V~ Schaltzyklen
IR33x(VW.ZBEx(7, =L, M)R20 D01, D02 [8(4%) Aan NO 100000 A res BA res 30000
DN33x(VW.ZBE)x(7, 9)x(L, MIR20 D03, D04 |6(4%) A an NC 1/2 Hp 2FLA
IR33x(VW . ZBEX(7, MHx(RB)20 (**) 2(2*) Aan NO und 12 LRA
DMN33x(VW.Z,BE)x(7, 9)Hx(R,B)20 NC C300

* induktive Last, cos(@) =06
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Max. Last an einzelnem  |DN33x(V,W,Z B E)x(H M)x(BR)20 8A
Relais IR33x(V BIx(HMIx(BRI20
IR33x(W,EDx(H M)x(B,RIZ0 44
IR337x(HMIx(BR)20 2A
SSR-Ausgange Modelle Max. Ausgangsspannung: 12 Vdc

IR33Ax(7, 9x(L, MIR20 - DN33Ax(7, 9)x(L, M)R20
IR33Ax(7, 9IHx(R.B)20 - DN33Ax(7, 9)Hx(R,B)20

A =4 55R-AUSGANGE Ausgangswiderstand: 600 0O

Max. Ausgangsstrom: 20 mA

Max. Kabellange unter 10 m

0..10-Vdc-Ausgange

IR33Bx(7, 9)x(L, MIR20
DN33Bx(/, 9)x(L, M)R20

B=1Relais+ 1 0..10Vdc Typische Anstiegszeit (10..909%): 1 s

Max. Welligkeit im Ausgang: 100 mY

IR33Ex(7, 9)Hx(R,B)20
DN33Ex(7, 9)Hx(R,B)20

E=2Relais +20..10Vdc Max. Ausgangsstrom: 5 mA

Max. Kabellange unter 10 m

Isolierung
garantiert von den
Ausgéangen

Ausgangen (Relaisausgange A02, A04)

Isolierung gegen Kleinspannung/lsolierung zwischen Relaisausgangen D01, D03 und 0..10-Vdc-

Verstérkte Isolierung
6 mmi in Luft, 8 oberflichig
3750-V-Isalierung

lsolierung zwischen den Ausgangen

Grundisolierung
3 mm in Luft, 4 oberflachig
1250-V-Isclierung

IR-Empfanger

Auf allen Modellen

Uhr mit Pufferbatterie

IR33x(V.W.Z.ABEX(/, 9IHB20, DN33x(V,W.ZAB.EX(/, 9)HB20

Summer

Verflgbar auf allen Modellen

Uhr Abweichung bei 25 °C + 10 ppm (£5,3 Min./Jahr)
Fehler im Bereich -10T60 °C -50 pprm (£27 Min./Jahr)
Alterung < 45 ppm (£2,7 Min./Jahr)
Entladezeit 6 Monate typisch (8 Manate max)
Aufladezeit 5 Stunden typisch (< 8 Stunden max)
Betriebstemperatur -107T60 °C
10755 °C DN33x(VW.Z,A B F)9x(HM)x(B.R)20
Betriebstemperatur IR33x(VW.ZABEISMRZ0
-10T50 °C IR33x(V\W.Z,A B E)9Hx(BR)20
Betriebsfeuchte <90% rH nicht kondensierend
Lagerungstemperatur -20770°C
Lagerungsfeuchte <90% rH nicht kondensierend
Frontschutzart IR33: Montage auf glatter und nicht verformbarer Frontplatte mit Dichtung IP&5

DM33; Frontteil IP40, gesamte Steuerung IP10

Bau der Steuervorrichtung

Eingebaut, elektronisch

Umweltbelastung 2 (normal)

PTI der Isoliermaterialien Leiterplatten250, Kunststoff undJsoliermaterial 175
|solation gegen elektrische Beanspruchung Lang

Uberspannungsschutz Kategorie || :

Art der Schaltung Belaiskontakte 1.C (Mikrounterbrechung)

Schutzklasse gegen Stromschlage

Klasse | durch angemessenen Einbau

Handgerat oder oder eingebaul in Handgerat

Nein

Softwareklasse und-=strikiur

Klasze A

Reinigung der Geratefrontseite

Ausschliellich Neutralreiniger und Wasser verwenden

Serielle CAREL-Netzwerkschnittstelle

Extern, werflgbar auf allen Madellen

Programmierschliissel

Verflgbar auf allen Modellen

Klemmen Maodell
Reine Temperatureingdnge Steckklemmen far Kabel 0,5.2,5 mm?, miax, Strom 12 A
Universaleingange Steckklernmen fur Kabel 0,5..2,5 mrm?
Digitale und analoge Eingange fiir Kabel 0,2..1,5 mm?
Fur die korrekte Dimensionierung der Netz- und Anschlusskabel zwischen Gerat und Lasten hat der Installateur zu sorgen
Im Fall der Verwendung der Steuerung bei maximaler Betriebstemperatur und voller Last mussen Kabel fur Betriebstemperaturen bis
mindestens 105°C verwendet werden
Gehduse Kunststoff IR33 (Frontteil) Frontabmessungen |76,2x34,2 mm
Einbautiefe 75 mm
93 mm
DIN33 (fur Hutschienen-Montage) Abmessungen F0x110%60
Montage IR33: auf glatter, harter und nicht verformbarer Frontplatte IR33: Mit seitlichen Halterungen, bis zum Endanschlag
DN33: Hutschienen-Montage anzudricken
Bohrschablone IR33: 71%29 mm
ON33: 4 Hutschienen-Module
Display Ziffern 3 LED-Anzeigestellen
Anzeige -199.. 999
Betriebszustande Angezeigt mit Display-lcons
Tasten 4 Silicongummi-Tasten
Kugeldruckprifung IR33x(VW.Z,A,B,E)Sx(H,Mix(B,R)20 |85"C fur die zugénglichen Teile - 125°C fur die Teile, welche spannungsfihrende Teile stiitzen

Die Ausgange (0..10Vdc, 55R, Fihlerversorgung) und Eingange (Fihler und digitale Eingange) sind Kleinspannungs-E/A (keine Schutzkleinspannungs-E/A).

Die Modelle DN33A%x(H,M)x(B,R)20 und IR33A9x(H M)x(B,R)20 sind nicht konform mit IEC EN 55014-1.

Tah.9.a

In der Tabelle der technischen Daten stellen die markierten Werte die Differenz zwischen den Modellen mit Universaleingangen und den Modellen mit
reinen Temperatureingangen dar.

**) Relais nicht geeignet fir Fluoreszenzlasten (Neon,..) mit Starter (Ballast) und Leistungskondensatoren. Fluoreszenzlampen mit elektronischen Steuergeraten oder
ohne Leistungskondensator kénnen verwendet werden, sofern sie den Betriebsgrenzwerten jedes Relaistyps entsprechen.
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9.2

Reinigung der Steuerung

Fur die Reinigung der Steuerung NICHT Athylalkohol, Kohlenwasserstoffe (Benzin), Ammoniak oder Derivate verwenden. Es empfehlen sich Neutralreiniger
und Wasser.

9.3 Produktcodes
IR33-DN33 UNIVERSALE

CODE Beschreibung
Einbaumontage Hutschienen-Montage
Temp.eing. Universaleing.  |[Temp.eing. |Univer5aleinq.
IR33V7HR20 IR33V9HR20 DMN33V7HR20 DMN33VIHR20 2A1, 201, 100, BUZ, IR, 115...230V
IR33V7HB20  |IR33V9HB20 DM33V/HB2O DMN33V9HB20 241 2DI, 100, BUZ, IR, RTC, 115...230V
IR33V7LR20 IR33VoMR20e  |DN33V7LR20 DN33VIMR20e  |2Al 201,100, BUZ, IR, 12.. .24 Vac, 12...30Vdc (@ = 24 Vac/Ndo)
IR33W7HR20  |IR33W9OHR20 DMN33W7HR20 DN33W9IHR20 2Al, 201, 2D0, BUZ, IR, 115...230V
IR33W7HB20 | IR33W9HB20 DN33W7HB20 DN33W9HB20 241, 2D1, 2D0, BUZ, IR, RTC, 115...230V
IR33W7LRZ0  |IR33WSMR20e |DN33W7LR20 DN33WOMR20e |2Al, 201, 200,BUZ, IR, 12...24Vac, 12...30 Vdc (e = 24 Vac/Vdc)
IR3377HRZ0 IR3379HR20 DM33Z7HRZ0 DN33Z5HR20 2A1, 201, 4D0, BUZ, IR, 115,230V
IR33Z7HB20  |IR33Z9HB20 DN33Z7HB20 DN3379HB20 24, 2D1,4D0, BUZ, IR, RTC, 115...230V
IR33Z7LR20 IR3379MRZ0@  |DN33Z7LR20 DN3375MR20e  |2A1, 201,400, BUZ, IR, 12...24Vac, 12...30Vdc (@ = 24 Vac/NVdc)
IR33AVHR20  |IR33A9HR20 DM33A7HR20 DMN33AGHR20 2Al, 200, 455R, BUZ, IR, 115...230V
IR33A7HB20  |IR33A9HB20 DN33A7HB20 DN33A9HB20 241, 2D, 455R, BUZ, IR, RTC, 115...230V
IR33A7LR20 IR33A9MR20@  |DN33A7LR20 DN33AOMR20e  |2Al 2DI,455R, BUZ, IR, 12, .24Vac, 12.. 30Vdc (e = 24Vac/Vdc)
IR33B7HR20  |IR33B9HR20 DN33B7HR20 DN33B9HR20 241, 2D1, 1DO+1A0, BUZ, IR, 115...230V
IR33B7HB20  |IR33B3HB20 DN33B7HB20 DN33B9HB20 241,201, 1DO+1AQ, BUZ, IR, RTC, 115...230V
IR33B7LR20 IR33B59MR20e  |DN33B7LR20 DN33B9MR20@  |2Al 2D 1D0O+1AQ, BUZ, IR, 12, 24 Vac, 12,30 Vdc (e = 24 Vac/Vdc)
IR33E7HR20  |IR33E9HR20 DN33E7HR20 DN33E9HR20 241, 2D, 2D0+2A0, BUZ, IR, 115...230V
IR33E7HB20 IR33E9HB20 DM33E7HB20 DMN33E9HB20 2Al, 2DI, 2D0+2A0, BUZ, IR, RTC, 115...230V
IR33E7LR20 IR33E9MR20@  |DM33EVLR20 DN33EOMR20e  |2Al 2DI, 2DO+2A0, BUZ, IR, 12.. 24 Vac, 12...30Vdc (e = 24 Vac/Ndc)
IROPZKEYQQ Programmierschlussel
IROPZKEYAD Programmierschlissel mit Netzanschluss
IROPZ48500 Serielle RS485-Schnittstelle
IROP748550 Serielle RS485-Schnittstelle mit automatischer Erkennung von TxRx+ und TxRx-
IROPZSER30 Serielle R5485-Karte fiir DN33
CONVO/10A0 Modul fir analogen Ausgang
CONVONOFFO Modul fir EIN/AUS-Ausgang

Tab.9.b
Al = analoger Eingang; AO = analoger Ausgang; DI = digitaler Eingang; DO = digitaler Ausgang, Relais; BUZ = Summer; IR = Infrarotempfanger; RTC=Real Time Clock,

Echtzeituhr.

9.4 Konversionstabelle von IR32 Universale

9.4.1 Frontmontage
Modelle Temperatureingange Universaleingange Beschreibung

ir33 ir32 ir33 ir32
1 Relais IR33WFHRZ0 [IR32VOHO00 IR33VAHR20 IR32V*HO00 241,201, 1D0O, BUZ, IR, 115 .. 230 Vac

IR33VFHB20 IR23VIHB20 2Al, 201, 100, BUZ, IR,RTC, 115...230 Vac

IR33VILRZ0 |IR32VOLO0O IRIZVIMRZ0 @ IR32V*LO00 241, 2D, 100, BUZ, IR, 12, . .24 Vac 12, 30Vdc (e = 24 Vac/dc)
2 Relais IR33W7HR2G IR33WaHR20 2Al1, 2D1, 200, BUZ IR, 115...230Vac

IR33W7HB20 IR33W9HB20 2Al,2DI, 2D0, BUZ, IR, RTC, 115...230 Vac

IR33W7LR20 |IR32W00000 IR33VWIMRZ0 @ IR32W*0000 2A1L201 200, BUZ, IRT2 .1 24Vac 12 7 30Vdc e = 24 Vad/dd)
4 Relais IR3377HR20 IR3379HR20 2A1,2D], 400, BUZ,1R,115. 230 Vac

IR3377HB20 IR3379HB20 241,201, 4D0, BUZ, IR, RTC, 115...230 Vac

IR33727LR20 |IR32Z00000 IR3379MR20 @ IR32Z*0000 2Al1, 201, 400, BUZ, IR, 12.. 24 Vac 12...30Vdc (e = 24 Vac/dc)
4 55R IR3ZATHR20 IR33A9HR20 2Al, 201, 455R, BUZ, IR, 115...230 Vac

IR33A7HB20 IR33A9HB20 2Al, 201, 455R, BUZ, IR, RTC, 115, ..230 Vac

IR33A7LR20 |IR3ZA00000 IR23AOMR20 @ IR32A*0000 2Al, 2DI, 455R, BUZ, IR, 12...24Vac 12...30Vdc (e = 24 Vac/dc)

IR32D0LO00O IR32D*L0O00

1 Relais IR33B7HR20 IR33B9HR20 2A1, 201, 1DO+1A0, BUZ, IR, 115...230 Vac
+10...10V [IR33B7HB20 IR33B9HB20 241, 201, 1DO+1A0, BUZ, IR, RTC, 115...230 Vac

IR33B7LR20  [IR32D0L0O00 + IR33B9MR20 @ IR320#L000 + | 2Al, 2D1, 1DO+1AQ, BUZ, IR, 12.. .24 Vac 12...30Vdc (e = 24 Vac/dc)

1 CONVO/T0AQ 1 CONVO/10AD
Tah. 9.

9.4.2 Hutschienen-Montage
Modelle Temperatureingange Universaleingange Beschreibung

ir33 ir32 ir33 ir32
1 Relais DN33V7HR20 [IRDRVO0000 DN33V9HRZ0 IRCRV*0000 2Al1,2DI, 100, BUZ, IR, 115...230 Vac

DM33V7HE20 DM33VIHB20 2Al, 201, 1D0O, BUZ, IR, RTC, 115...230 Vac

DN33V7LR20 DN33VIMR20 @ 2A1, 201,100, BUZ, IR, 12.. .24 Vac 12...30 Vdc (e = 24 Vac/dc)
2 Relais DN33W7HR20 [IRDRWO0000 DN33W3IHR20 IRDRW*0000 | 2Al, 2DI, 200, BUZ, IR, 115...230 Vac

DN33W7HB20 DN33WIHB20 2Al, 201, 2D0, BUZ, IR, RTC, 115...230 Vac

DN33W7LR20 DN33WIMRZ0 @ 2Al1,2DI, 200, BUZ, IR, 12...24Vac 12.. . 30Vdc (e = 24Vac/dcd)
4 Relais DM337Z7HR20 DM3379HR20 2Al, 201, 4D0, BUZ, IR, 115...230 Vac

DN337Z7HB20 DN3379HB20 2A1,201,4D0, BUZ, IR, RTC, 115...230 Vac

DN3377LR20 [IRDRZ00000 DN3379MR20 @ IRDRZ*0000 2Al1, 201,400, BUZ, IR, 12...24Vac 12...30Vdc (e = 24 Vac/dc)
4 55R DN33A7HR20 DN33A9GHR20 2Al, 201, 455R, BUZ, IR, 115...230 Vac

DN33A7HB20 DN33A9HB20 2Al, 2DI, 455R, BUZ, IR, RTC, 115...230 Vac

DM33AYLR20 [IRDRAQOOOO DM33AGMR20 @ IRDRA*0000 2Al1, 2DI, 455R, BUZ, IR, 12...24Vac 12...30Vdc (e = 24 Vac/dc)
1 Relais DM33B7HR20 DN33BIHR20 241,201, 1DO+1A0, BUZ, IR, 115...230 Vac
+10...10V |DN33B7HB20 DN33B9HB20 241, 201, 1DO41A0, BUZ, IR, RTC, 115...230 Vac

DM33B7LR20 [IRDRAQOOOD + DN33B9MR20 @ [RDRA*0000 + |2Al, 201, 1D0+1A0, BUZ, IR, 12.. .24 Vac 12...30Vdc (e = 24 Vac/dc)

1 CONVO/10AD 1 CONVO/10A0

(*)=0,1,2, 3,4, gibt die Eingangstypen in der Steuerungsbandbreite ir32 an.
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9.5 Software-Revisionen
REVISION |BESCHREIBUNG

1.0 Neue Funktionen ab Software-Revision 1.0
FUNKTION PARAMETER
Softstart c57
Logik-Aktivierung c19=56/c6é6, c67
0..10-V-Ausgange d36, d40, d44, d48

d37,d41, d45,d49

1.1 Verbesserte Fernbedienungsfunktionen.

Korrekturen:

- Sollwertschiebung

- Logik-Aktivierung

- NTC HT-Flhlermessung

- Aktivierung des Arbeitszyklus Uber RTC
- Ubertragung des Parameters c12

- LED-Displayanzeige bei Rotation

Neue Funktionen:

FUNKTION PARAMETER
Softstart c57
Logik-Aktivierung c19=56/c66,c67
0..10-V-Ausgange d36, d40, d44, d48
d37,d41, d45, d49
Cut-off 68
1.2 Neue Temperaturbereiche und IP-Schutzart fir die Versionen mit Hutschienen-Montage Anpassung des Verhaltens und der Display-Anzeige

der 0..10-Vdc-Ausgange an die PWM-Ausgange. Korrekturen:

- Betrieb mit Fuhler 2 in Spezialbetriebsmodus

- Rotation fur Gerate mit 2 Relais (Modell W)

- Anzeige des neuen Flhlerwertes bei Kalibrierung (Parameter P14, P15)

- Direktzugriff auf Anderung des Sollwertes 2 mit c19=2, 3 und 4

- Speicherung der Anderungen der Uhr-Parameter bei Direktzugriff iber Fernbedienung

14 Korrekturen:

- Betrieh im Differenzbetrieb (c19=1) bei Steuerung in °F (c18=1)

-Verwaltung Gber Supervisor und Benutzerschnittstelle des Parameters c4 in °F (c18=1)

20 Hinzugefugte Modelle mit Multieingangen (FW 2.0) und hinzugefiigte Funktionen in den reinen Temperaturmodellen (FW 2.0). Neue

Parameter und Funktionen:

- c15, c16:Wahl des Messbereichs des Flihlers B1 in Spannung und Strom

-d15, d16Wahl des Messbereichs des Fuhlers B2 in'Spannung und Strom

- Unabhangiger Betrieh (Kreis 1.+Kreis 2, c19=7)

- Regelung auf hoherem Fuhlerwert (c19=8)

- Regelung/aul niedrigerem Fihlerwert (c19=8)

- Regelsollwert Uber Fuhler B2 (c19=10)

- Automatische Umschaltung Kihlen/Heizen dber Fiihler B2 {(c19=11)

- Speed-up (F35, F39, F43, F47)

- Cut-off (F34, F38, F42, F46)

- Art der Zwangsschaltung (F36, F38, F42, F46)

- Zusatzliche Funktionen der digitalen Eingange (c29, c30=6...12)

- Neue Rotation (c11=8)

- Neue Display-Anzeigen (c52=4, 5, 6}

- Meldung des EIN/AUS-Zustandes der Steuerung (c34/c38/c42/c46=18)

- Hysterese fur Logik-Aktivierung (c65)

- Implementierung der Schwelle fur hohe Temperatur, niedrige Temperatur, Schaltdifferenz, Verzogerungszeit, Typ der Alarmschwelle fur

Fihler 2 (Parameter P30, P31, P32, P33, P34)

- Es wurden vier Uberwachunagsvariablen eingefuhrt (1127, 1128, 1129, 1130), welche den Regelprozentsatz jedes Ausganges angeben.

21 - EIN/AUS-Steuerung mit Parameter Pon Uber Bedienteil verflgbar

-Verfahren der Firmware-Revision-Displayanzeige implementiert

- Korrektur des Betriebsmodus des zweiten Fuhlers in den reinen Temperaturmodellen bei c19=2,3,4,5,6, 11

- Logik-Aktivierung (c19 = 5,6) an Ausgdngen mit Abhangigkeit 2 implementiert

- Korrektur der Autotuning-Funktion

- Der fur die Meldung des Ein-Zustandes der Steuerung gewahlte Ausgang (Abhangigkeit = 18) wird bei schweren Alarmen deaktiviert

- Erweiterung der Funktionen der digitalen Eingénge (c29/c30=13,14,15)

22 - Korrektur der Kalibrierungsfunktion (Parameter P14 und P15) mit chmschen Flhlern in den Modellen mit Multieingangen
{IR33*9**20 und DN33%9**20)

-Verbesserte Alarmfunktionen fur hohe und niedrige Temperatur bei P29, P34 =0

-Verbesserte Alarmfunktionen fiir hohe und niedrige Temperatur mit zweitem Fuhler (c19=8, 9)

23 - Neue Funktionen: Differenzbetrieb mit Voralarm (c19=12)

- Korrektur des Verweises auf Register und Coils des ModBus®-Protokolls im Handbuch

- Korrektur des Timer-Betriebs bei c12>120 s

- Neue Display-Anzeigen (c52=7,8,9,10)

Tah.9.e
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